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1 Presentació de la Memòria 

 
Aquest document recull la informació sobre l’estructura organitzativa i de govern del 
departament, relació del personal docent i investigador adscrit o vinculat, així com la informació 
acadèmica i les activitats de recerca -projectes, contractes d’investigació, contractes, 
publicacions, congressos, actes acadèmics premis i distincions i activitats d’extensió 
universitària- que han dut a terme el personal del departament durant el curs acadèmic 2017-
2018. 
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2 Equip de direcció i òrgans de govern 
 
 

Equip directiu: 
 

DIRECTOR VICENÇ PUIG CAYUELA 

SECRETÀRIA ACADÈMICA FATIHA NEJJARI-AKHI-ELARAB 

SOTSDIRECTOR DOCENT JOAN ARANDA LÓPEZ 

SOTSDIRECTOR DE RECERCA ALEXANDRE PERERA LLUNA 

 
 
Altres càrrecs: 
 

Responsable Administratiu i Econòmic TOMÀS RUIZ GRANADOS 

 
 

Junta de departament: 
 

Puig Cayuela, Vicenç Director del departament 

Nejjari Akhi-Elarab, Fatiha Secretària acadèmica 

Aranda López, Joan Sotsdirector Docent 

Perera Lluna, Alexandre Sotsdirector de Recerca 

Ruiz Granados, Tomàs Responsable Administratiu i Econòmic 

Costa Castelló, Ramon Cap secció BCN 1 ETSEIB/EPSEB 

Climent Vilaró, Juan Cap secció BCN 2 FIB 

Sola Soler, Jordi Cap secció BCN 3 EEBE 

Romero Lafuente, Sergio Cap Secció BCN 4 EETAC 

Figueras Jové, Jaume Cap Secció Terrassa 

Martí Colomer, Pau Cap secció EPSEVG 

Mañanas Villanueva, Miguel A. Representant PDI 

 
 

Consell de departament: 
 

Aguado Chao, Juan Carlos PDI Doctor 

Angulo Bahon, Cecilio PDI Doctor 

Aranda Lopez, Juan Subdirector 

Basañez Villaluenga, Luis PDI Doctor Emèrit 

Benitez Iglesias, Raul PDI Doctor 

Bolea Monte, Yolanda PDI Doctor 

Calomarde Palomino, Antonio PDI Doctor 

Caminal Magrans, Pedro PDI Doctor 

Casals Gelpi, Alícia PDI Doctor 

Catala Mallofre, Andreu PDI Doctor 

Cayero Becerra, Julian Francisco PDI-B2 

Climent Vilaro, Juan Cap de la Secció de Barcelona 2: FIB 

Comasolivas Font, Ramon PDI Doctor 

Costa Castello, Ramon Cap de la Secció Barcelona 1: 
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ETSEIB+EPSEB 

Cuguero Escofet, Josep PDI Doctor 

Domingo Peña, Joan PDI Doctor 

Fernandez Canti, Rosa M. PDI Doctor 

Fernandez Ruzafa, Jose PDI Doctor 

Figueras Jove, Jaume Cap de la Secció Terrassa: ESEIAAT 

Fossas Colet, Enric PDI Doctor 

Frigola Bourlon, Manuel PDI Doctor 

Gamiz Caro, Juan Ángel PDI Doctor 

Giraldo Giraldo, Beatriz Fabiola PDI Doctor 

Gomis Roman, Pedro PDI Doctor 

Grau Saldes, Antoni PDI Doctor 

Griñó Cubero, Roberto PDI Doctor 

Guasch Petit, Antonio PDI Doctor 

Jane Campos, Raimon PDI Doctor 

Llanas Parra, Francesc Xavier PDI Doctor 

Mañanas Villanueva, Miguel Angel PDI Doctor 

Marti Colom, Pau 
Cap de la Secció de Vilanova i la Geltrú: 
EPSEVG 

Martin Rull, Enric Xavier PDI Doctor 

Martinez Velasco, Antonio Benito PDI Doctor 

Masip Alvarez, Albert PDI-B4 

Morcego Seix, Bernardo PDI Doctor 

Muñoz Morgado, Luis Miguel PDI Doctor 

Nejjari Akhi-Elarab, Fatiha Secretaria 

Ocampo Martinez, Carlos Augusto PDI Doctor 

Perera Lluna, Alexandre Subdirector 

Perez Magrane, Ramon PDI Doctor 

Planas Dangla, Rita Maria PDI Doctor 

Ponsa Asensio, Pedro PDI Doctor 

Puig Cayuela, Vicenç  Director 

Quevedo Casin, Joseba-Jokin PDI Doctor 

Romero Lafuente, Sergio Cap de la Secció Barcelona 4: FNB+EPSC 

Rosell Gratacos, Joan PDI Doctor 

Ruiz Granados, Tomas Administrador 

Ruiz Vegas, Francisco Javier PDI Doctor 

Sama Montsonis, Albert PDI-B1 

Sanfeliu Cortes, Alberto PDI Doctor 

Sarrate Estruch, Ramon PDI Doctor 

Serra Prat, Maria PDI Doctor 

Sola Soler, Jordi Cap de la Secció Barcelona 3: EEBE 

Tornil Sin, Sebastian PDI Doctor 

Torres Cebrian, Abel PDI Doctor 

Vallverdu Ferrer, Maria Montserrat PDI Doctor 

Velasco Garcia, Manuel PDI Doctor 
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3 Personal docent i investigador adscrit o vinculat per 
categories  

 
PDI A 

 

Catedràtics/Catedràtiques d’Universitat 
 
Caminal Magrans, Pere 
Casals Gelpí, Alícia 
Fossas Colet, Enric 
Quevedo Casín, Joseba 
Sanfeliu Cortés, Alberto 
Puig Cayuela, Vicenç 

 

Titulars d’Universitat 
 
Aguado Chao, Juan Carlos 
Aranda López, Joan 
Calomarde Palomino, Antonio   
Català Mallofré, Andreu 
Climent Vilaró, Joan 
Costa Castelló, Ramon 
Fernández Ruzafa, Josep 
Frigola Bourlon, Manel 
Grau Saldes, Antoni 
Griñó Cubero, Robert 
Guasch Petit, Antoni 
Llanas Parra, Fco. Xavier 
Mañanas Villanueva, Miguel A 
Martínez Velasco, Antonio B 
Morcego Seix, Bernardo 
Planas Dangla, Rita Maria 
Rosell Gratacós, Jan 
Vallverdú Ferrer, Montserrat 

 

Agregat/da 
 
Angulo Bahón, Cecilio 
Benítez Iglesias, Raúl 
Bolea Monte, Yolanda 
Fernández Canti, Rosa Mª 
Giraldo Giraldo, Beatriz F. 
Guzman Solà, Ramon 
Martí Colom, Pau 
Nejjari Akli-Elarab, Fatiha 
Ocampo Martinez, Carlos A.  
Perera Lluna, Alexandre 
Pérez Magrane, Ramón 
Ponsa Asensio, Pere 
Romero Lafuente, Sergio 
Ruiz Vegas, Francisco Javier 
Sarrate Estruch, Ramon 
Serra Prat, Maria 
Tornil Sin, Sebastian 
Torres Cebrian, Abel 
Velasco García, Manel 
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Titulars d’Escola Universitària Doctor 
 
Comasòlivas Font, Ramon 

 

Professorat Col.laborador  
 
Cuguero Escofet, Josep 
Domingo Peña, Joan 
Figueras Jové, Jaume 
Gamiz Caro, Juan 
Huerta Sanchez, José María 
Martín Rull, Enric Xavier 
Masip Álvarez, Albert 
Muñoz Morgado, Luis Miguel 
Segura Casanovas, Joan 
Solà Soler, Jordi 
Raya Giner, Cristobal 

 
 

PDI B3 
 

Càtedràtic Emèrit d’Universitat 
 
Basañez Villaluenga, Luis 

 

Lector/a 
 
Alonso López, Joan Francesc 
Blesa Izquierdo, Joaquim 
Fonollosa Magrinyà, Jordi 

 
 

PDI B1 
 

Associats Temps Parcial 
 
Agustí Ventura, Isaac 
Ajenjo Escolano, Enrique Javier 
Aymerich Martínez, Fco. Javier 
Bachiller Matarranz, Alejandro 
Benedico Blanes, Antonio 
Bergés Martín, Eduard 
Camacho Santiago, Antonio 
Cervantes Prada, Miguel Angel 
Cortés Martínez, Atia 
Damunt Masip, Jordi 
Del Fante Serra, Josep 
Gamiz Caro, Javier Francisco 
Garcia Solà, Daniel 
Giralt Ludevid, Xavier 
Guerra Paradas, Edmundo 
Herrero Cotarelo, Fernando 
Lavernia Ferrer, David 
Lluva Serra, Marc 
Lumbiarres López, Rubén 
Maqueda Gonzalez, M. Angeles 
Migliorelli Falcone, Carolina Mercedes 
Morata Nuñéz, Carlos 
Pascual Alsina, Joan 



7 
 

Sama Monsonís, Albert 
Sanabria Ortega, Fernando Guillermo 
Santos Sumalla, Maria Mercè 
Sarlabous Uranga, Leonardo 
Serna Higuita, Leidy Yanet 
Tinoco Gómez, Laureano 
Triginer Cahelles, Joaquim 
Vallmitjana Lees, Alexandre 
Velázquez Lerma, Susana Adriana 
Vinagre Ruiz, Manuel 

 

PERSONAL D’INVESTIGACIÓ 

 

Director d’Investigació 
 
Gomis Román, Pedro 
Jané Campos, Raimon 

 

Personal investigador vinculat 
 
Acevedo Valle, Juan Manuel 
Aguilar Castillo, Wilbert Geovanny 
Alonso López, Joan Francesc 
Blesa Izquierdo, Joaquin 
Galceran Saez, Jesús Martín 
Rodríguez Martín, Daniel Manuel 
Rotondo, Damiano 
Trejo Ramirez, Karla Andrea 

 

Personal investigador en formació 
 
Akbari , Aliakbar Becari/ària FPI MINISTERI 
Anayurt , Saime Basak BECARI/ÀRIA FPI-UPC 
Andriella, Antonio Becari/ària 
Cayero Becerra, Julian Francisco Becari/ària FI AGAUR 
Deray, Jeremie Becari/ària 
Eldigair, Yousif Becari/ària 
Escriva Muñoz, Jesús Becari/ària 
Escudero Rodrigo, Diego Becari/ària 
García López, Javier Becari/ària 
Garrido de Aguirre, Jon Becari/ària 
González Pijuan, Carmen Becari/ària 
López del Río, Ángela Becari/ària 
Marimon Serra, Xavier Becari FPI-MINISTERI 
Morata Martínez, Imanol Becari/ària 
Nolla Colomer, Carme BECARI/ÀRIA FPI-UPC 
Picart Armada, Sergio Becari/ària FI AGAUR 
Raveendran Nair, Unnidrishnan Becari/ària Marie Curie 
Riera Brutau, Celia Becari/ària 
Rubi Perello, Bartomeu Becari/ària FI AGAUR 
Sampietro Saquicela, José Luis Becari/ària 
Sánchez Corrales, Helem Sabina Becari/ària 
Sanjuan Gomez, Adrian Becari/ària FI AGAUR 
Sanz Gràcia, Elma Becari/ària 
Sanz i López, Víctor Becari/ària 
Sayols Baixeras, Narcis Becari/ària FI AGAUR 
Segovia Castillo, Pablo BECARI/ÀRIA FPI-UPC 
Soldevila Coma, Adria Becari/ària FI AGAUR 
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Taranovic, Aleksandar Becari/ària 
 
 
 

PERSONAL DE SUPORT A LA RECERCA 
 
 

  Alonso López, Joan Francesc TGSSR 
Angrill Jorda, Marc TGMSR 
Bachiller Matarranz, Alejandro TGMSR 
Benedico Blanes, Antonio TGSSR 
Camacho Santiago, Antonio TGSSR 
Cavaliere Ballesta, Carlo  TGMSR 
Cayero Becerra, Julián Francisco TGSSR 
Cortés Martínez, Atia TGSSR 
Escoté LLuís, Oriol Guerra TTLNII 
Paradas, Edmundo TGSSR 
Hernansanz Prats, Alberto TGSSR 
Herrero Cotarelo, Fernando TGSSR 
Jordanic, Mislav TESR 
Morata Núñez, Carlos TGSSR 
Pagès Raventós, Albert TGMSR 
Rodríguez Martín, Daniel Manuel TGSSR 
Roig Sebe, Marc TTLNIII 
Romera Formiguera, Juli TGMSR 
Salazar Cortés, Jean Carlo TGSSR 
Sama Monsonís, Albert TGMSR 
Sanabria Ortega, Fernando Guillermo TGSMS 
Sanz i López, Víctor TGSSR 
Sayols Baixeras, Narcís TESR 
Serna Higuita, Leidy Yanet TGSSR 
Tinoco Gómez, Laureano TGMSR 
Veiga López, Alejandro TTLNIII 
Vidos Cervello TGSSR 
Vinagre Ruiz, Manuel  
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4 Dades econòmiques 
 

Tancament exercici 2017 
 

 
 
 

Repartiment exercici 2018 
 
 

Exercici  2017 - Cap. 2 - ESAII (707)

BCN0 - FME 707901 1.806,51 €         1.783,21 €       23,30 €                       

ETSEIB 707240 3.089,32 €         2.494,88 €       594,44 €                    

FIB 707270 2.781,40 €         2.334,64 €       446,76 €                    

EEBE 707190 4.505,41 €         4.236,25 €       269,16 €                    

FNB 707280 1.062,86 €         1.013,43 €       49,43 €                       

TERRASSA 707170 3.869,29 €         3.868,58 €       0,71 €                         

VILANOVA 707182 1.965,20 €         1.965,20 €       -  €                           

Total assignació seccions 19.079,99 €       17.696,19 €     1.383,80 €                 

POLITICA 707004 4.906,28 €         3.523,39 €       1.382,89 €                 

DIRECCIÓ 707002 1.632,86 €         395,56 €           1.237,30 €                 

ADMINISTRACIÓ 707001 1.908,00 €         1.930,80 €       22,80 €-                       

Total assignació especìfica 8.447,14 €         5.849,75 €       2.597,39 €                 

TOTALS 27.527,13 €       23.545,94 €     3.981,19 €                 

SECCIÓ
CENTRE 

GESTOR

Assignació 

2017
Despeses Saldo Disponible 

     29.256,04 € 

Edifici U 707901 9,50% 972,99 €           972,99 €             4,75%

ETSEIB 707240 25,57% 1308 2.618,71 €          15,16% 1.552,16 €        4.170,87 €         20,37%

FIB 707270 11,03% 564 1.129,17 €          18,37% 1.881,12 €        3.010,29 €         14,70%

EEBE 707190 27,23% 1392,5 2.787,89 €          20,81% 2.131,32 €        4.919,21 €         24,02%

FNB 707280 5,40% 276 552,57 €              6,11% 625,50 €           1.178,07 €         5,75%

TERRASSA 707170 19,96% 1021 2.044,12 €          21,45% 2.196,19 €        4.240,31 €         20,71%

VILANOVA 707182 10,81% 553 1.107,15 €          8,60% 880,33 €           1.987,48 €         9,70%

Total assignació seccions 100% 5114,50 10.239,61 €        100% 10.239,61 €     20.479,23 €       

POLITICA 707004 5.266,09 €         18%

DIRECCIÓ 707002 1.462,80 €         5%

ADMINISTRACIÓ 707001 2.047,92 €         7%

TOTALS 29.256,04 €       

Exercici  2018 Presssupost assignat a ESAII 

70%

35% 35%

10.239,61 €                       10.239,61 €                                 

Despeses Saldo Disponible SECCIÓ
CENTRE 

GESTOR
Encàrrec Docent Número de PDI/PAS

Assignació 

2017
%
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5 Centres docents i titulacions dels quals imparteix docència 
 
 
El departament durant aquest curs 2016/2017 ha realitzat les seves activitats docents, dins de l’àmbit de 
la UPC, en els següents centres docents i en les titulacions que es detallen a continuació: 
 

200 -   Facultat de Matemàtiques i Estadística 
 

 Màster universitari en Estadística i Investigació Operativa 
 

205 -   Escola Superior d'Enginyeries Industrial, Aeroespacial i Audiovisual de Terrassa 
 

 Grau en Enginyeria de Disseny Industrial i Desenvolupament del Producte 
 Grau en Tecnologia i Disseny Tèxtil 
 Grau en Enginyeria Elèctrica 
 Grau en Enginyeria Electrònica Industrial i Automàtica 
 Grau en Enginyeria Mecànica 
  Grau en Enginyeria Química 
 Grau en Enginyeria de Sistemes Audiovisuals 
 Grau en Enginyeria en Tecnologies Industrials 
 Grau en Enginyeria en Tecnologies Aeroespacials 
 Grau en Enginyeria en Vehicles Aeroespacials 
 Màster universitari en Enginyeria d’Organització 
 Màster universitari en Enginyeria Industrial  
 Màster universitari en Enginyeria Aeronàutica 
 Màster universitari en Enginyeria de Sistemes Automàtics i Electrònica Industrial 

 

240 - Escola Tècnica Superior d'Enginyeria Industrial de Barcelona 
 

 Grau en Enginyeria en Tecnologies Industrials 
 Màster universitari en Enginyeria Industrial 
 Master's degree in Automatic Control and Robotics 
 Màster universitari en Enginyeria Biomèdica 
 Màster universitari en Enginyeria d’Organització 

 
 

270 - Facultat d'Informàtica de Barcelona 
 

 Grau en Enginyeria Informàtica 
 Màster en Enginyeria Informàtica 
 Màster en Intel·ligència Artificial 

 

280 - Facultat de Nàutica de Barcelona 
 

 Grau en Enginyeria en Sistemes i Tecnologia Naval  
 Grau en Tecnologies Marines 
 Grau en Nàutica i Transport Marítim 
 Màster universitari en Gestió i Operació d'Instal·lacions Energètiques Marítimes 

 

295 - Escola d'Enginyeria de Barcelona Est 
 

 Grau en Enginyeria Biomèdica 
 Grau en Enginyeria Elèctrica 
 Grau en Enginyeria Electrònica Industrial i Automàtica 
 Grau en Enginyeria de Materials 
 Grau en Enginyeria Mecànica 
 Grau en Enginyeria Química 
 Màster universitari en Enginyeria Química 
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300 -  Escola d'Enginyeria de Telecomunicació i Aeroespacial de Castelldefels 
 

 Grau en Enginyeria d’Aeronavegació Grau en Enginyeria Telemàtica 
 Grau en Enginyeria de Sistemes de Telecomunicació Grau en Enginyeria d’Aeroports 
 Grau en Enginyeria de Sistemes Aeroespacials Màster degree in Aerospace Science and Technology 

 

340 -  Escola Politècnica Superior d'Enginyeria de Vilanova i la Geltrú 
 

 Grau en Enginyeria de Disseny Industrial i Desenvolupament del Producte 
 Grau en Enginyeria Elèctrica 
 Grau en Enginyeria Electrònica Industrial i automática 
 Grau en Enginyeria Mecànica 
 Màster universitari en Enginyeria de Sistemes Automàtica i electrònica Industrial  

 

390 -  Escola Superior d'Agricultura de Barcelona 
 

 Màster universitari en Tecnologies Facilitadores per a la Industria alimentaria i de Bioprocessos 
 

 

6 Per titulació de grau i màster universitari 
 

 Nombre d’estudiants i estudiantes matriculats 

 Mitjana de crèdits matriculats i tassa de rendiment 
 
Aquesta informació està disponible a les diferents memòries dels Centres on s’imparteixen les assignatures i, 
per tant, es remet a elles. 
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7 Programes de Doctorat 
 

Doctorat en Automàtica, Robòtica i Visió 
 
El doctorat en Automàtica, Robòtica i Visió (ARV) va ser el resultat de la fusió del programa Automatització 
Avançada i Robòtica d l’Institut d’Organització i Control de Sistemes Industrials (IOC) i del programa de Control, 
Visió i Robòtica de l’ESAII, ambdós amb Menció de Qualitat del Ministeri d’Educació i Ciència. 
 
El doctorat ARV va obtenir des del seu primer any la Menció de Qualitat del Ministeri d’Educació i Ciència, amb 
codi MCD2007-00150. Va tenir aquesta Menció fins l’any 2011 obtenint seguidament la Menció d’Excel·lència 
del Ministeri d’Educació, amb codi MEE2011- 0453 amb un període de validesa pels cursos acadèmics 2010-
2011, 2011-2012 i 2013-2014. 
 
Aquest doctorat dóna un marc per a la realització de tesis doctorals en les àrees d’Automàtica, de Robòtica i de 
Visió sota la direcció dels professors que en formen part, tot aprofitant les infraestructures de recerca que 
posen a la seva disposició tant les Unitats com els Grups de Recerca implicats. 
 
El doctorat ARV és una continuació natural del Màster universitari en Automàtica i Robòtica. Els estudiants que 
finalitzen aquest màster de recerca tenen accés directe al doctorat. També es pot accedir si es disposa de la 
titulació adequada, en funció de la cual es determinarà la formació complementària que correspongui. 
 

Dades 2017/2018 
 

a) Professor o professora coordinador: Dr. Raúl Suárez Feijoo 
 

b) Nombre d’estudiants i estudiantes: 
 
Curs Nº estudiants 

2015/2016 88 

2016/2017 88 

2017/2018 83 

 
 

c) Nombre de becaris i tipus de beca: 
 

Concessió FI Agaur 
FPI 

Ministerio 
FPU 

Ministerio 

FPI-
UPC/FPU-

UPC 

2015/2016 9 4 2 5 
2016/2017 15 4 2 1 
2017/2018 9 1 1 0 

 
 

d) Nombre de tesis llegides: 
 

Curs Tesis Llegides 

2015/2016 9 

2016/2017 12 

2017/2018 9 

 
  

https://www.ioc.upc.edu/
http://www.boe.es/boe/dias/2011/10/20/pdfs/BOE-A-2011-16518.pdf
http://www.boe.es/boe/dias/2011/10/20/pdfs/BOE-A-2011-16518.pdf
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Doctorat en Enginyeria Biomèdica 
 
Els antecedents del programa de doctorat internuniversitari Enginyeria Biomèdica, organitzat per la Universitat 
Politècnica de Catalunya (UPC) i la Universitat de Zaragoza (UZ), es troba en anteriors programes de doctorat 
d’ambdues institucions. 
 
A la UPC, es va iniciar el programa de doctorat en Bioenginyeria el curs 1984-85, organitzat per l’Institut de 
Cibernética (UPC-CSIC). 
 
A l’any 1997, es va signar un conveni de col·laboració per a l’organització del programa de doctorat 
interdepartamental en Enginyeria Biomèdica, entre les següents unitats estructurals que formen part del Centre 
de Recerca en Enginyeria Biomèdica (CREB) de la UPC: l’ESAII, el Departament d’Enginyeria Electrònica, el 
Departament de Ciències dels Materials i Enginyeria Metal·lúrgica i l’Institut de Tècniques Energètiques. La 
coordinació del programa es realitzava des del Departament d’Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica 
Industrial de la UPC. 
 
A la Universidad de Zaragoza es venien impartint, principalment a l’àmbit de les àrees tècniques, diferents 
programes de doctorat que contemplaven l’aplicació de diferents tècniques de la Enginyeria aplicada a la 
Medicina. Entre altres programes de doctorat de la UZ relacionats, es poden destacar: Tecnologías de las 
Comunicaciones y Telemática, Ingeniería Electrónica, Ingeniería de Sistemas e Informática, Métodos 
Estadísticos y Física. 
 
Des del curs 2003-04, el programa de doctorat en Enginyeria  Biomèdica té un caràcter interuniversitari i 
s’organitza amb la responsabilitat compartida de la Universitat Politècnica de Catalunya (UPC) i de la 
Universidad de Zaragoza (UZ). Al tenir un caràcter interuniversitari s’oferten cursos i activitats de recerca als 
diferents campus de les universitats organitzadores. La coordinació del programa es realitza des del 
Departament d’Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial (ESAII) de la UPC. 
 
El programa va obtenir la Menció de qualitat MCD2003-00157 en els anys: 2003, 2004, 2005, 2006, 2007, 
2008, 2009 i posteriorment, la Menció d’excel•lència MEE2011-0509 els anys: 2011, 2012, 2013 des d’aquella 
data el MECD no ha realitzat noves convocatòries de doctorats d’excel.lència. 
 
 

Dades 2017/2018 
 
 

a) Professor o professora coordinador: Dr. Raimon Jané Campos 
 
 

b) Nombre d’estudiants i estudiantes: 
 
Curs Nº estudiants 

2015/2016 49 

2016/2017 40 

2017/2018 38 
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c) Nombre de becaris i tipus de beca: 
 

Concessió FI Agaur 
FPI 

Ministerio 
FPU 

Ministerio 

FPI-
UPC/FPU-

UPC 

2015/2016 3 2 3 4 
2016/2017 2 1 2 0 
2017/2018 2 1 1 0 

 
 

d) Nombre de tesis llegides: 
 

Curs Tesis Llegides 
Tesis Llegides  

(membres ESAII) 

2015/2016 11 7 

2016/2017 9 5 

2017/2018 6 6 
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8 Publicacions  
 
Les dades següents s’han obtingut de l’aplicació DRAC amb data 1/10/2018 
 

Articles en Revistes 

Alcala, E.; Puig, V.; Quevedo, J.; Escobet, T.. Gain-scheduling LPV control for autonomous 
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systems. Proceedings of the 5th International Symposium on Sensor Science (I3S 2017), 
Barcelona, Spain, 27-29 September 2017. Lloc de publicació: Barcelona, Espanya. Editorial: 
Multidisciplinary Digital Publishing Institute (MDPI). 
Any: 2017. Pàgs: 202 ~ 202. ISBN/ISSN: 2504-3900. URL del text: http://www.mdpi.com/2504-
3900/1/8. 

 

Ubach, S.; Diaz, J.; Ocampo-Martinez, C.A.; Antunez, M.. Peak shaving through closed-loop 
optimization applied to machine tools with periodic behaviour. Proceedings of the 3rd IEEE 
Colombian Conference on Automatic Control. Lloc de publicació: Cartagena, Colòmbia. 
Editorial: Institute of Electrical and Electronics Engineers (IEEE). Any: 2017. Pàgs: 1 ~ 7. 

 

Ud Din, M.; Akbari, A.; Rosell, J.. Knowledge-Oriented Physics-Based Motion Planning for 
Grasping Under Uncertainty. ROBOT 2017 : Third Iberian Robotics Conference, vol. 1. Lloc 
de publicació: Sevilla. Editorial: Springer. Any: 2017. Pàgs: 502 ~ 515. ISBN/ISSN: 978-3-
319-70832-4. URL del text: https://link.springer.com/book/10.1007/978-3-319-70833-1. 

 

Vaquero, V.; Sanfeliu, A.; Moreno-Noguer, F.. Deep lidar CNN to understand the dynamics of 
moving vehicles. Proceedings of 2018 IEEE International Conference on Robotics and 
Automation (ICRA). Lloc de publicació: Brisbane, Austràlia. Editorial: Institute of Electrical and 
Electronics Engineers (IEEE). Any: 2018. Pàgs: 4504 ~ 4509. ISBN/ISSN: 2577-087X. 

 

Vaquero, V.; Ros, G.; Moreno-Noguer, F.; López, A.; Sanfeliu, A.; Ros, G.. Joint coarse-and-fine 
reasoning for deep optical flow. Proceedings of the 2017 IEEE International Conference on Image 
Processing (ICIP). Lloc de publicació: Beijing, Xina. Editorial: Institute of Electrical and Electronics 

http://www.mdpi.com/2504-3900/1/4
http://ieeexplore.ieee.org/servlet/opac?punumber=7959255
http://www.mdpi.com/2504-3900/1/8
http://www.mdpi.com/2504-3900/1/8
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Engineers (IEEE). Any: 2017. Pàgs: 2558~ 2562. ISBN/ISSN: 2381-8549. 
 

Vaquero, V.; del Pino, I.; Moreno-Noguer, F.; Solá, J.; Sanfeliu, A.; Andrade-Cetto, J.. 
Deconvolutional networks for point-cloud vehicle detection and tracking in driving scenarios. 
Proceedings of the 8th European Conference on Mobile Robots. Lloc de publicació: Paris, 
França. Editorial: IEEE Press. Any: 2017. Pàgs: 1 ~ 7. 

 

Vidal, Y.; Pozo, F.; Luo, N.; Tutivén, C.; Rodellar, J.. Machine learning techniques for wind turbine 
fault diagnosis. Control and monitoring: abstracts and papers of the 7th World Conference on 
Structural Control and Monitoring: 7WCSCM: July 22-25, 2018 Qingdao, China. Lloc de 
publicació: Qingdao, Xina. Any: 2018. Pàgs: 1385 ~ 1394.Vidal, Y.; Pozo, F.; Tutivén, C.. Multi-
fault diagnosis for wind turbines based on SCADA data. PHME 2018: 
Prognostic and Health Management Society European Conference : Utrecht, The Netherlands: 
July 3-7, 2018: proceedings book. Lloc de publicació: Utrecht, Països Baixos. Any: 2018. 

 

Wang, Y.; Olaru, S.; Valmorbida, G.; Puig, V.; Cembrano, M.. Robust invariant sets and active 
mode detection for discrete-Time uncertain descriptor systems. 2017 IEEE 56th Annual 
Conference on Decision and Control (CDC). Lloc de publicació: Melbourne, Austràlia. Editorial: 
Institute of Electrical and Electronics Engineers (IEEE). Any: 2017. Pàgs: 5648 ~ 5653. 

 

Wang, Y.; Zhou, M.; Puig, V.; Cembrano, M.; Wang, Z.. Zonotopic fault detection observer with H_ 
performance. 36TH Proceedings Chinese Control Conference (CCC). Lloc de publicació: 
DAILAN, Xina. Any: 2017. Pàgs: 7230 
~ 7235. 

 

Witczak, M.; Pazera, M.; Puig, V.; Mrugalski, M.. Robust time-varying sensor bias estimation for 
bounded-error systems: application to the wind turbine benchmark. MED 2018 - 26th 
Mediterranean Conference on Control and Automation. Lloc de publicació: Zadar, Croàcia. Any: 
2018. Pàgs: 679 ~ 684. ISBN/ISSN: 978-153867890-9. 

 

Xing, Y.; Na, J.; Costa-Castelló, R.. Composite PID control with unknown dynamics estimator for 
rotomagnet plant. PID 2018: 3rd IFAC Conference on Advances in Proportional-Integral-
Derivative Control, Ghent, Belgium, May 
09-11, 2018. Lloc de publicació: Ghent, Bèlgica. Any: 2018. Pàgs: 817 ~ 822. 

 

Zribi, S.; Mejerbi, M.; Tlijani, H.; Knani, J.; Puig, V.. Smooth motion profile for trajectory planning 
of a flexible manipulator. 2018 International Conference on Advanced Systems and Electric 
Technologies, IC_ASET 2018. Lloc de publicació: Hammamet, Tunísia. Any: 2018. Pàgs: 376 ~ 
380. ISBN/ISSN: 978-153864449-2. 

 

Zribi, S.; Boussetta , W.; Tlijani, H.; Knani, J.; Puig, V.. Comparison between ultra-local model and 
auto-Tuning pid controls strategies applied to the redundant manipulator robot for several inputs. 
2017 18th international Conference on Sciences and Techniques of Automatic Control and 
Computer Engineering, STA 2017 - Proceedings. Lloc de publicació: Monastir, Tunísia. Any: 
2018. Pàgs: 350 ~ 355. ISBN/ISSN: 9781538610848. 

 

Llibres 

Amat, J.; Casals, A.. Los robots del futuro: un reto para la inteligencia artificial. Editorial: RBA Libros. Any: 2017. 

ISBN: 978-84-473-9083-0. 
 

Durán, J.; Martinez, H.; Domingo, J.; Gamiz, J.. Electrónica. Editorial: Marcombo. Any: 2017. 
ISBN: 978-84-267- 2349-9. 

 

Puig, V.; Ocampo-Martinez, C.A.; Perez, R.; Cembrano, M.; Quevedo, J.; Escobet, T.. Real-time monitoring and 
operational control of drinking-water systems. Editorial: Springer. Any: 2017. ISBN: 978-3-319-50750-7. 

 

Sanfeliu, A.; Puig-pey, A.; Sole, F.; Bolea, Y.; Casanovas, J.; Grau, A.; Varela, J.; Neitz, M.; Chesa, M.; Martinez, 

L.. Public end-users: driven technological innovation - PDTI. Case study: PDTI in urban scenarios. Editorial: 
Universitat Politècnica de Catalunya (UPC). Any: 2018. ISBN: 978-84-9880-693-9. 
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Capítols de llibre 

Barreiro, J.; Riaño-Briceño, G.; Ocampo-Martinez, C.A.; Quijano, N.. Data-driven evolutionary- 
Cabre, J.; Climent, J.; Lopez, D.; Martin, C.; Sanchez, F.; Vidal, E.. Esclatec: recerca + 
desenvolupament + innovació x inclusió. Noves tendències en la creació i gestió d'empreses 
socials: casos d'estudi. Any: 2018. Pàgs: 55 
~ 69. ISBN: 978-84-96998-30-8. 

 

Calvo, M.; Le Rolle, V.; Romero, D.; Béhar, N.; Gomis, P.; Mabo, P.; Hernández, A.. Sex 
differences in autonomic response to exercise testing in patients with Brugada syndrome. Sex-
specific analysis of cardiovascular function. 
Editorial: Springer. Any: 2018. Pàgs: 181 ~ 190. ISBN: 978-3-319-77931-7.networks considering 
flow. Real-time monitoring and operational control of drinking-water systems. Editorial: Springer. 
Any: 2017. Pàgs: 227 ~ 249. ISBN: 978-3-319-50750-7. 

 

Escobet, T.; Sarrate, R.; Comasolivas, R.. Fault diagnosis. Real-time monitoring and operational 
control of drinking- water systems. Editorial: Springer. Any: 2017. Pàgs: 195 ~ 224. ISBN: 978-3-
319-50750-7. 

 

García Valverde, D.; Puig, V.; Quevedo, J.. Big data analytics and knowledge discovery applied to 
automatic meter readers. Real-time monitoring and operational control of drinking-water systems. 
Editorial: Springer. Any: 2017. 
Pàgs: 401 ~ 423. ISBN: 978-3-319-50750-7. 

 

Grosso, J.; Ocampo-Martinez, C.A.; Puig, V.. Non-centralized predictive control for drinking-water 
supply systems. Real-time monitoring and operational control of drinking-water systems. Editorial: 
Springer. Any: 2017. Pàgs: 341 ~ 362. ISBN: 978-3-319-50750-7. 

 

Grosso, J.; Ocampo-Martinez, C.A.; Puig, V.. Stochastic model predictive control for water 
transport networks with demand forecast uncertainty. Real-time monitoring and operational control 
of drinking-water systems. Editorial: Springer. Any: 2017. Pàgs: 269 ~ 290. ISBN: 978-3-319-
50750-7. 

 

Lumbiarres, R.; Lopez, M.; Cantó, E.. Faking countermeasure against side-channel attacks. 
Advances in Microelectronics: Reviews Volume 1. Editorial: International Frequency Sensor 
Association Publishing, S. L. Any: 2017. Pàgs: 509 ~ 525. ISBN: 978-84-697-8634-5. 

 

Meseguer, J.; Perez, R.; Quevedo, J.. Case studies. Real-time monitoring and operational control 
of drinking-water systems. Editorial: Springer. Any: 2017. Pàgs: 21 ~ 33. ISBN: 978-3-319-
50750-7. 

 

Munguia, R.F.; Guerra, E.; Urzua, S.; Bolea, Y.; Grau, A.. Design and development of aerial 
robotic systems for sampling operations in industrial environment. Aerial robots: aerodynamics, 
control and applications. Editorial: InTech. Any: 2017. Pàgs: 123 ~ 143. ISBN: 978-953-51-3464-
0. 

 

Nejjari, F.; Perez, R.; Puig, V.. Quality monitoring. Real-time monitoring and operational control of 
drinking-water systems. Editorial: Springer. Any: 2017. Pàgs: 131 ~ 152. ISBN: 978-3-319-
50750-7. 

 

Ocampo-Martinez, C.A.; Puig, V.. Partitioning approaches for large-scale water transport 
networks. Real-time monitoring and operational control of drinking-water systems. Editorial: 
Springer. Any: 2017. Pàgs: 321 ~ 339. ISBN: 978-3-319-50750-7. 

 

Ocampo-Martinez, C.A.; Puig, V.. Partitioning approaches for large-scale water transport 
networks. Real-time monitoring and operational control of drinking-water systems. Editorial: 
Springer. Any: 2017. Pàgs: 321 ~ 339. ISBN: 978-3-319-50750-7. 

 

Perez, R.; Pep Cugueró Escofet; Sanz, G.; Cugueró, M.; Blesa, J.. Leak monitoring. Real-time 
monitoring and operational control of drinking-water systems. Editorial: Springer. Any: 2017. 
Pàgs: 115 ~ 130. ISBN: 978-3-319- 50750-7. 

 

Perez, R.; Sanz, G.. Parameter estimation: definition and sampling design. Real-time monitoring 
and operational control of drinking-water systems. Editorial: Springer. Any: 2017. Pàgs: 57 ~ 78. 
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ISBN: 978-3-319-50750-7. 
 

Perez, R.; Sanz, G.. Modelling and simulation of drinking-water networks. Real-time monitoring 
and operational control of drinking-water systems. Editorial: Springer. Any: 2017. Pàgs: 37 ~ 52. 
ISBN: 978-3-319-50750-7. 

 

Perez-Poch, A.; Domingo, J.; Sanz, M.; Lopez, D.. La cultura docente universitaria. Docencia 
universitaria e innovación. Editorial: Octaedro. Any: 2018. Pàgs: 73 ~ 102. ISBN: 978-84-17219-
68-0. 

 

Puig, V.; Ocampo-Martinez, C.A.; Robles, D.; Garza, L.. Fault-tolerant model predictive control of 
water transport networks. Real-time monitoring and operational control of drinking-water systems. 
Editorial: Springer. Any: 2017. Pàgs: 291 ~ 320. ISBN: 978-3-319-50750-7. 

 

Quevedo, J.; García Valverde, D.; Puig, V.; Saludes, J.; Cugueró, M.; Espin , S.; Roquet, J.; 
Valero, F.. Sensor data validation and reconstruction. Real-time monitoring and operational 
control of drinking-water systems. Editorial: Springer. Any: 2017. Pàgs: 175 ~ 194. ISBN: 978-3-
319-50750-7.operational control of drinking-water systems. Editorial: Springer. Any: 2017. Pàgs: 
1 ~ 19. ISBN: 978-3-319- 50750-7. 

 

Saludes, J.; Quevedo, J.; Puig, V.. Demand forecasting for real-time operational control. Real-
time monitoring and operational control of drinking-water systems. Editorial: Springer. Any: 
2017. Pàgs: 99 ~ 113. ISBN: 978-3-319- 50750-7. 

 

Sanz, G.; Perez, R.. Parameter estimation: online calibration. Real-time monitoring and 
operational control of drinking-water systems. Editorial: Springer. Any: 2017. Pàgs: 79 ~ 98. 
ISBN: 978-3-319-50750-7. 

 

Sarrate, R.; Nejjari, F.; Blesa, J.. Sensor placement for monitoring. Real-time monitoring and 
operational control of drinking-water systems. Editorial: Springer. Any: 2017. Pàgs: 153 ~ 174. 
ISBN: 978-3-319-50750-7. 

 

Segovia, P.; Rajaoarisoa, L.H.; Nejjari, F.; Puig, V.; Duviella, E.. Modeling of interconnected flat 
open-channel flow: application to inland navigation canals. Advances in hydroinformatics : 
SimHydro 2017 : choosing the right model in applied hydraulics. Editorial: Springer. Any: 2018. 
Pàgs: 75 ~ 90. ISBN: 978-981-10-7217-8. 

 

Sun, C.; Cembrano, M.; Puig, V.. Coordinating regional and urban water networks. Real-time 
monitoring and operational control of drinking-water systems. Editorial: Springer. Any: 2017. 
Pàgs: 385 ~ 340. ISBN: 978-3-319- 50750-7. 

 

Documents cientificotècnics 

Xambo, S.; Sayols, N.. Alternant codes and the McEliece cryptosystem. Data: 07/10/2017. Pàgs: 21. URL del text: 

https://mat-web.upc.edu/people/sebastia.xambo/PyECC/s-CryptoLleida-7-10-2017.pdf. 
 

Treballs acadèmics 

Cortes, A.. Human - Smart Rollator Interaction for Gait Analysis and Fall Prevention Using 
Learning Methods and the i-Walker. Tipus de treball acadèmic: Tesi doctoral. Data: 20/07/2018. 
Qualificació: Excel·lent. Directors/res: Bejar, J.; Martinez, A.. Institució: Universitat Politècnica de 
Catalunya. URL del text: http://hdl.handle.net/10803/620737. 

 

Lopez-del Rio, A.. Development and improvement of computer aided drug development 
techniques using Deep Learning algorithms. Tipus de treball acadèmic: Pla de recerca. Data: 
13/07/2018. Qualificació: Satisfactori. 
Directors/res: Perera, A.. Institució: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Maqueda, M.. Impact of endurance exercise on human body homeostasis. Application of 
statistical learning methods to transcriptomics and clinical data. Tipus de treball acadèmic: Pla de 
recerca. Data: 13/07/2018. Qualificació: Satisfactori. Directors/res: Perera, A.. Institució: 
Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Salazar, J.C.. Contribution to reliable control of dynamic systems. Tipus de treball acadèmic: Tesi 
doctoral. Data: 30/05/2018. Qualificació: Notable. Directors/res: Sarrate, R.; Nejjari, F.. Institució: 

http://hdl.handle.net/10803/620737


Memòria de la unitat. Període: 01/09/2017 al 31/08/2018 
 

48 
 

Universitat Politècnica de Catalunya. 
 

Andriella, A.. Designing a Cognitive System Framework for Brain-training Exercise based on 
HRI. Tipus de treball acadèmic: Pla de recerca. Data: 17/05/2018. Qualificació: Satisfactori. 
Directors/res: Torras, C.; Alenyà, G.. 
Institució: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Taranovic, A.. Robot adaptation through multimodal interaction and learning. Tipus de treball 
acadèmic: Pla de recerca. Data: 17/05/2018. Qualificació: Satisfactori. Directors/res: Torras, C.. 
Institució: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Escrivá, J.. Advanced Bioimpedance Signal Processing Techniques for Hemodynamic Monitoring 
During Anesthesia. Tipus de treball acadèmic: Tesi doctoral. Data: 10/05/2018. Qualificació: 
Excel·lent Cum Laude. Directors/res: Vallverdu, M.; Weber Jensen, Erik. Institució: Universitat 
Politècnica de Catalunya. 

 

Soldevila, A.. Robust leak localization in water distribution networks using machine learning 
techniques. Tipus de treball acadèmic: Tesi doctoral. Data: 23/03/2018. Qualificació: Excel·lent 
Cum Laude. Directors/res: Puig, V.; Tornil-Sin, S.. Institució: Universitat Politècnica de 
Catalunya.Treballs acadèmics 

Sanjuan, A.. Fault diagnosis and fault tolerant control of robotic systems using artificial 
intelligence techniques. Tipus de treball acadèmic: Pla de recerca. Data: 15/02/2018. 
Qualificació: Satisfactori. Directors/res: Nejjari, F.; Sarrate, R.. Institució: Universitat Politècnica 
de Catalunya. 

 

Sanz, V.. Modelling and control of high temperature proton exchange membrane fuel cells for 
combined heat and power comfort applications. Tipus de treball acadèmic: Pla de recerca. Data: 
06/02/2018. Qualificació: Satisfactori. Directors/res: Costa-Castelló, R.; Batlle, C.. Institució: 
Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Vallmitjana, A.. Multiscale Image Analysis of Calcium Dynamics in Cardiac Myocytes. Tipus de 
treball acadèmic: Tesi doctoral. Data: 22/09/2017. Qualificació: Excel·lent Cum Laude. 
Directors/res: Benitez, R.. Institució: Universitat Politècnica de Catalunya. URL del text: 
http://hdl.handle.net/10803/461083. 

 

Serna, L.Y.. Modelado dinámico del sistema respiratorio ante incrementos de demanda 
ventilatoria, enfermedades pulmonares y ventilación mecánica asistida. Tipus de treball 
acadèmic: Tesi doctoral. Data: 04/09/2017. 
Qualificació: Excel·lent. Directors/res: Teixidó, Joaquin; Mañanas, M.A.. Institució: Universitat 
Politècnica de Catalunya. 

 

Manual o apunts 

 
Climent, J.; Frigola, M.. Reconeixement automàtic d'espècies animals. Tipus: Pràctiqum 

 

Col·laboració en revista 

Col·laboradors: Angulo, C.. Tipus de col·laboracio: Editor. Revista: IEEE Transactions on 
Cognitive and Developmental Systems. Títol del monogràfic: Sensorimotor Contingencies for 
Cognitive Robotics. Data d'inici: 01/05/2017. 

 

Col·laboradors: Angulo, C.. Tipus de col·laboracio: Editor de monogràfic. Revista: 
Neurocomputing. Títol del monogràfic: Best Articles from the European Symposium on 
Artificial Neural Networks , ESANN'2007. Data d'inici: 01/10/2007. 
 

 

Col·laboradors: Angulo, C.. Tipus de col·laboracio: Col·laborador. Revista: Butlletí de l'ACIA 
(Associació Catalana d'Intel.ligència Artificial). Data d'inici: 01/01/2003. 

 

Col·laboradors: Ayza, J. Tipus de col·laborac: Revista: Automática e instrumentación.  01/01/1993. 
 

Col·laboradors: Basañez, L.. Tipus de col·laboracio: Revisor. Revista: IEEE transactions on 
systems man and cybernetics. Data d'inici: 01/01/1996. 

http://hdl.handle.net/10803/461083
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Col·laboradors: Basañez, L.. Tipus de col·laboracio: Col·laborador. Revista: Automática e 
instrumentación. Data d'inici: 01/01/1982. 

 

Col·laboradors: Caminal, P.. Tipus de col·laboracio: Revisor. Revista: IEEE transactions on 
biomedical engineering. Data d'inici: 01/02/1991. 

 

Col·laboradors: Casals, A.. Tipus de col·laboracio: Revisor. Revista: IEEE robotics and 
automation magazine. Data d'inici: 01/04/1998. 

 

Col·laboradors: Climent, J.. Tipus de col·laboracio: Revisor. Revista: IET image 
processing. Data d'inici: 01/01/2010. 

 

Col·laboradors: Climent, J.. Tipus de col·laboracio: Revisor. Revista: Journal of real-time image 
processing. Data d'inici: 01/01/2009. 

 

Col·laboradors: Climent, J.. Tipus de col·laboracio: Revisor. Revista: IEEE transactions on pattern 
analysis and machine intelligence. Data d'inici: 23/07/2008. 

 

Col·laboradors: Climent, J.. Tipus de col·laboracio: Editor. Revista: IET computer vision. Data d'inici: 
12/04/2007. 

 

Col·laboradors: Climent, J.. Tipus de col·laboracio: Revisor. Revista: Pattern recognition letters. 
Data d'inici: 01/03/2004. 

 

Col·laboradors: Climent, J.. Tipus de col·laboracio: Revisor. Revista: Revista electrónica de visión 
por computador. Data d'inici: 26/10/1999. 

 

Col·laboradors: Costa-Castelló, R.. Tipus de col·laboracio: Editor. Revista: International journal of 
modeling, identification and control. Data d'inici: 01/09/2016. 

 

Col·laboradors: Costa-Castelló, R.. Tipus de col·laboracio: Editor. Revista: Energies. Data d'inici: 
01/07/2015. 

 

Col·laboradors: Costa-Castelló, R.. Tipus de col·laboracio: Revisor. Revista: Asian journal of 
control. Data d'inici: 01/01/2009. 

 

Col·laboradors: Costa-Castelló, R.. Tipus de col·laboracio: Revisor. Revista: IEEE transactions on 
automatic control. Data d'inici: 01/01/2007. 

 

Col·laboradors: Costa-Castelló, R.. Tipus de col·laboracio: Revisor. Revista: Revista 
iberoamericana de automática e informática industrial. Data d'inici: 01/07/2006. 

Col·laboradors: Costa-Castelló, R.. Tipus de col·laboracio: Revisor. Revista: IEEE transactions 
on control systems technology. Data d'inici: 01/01/2004. 

 

Col·laboradors: Costa-Castelló, R.. Tipus de col·laboracio: Editor. Revista: Emerging 
Methodologies and Applications in Modelling, Identification and Control. Data d'inici: 01/07/2000. 

 

Col·laboradors: Fossas, E., E. Fossas, E. Fossas-Colet, Enric Fossas, Enric Fossas-Colet. Tipus 
de col·laboracio: Col·laborador. Revista: International review of electrical engineering. Data 
d'inici: 01/01/2006. 

 

Col·laboradors: Fuertes, J.M.. Tipus de col·laboracio: Editor. Revista: IEEE transactions on 
industrial electronics. Data d'inici: 01/01/2009. 

 

Col·laboradors: Fuertes, J.M.. Tipus de col·laboracio: Revisor. Revista: Control engineering 
practice. Data d'inici: 01/01/2007. 

 

Col·laboradors: Fuertes, J.M.. Tipus de col·laboracio: Revisor. Revista: IEEE transactions on 
industrial informatics. Data d'inici: 01/01/2006. 

 

Col·laboradors: Fuertes, J.M.. Tipus de col·laboracio: Editor de monogràfic. Revista: Automática e 
instrumentación. Número: tots. Volum: tots. Títol del monogràfic: foro internet sobre 
Comunicaciones Industriales. Data d'inici: 28/10/2003. 

 

Col·laboradors: Fuertes, J.M.. Tipus de col·laboracio: Revisor. Revista: Elektrotechnik und 
Informationstechnik. Data d'inici: 01/05/2000. 
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Col·laboradors: Gomis, P.. Tipus de col·laboracio: Editor. Revista: Computers in biology and 
medicine. Data d'inici: 01/04/2010. 

 

Col·laboradors: Gomis, P.. Tipus de col·laboracio: Editor. Revista: Physiological measurement. 
Data d'inici: 03/03/2008. 

 

Col·laboradors: Gomis, P.. Tipus de col·laboracio: Editor. Revista: Medical Engineering & 
Physics. Data d'inici: 03/09/2007. 

 

Col·laboradors: Gomis, P.. Tipus de col·laboracio: Editor. Revista: Journal of electrocardiology. 
Data d'inici: 01/03/2007. 

 

Col·laboradors: Grau, A.. Tipus de col·laboracio: Revisor. Revista: Computer applications in 
engineering education. Data d'inici: 01/03/2018. 

 

Col·laboradors: Grau, A.. Tipus de col·laboracio: Revisor. Revista: (1061-3773) Computer 
applications in engineering education. Data d'inici: 25/02/2018. 

 

Col·laboradors: Grau, A.. Tipus de col·laboracio: Revisor. Revista: PloS one. Data d'inici: 
04/12/2017. 

 

Col·laboradors: Grau, A.. Tipus de col·laboracio: Revisor. Revista: Journal of intelligent and 
robotic systems. Data d'inici: 11/11/2017. 

 

Col·laboradors: Grau, A.. Tipus de col·laboracio: Editor. Revista: IEEE transactions on industrial 
informatics. Data d'inici: 11/12/2015. 

 

Col·laboradors: Grau, A.. Tipus de col·laboracio: Revisor. Revista: IEEE industrial electronics 
magazine. Data d'inici: 11/12/2014. 

 

Col·laboradors: Grau, A.. Tipus de col·laboracio: Revisor número revista. Revista: IEEE 
instrumentation and measurement magazine. Data d'inici: 01/01/2014. 

 

Col·laboradors: Grau, A.. Tipus de col·laboracio: Revisor número revista. Revista: ISA 
transactions. Data d'inici: 01/01/2014.01/01/2011. 

 

Col·laboradors: Grau, A.. Tipus de col·laboracio: Revisor. Revista: IEEE transactions on industrial 
electronics. Data d'inici: 22/05/2007. 

 

Col·laboradors: Grau, A.. Tipus de col·laboracio: Col·laborador. Revista: Educacio i sostenibilitat. 
Data d'inici: 01/10/2006. 

 

Col·laboradors: Grau, A.. Tipus de col·laboracio: Revisor. Revista: IEEE transactions on industrial 
informatics. Data d'inici: 18/10/2005. 

 

Col·laboradors: Grau, A.. Tipus de col·laboracio: Revisor. Revista: IEEE transactions on industrial 
electronics. Data d'inici: 01/06/2002. 

 

Col·laboradors: Grau, A.. Tipus de col·laboracio: Revisor. Revista: Revista electrónica de visión 
por computador. Data d'inici: 01/10/2001. 

 

Col·laboradors: Jane, R.. Tipus de col·laboracio: Revisor. Revista: IEEE transactions on 
biomedical engineering. Data d'inici: 01/02/1991. 
 

 

Col·laboradors: Morcego, B.. Tipus de col·laboracio: Revisor. Revista: IEEE transactions on 
systems man and cybernetics. Data d'inici: 01/01/1992. 

 

Col·laboradors: Sanfeliu, A.. Tipus de col·laboracio: Col·laborador. Revista: Electronic letters on 
computer vision and image analysis. Data d'inici: 01/01/2002. 

 

Col·laboradors: Sanfeliu, A.. Tipus de col·laboracio: Revisor. Revista: IEEE transactions on 
systems man and cybernetics. Data d'inici: 01/01/2000. 
 

 

Col·laboradors: Sanfeliu, A.. Tipus de col·laboracio: Revisor. Revista: Computación y sistemas. 
Data d'inici: 01/01/1999. 

 

Col·laboradors: Sanfeliu, A.. Tipus de col·laboracio: Col·laborador. Revista: Computer vision and 
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image understanding. Data d'inici: 01/01/1999. 
 

Col·laboradors: Sanfeliu, A.. Tipus de col·laboracio: Col·laborador. Revista: Revista electrónica 
de visión por computador. Data d'inici: 01/01/1999. 

 

Col·laboradors: Sanfeliu, A.. Tipus de col·laboracio: Col·laborador. Revista: Computación y 
sistemas. Data d'inici: 01/03/1998. 

 

Col·laboradors: Sanfeliu, A.. Tipus de col·laboracio: Revisor. Revista: Pattern recognition letters. 
Data d'inici: 01/01/1998. 

 

Col·laboradors: Sanfeliu, A.. Tipus de col·laboracio: Col·laborador. Revista: Pattern recognition 
letters. Data d'inici: 01/01/1998. 

 

Col·laboradors: Sanfeliu, A.. Tipus de col·laboracio: Revisor. Revista: International journal of 
pattern recognition and artificial intelligence. Data d'inici: 17/05/1997. 

 

Col·laboradors: Sanfeliu, A.. Tipus de col·laboracio: Revisor. Revista: Pattern recognition. Data 
d'inici: 20/03/1996. 

 

Col·laboradors: Sanfeliu, A.. Tipus de col·laboracio: Revisor. Revista: Image and vision 
computing. Data d'inici: 01/01/1996. 

 

Col·laboradors: Sanfeliu, A.. Tipus de col·laboracio: Revisor. Revista: Computer vision and image 
understanding. Data d'inici: 01/01/1995. 

 

Col·laboradors: Sanfeliu, A.. Tipus de col·laboracio: Col·laborador. Revista: International journal 
of pattern recognition and artificial intelligence. Data d'inici: 02/10/1992.recognition and artificial 
intelligence. Data d'inici: 01/01/1987. 

 

Col·laboradors: Sanfeliu, A.. Tipus de col·laboracio: Revisor. Revista: Computer vision, graphics, 
and image processing. Data d'inici: 01/01/1985. 

 

Col·laboradors: Sanfeliu, A.. Tipus de col·laboracio: Revisor. Revista: IEEE transactions on 
pattern analysis and machine intelligence. Data d'inici: 01/01/1980. 

 

Col·laboradors: Thomas, F.. Tipus de col·laboracio: Revisor. Revista: Algorithmica. Data d'inici: 
01/04/1995. 

 

Col·laboradors: Thomas, F.. Tipus de col·laboracio: Revisor. Revista: IEEE transactions on 
robotics and automation. Data d'inici: 01/10/1993. 

 

Col·laboradors: Vallverdu, M.. Tipus de col·laboracio: Revisor. Revista: IEEE transactions on 
biomedical engineering. Data d'inici: 06/03/1999. 
 
 

Col·laboració en llibre 

Puig, V. - Editor; Ocampo-Martinez, C.A. - Editor; Perez, R. - Editor; Cembrano, M. - Editor; Quevedo, J. - Editor; 

Escobet, T. - Editor. Real-time monitoring and operational control of drinking-water systems. Lloc de publicació: 

Berlín, Alemanya. Editorial: Springer. Any: 2017. ISBN: 978-3-319-50750-7. 
 

Puig-pey, A. - Editor; Grau, A. - Editor. Public end-users: driven technological innovation - PDTI. Case study: 

PDTI in urban scenarios. Editorial: Universitat Politècnica de Catalunya (UPC). Any: 2018. ISBN: 978-84-9880- 

693-9. 

 

Col·laboració en mitjà de comunicació 

Col·laboradors: Angulo, C.. Tipus de col·laboracio: Entrevista. Nom del mitjà: ExpressNews. Títol 
de l'article o programa: Cecilio Angulo: una conversación sobre inteligencia artificial, tecnología y 
robots. Data d'inici: 04/04/2018. Data de fi: 04/04/2018. 

 

Col·laboradors: Angulo, C.. Nom del mitjà: educaweb. Títol de l'article o programa: Usos y 
beneficios de la robótica en las aulas. Data d'inici: 15/12/2016. 

 

Col·laboradors: Angulo, C.. Nom del mitjà: interempresas.net. Títol de l'article o programa: 
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Soluciones tecnológicas de vanguardia de la UPC en el Congreso Smart City Expo World. Data 
d'inici: 09/12/2016. 

 

Col·laboradors: Angulo, C.. Nom del mitjà: upctv. Títol de l'article o programa: ¿Robots dinosauros 
en los hospitales?. Data d'inici: 15/12/2015. 

 

Col·laboradors: Angulo, C.. Nom del mitjà: El Periódico de Catalunya. Títol de l'article o programa: 
Un amigo robot en el hospital. Data d'inici: 30/11/2015. 

 

Col·laboradors: Catala, A.. Nom del mitjà: TV3 - Televisió de Catalunya. Títol de l'article o 
programa: Entrevista projecte REMPARK. Data d'inici: 17/07/2012. 

 

Col·laboradors: Catala, A.. Nom del mitjà: Barcelona TV. Títol de l'article o programa: Entrevista 
projecte REMPARK. Data d'inici: 17/07/2012. 

 

Col·laboradors: Catala, A.. Nom del mitjà: Televisión de Galicia. Títol de l'article o programa: 
Entrevista projecte REMPARK. Data d'inici: 17/07/2012. 

 

Direcció, tutoria o tribunal de treball acadèmic 

Autor del treball: Calvo, M.. Col·laboradors: Gomis, P. - Director; Hernandez, A.I. - Director. Títol 
del treball: Analysis of the cardiovascular response to autonomic nervous system modulation in 
Brugada syndrome patients. Tipus de treball: Tesi doctoral. Data de lectura: 10/11/2017. Entitat: 
Universitat Politècnica de Catalunya. 

Autor del treball: Pragna Das. Col·laboradors: Grau, A. - Membre tribunal. Títol del treball: 
Adaptive multi-robot control through on-line parameter identification at system level. Tipus de 
treball: Tesi doctoral. Data de lectura: 16/05/2018. Entitat: Universitat Autònoma de Barcelona 
(UAB). 

 

Autor del treball: Muros, F.. Col·laboradors: Ocampo-Martinez, C.A. - Membre tribunal; Maestre, 
J. - Director; Algaba, E. - Director; Fernández Camacho, Eduardo - Director. Títol del treball: 
Cooperative Game Theory Tools in Coalitional Control Networks. Tipus de treball: Tesi doctoral. 
Data de lectura: 19/09/2017. Entitat: Universidad de Sevilla. 

 

Autor del treball: Zakaria Baroud. Col·laboradors: Ocampo-Martinez, C.A. - Director; Benalia, A. - 
Director. Títol del treball: Modelling and Observation of PEM Fuel-Cell Systems: Application to the 
Automobile Transport Field. Tipus de treball: Tesi doctoral. Data de lectura: 28/06/2018. 

 

Autor del treball: Fletscher Bocanegra, Luis Alejandro. Col·laboradors: Ocampo-Martinez, C.A. - 
Membre tribunal. Títol del treball: Control strategies for energy efficiency of next generation 
cellular networks with hybrid energy sources. Tipus de treball: Tesi doctoral. Data de lectura: 
22/06/2018. Entitat: Universidad Nacional de Colombia. 
 

 

Autor del treball: Stroe, Nicoleta. Col·laboradors: Ocampo-Martinez, C.A. - Membre tribunal. Títol 
del treball: CONTRIBUTIONS TO MODEL-BASED PREDICTIVE ENERGY MANAGEMENT IN 
HYBRID ELECTRIC 
VEHICLES. Tipus de treball: Tesi doctoral. Data de lectura: 10/11/2017. Entitat: Université 
d'Orléans. 

 

Autor del treball: Ochoa, J. F.. Col·laboradors: Alonso, J.F. - Director; Hernández, A.M. - 
Director; Romero, S. - Membre tribunal. Títol del treball: Análisis multivariado de índices de 
conectividad cerebral en la enfermedad de Alzheimer. Tipus de treball: Tesi doctoral. Data de 
lectura: 08/02/2018. Entitat: Universidad de Antioquia. 

 

Autor del treball: Tadesse, G.. Col·laboradors: Cavallaro, A. - Director; Catala, A. - Director; 
Jamone, L. - President i Secretari; Tokarchuk, L. - Membre tribunal; Patras, I. - Membre tribunal. 
Títol del treball: Human Activity Recognition using a wearable camara. Tipus de treball: Tesi 
doctoral. Data de lectura: 26/04/2018. Entitat: Queen Mary University of London. 
 

 

Autor del treball: Urzua, S.. Col·laboradors: Munguia, R.F. - Director; Grau, A. - Director. Títol del 
treball: Navegacion y mapeo basado en vision para vehiculos aereos no tripulados en entornos 
negados de GPS. Tipus de treball: Tesi doctoral. Data de lectura: 16/01/2018. Entitat: 
Universidad de Guadalajara (UDG MEX). 
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Autor del treball: Laamri, Badr. Col·laboradors: Puig, V. - Secretari; Puig, V. - Director. Títol del 
treball: Explore the use of the multi-layer model predictive control for the management of the 
smart micro-grid. Tipus de treball: Treball de recerca per a estudiants d'intercanvi. Data de 
lectura: 30/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Montserrat, J.. Col·laboradors: Angulo, C. - Secretari; Herrera Triguero, 
Francisco - President; Sanchez, M. - Director; Agell, N. - Director; Travé-massuyès, Louise - 
Vocal. Títol del treball: A CONTRIBUTION TO CONSENSUS MODELING IN DECISION-MAKING 
BY MEANS OF LINGUISTIC ASSESSMENT. Tipus 
de treball: Tesi doctoral. Data de lectura: 20/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de 
Catalunya. URL del text: http://hdl.handle.net/10803/620781. 

 

Autor del treball: Cortes, A.. Col·laboradors: Bejar, J. - Director; Valls Mateu, Aida - Secretari; 
Martinez, A. - Director; Casals, A. - President; Spiru, Luiza - Vocal. Títol del treball: Human - 
Smart Rollator Interaction for Gait Analysis and Fall Prevention Using Learning Methods and the i-
Walker. Tipus de treball: Tesi doctoral. Data de lectura: 20/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica 
de Catalunya. URL del text: http://hdl.handle.net/10803/620737. 

 

Autor del treball: Tercero Chulián, Paula. Col·laboradors: Bertran, E. - Director; Aguado, J. - 
President; Crespo, D. - Vocal; Bertran, E. - Secretari. Títol del treball: Elaboració d'una referencia 
de model de UAV d'ala fixa per estudis de simulació d'autopilots. Tipus de treball: Treball de fi de 
grau. Data de lectura: 19/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Gallén Tornero, Elisabet. Col·laboradors: Rodrigo, J. - President; Fonollosa, J. - 
Secretari; Rosa M. Fernandez-Canti - Vocal; Rosa M. Fernandez-Canti - Director. Títol del treball: 
Diseño de una instalación domótica para un yate. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de 
lectura: 19/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Gallén Tornero, Elisabet. Col·laboradors: Fonollosa, J. - Secretari; Rosa M. 
Fernandez-Canti - Vocal; Rosa M. Fernandez-Canti - Director; Rodrigo, J. - President. Títol del 
treball: Diseño de una instalación domótica para un yate. Tipus de treball: Treball de fi de grau. 
Data de lectura: 19/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: De La vega tera, Fernando. Col·laboradors: Lopez, J. - Vocal; Nejjari, F. - 
President; Comasolivas, 
R. - Director; Morcego, B. - Secretari. Títol del treball: Proyecto de implantación de una célula 
robotizada de plasma para piezas plásticas en el sector de la automoción. Tipus de treball: 
Treball de fi de màster. Data de lectura: 18/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: De La vega tera, Fernando. Col·laboradors: Comasolivas, R. - Director; Lopez, 
J. - Vocal; Morcego, B. - Secretari; Nejjari, F. - President. Títol del treball: Proyecto de 
implantación de una célula robotizada de plasma para piezas plásticas en el sector de la 
automoción. Tipus de treball: Treball de fi de màster. Data de lectura: 18/07/2018. Entitat: UPC 

 

Autor del treball: Suero Corral, Ferran. Col·laboradors: Planas, R. - Director; Nejjari, F. - 
President; Lopez, J. - Vocal; Morcego, B. - Secretari. Títol del treball: Estudio, implementación, y 
puesta en marcha del control de un proceso de fosfatación de carrocerías para la industria del 
automóvil.. Tipus de treball: Treball de fi de màster. Data de lectura: 18/07/2018. Entitat: 
Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: García De albéniz leris, Mikel. Col·laboradors: Morcego, B. - Secretari; Planas, 
R. - Director; Lopez, J. - Vocal; Nejjari, F. - President. Títol del treball: Estudi i posta en marxa 
del control de dosificació multiproducte en una fàbrica d'alimentació animal i interconnexió amb 
sistema MES. Tipus de treball: Treball de fi de màster. Data de lectura: 18/07/2018. Entitat: 
Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Castellet Menchón, Dídac. Col·laboradors: Nejjari, F. - President; Comasolivas, 
R. - Secretari; Lopez, J. - Vocal; Morcego, B. - Director. Títol del treball: Study for the design and 
programming of a path planning algorithm for an autonomous car. Tipus de treball: Treball de fi de 
màster. Data de lectura: 18/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Aznar Garcia, Pau. Col·laboradors: Sarrate, R. - Director; Comasolivas, R. - 
President; Gatius, M. 
Vocal; Pep Cugueró Escofet - Secretari. Títol del treball: Projecte de disseny d'un aplicatiu per a 

http://hdl.handle.net/10803/620781
http://hdl.handle.net/10803/620737
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l'anàlisi i control de la producció d'una empresa del sector automobilístic.. Tipus de treball: 
Treball de fi de màster. Data de lectura: 17/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de 
Catalunya. 

 

Autor del treball: Mancheno Falconí, María Gabriela. Col·laboradors: Berbel, N. - Director; 
Comasolivas, R. - President; Zaragoza, J. - Director; Gatius, M. - Vocal; Pep Cugueró Escofet - 
Secretari. Títol del treball: Estudio y control de un sistema de alimentación ininterrumpida. Tipus 
de treball: Treball de fi de màster. Data de lectura: 17/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de 
Catalunya. 

 

Autor del treball: Castro Molina, Maximilià. Col·laboradors: Carnicero, A. - Director; Clos, D. - 
Director; Giralt, X.Vocal; Font-Llagunes, J.M. - Vocal; Barjau, A. - President. Títol del treball: 
Optimització del disseny de l’ exoesquelet ABLE. Tipus de treball: Treball de fi de màster. Data de 
lectura: 17/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Rafiezadeh, Roya. Col·laboradors: Doria-Cerezo, A. - Secretari; Griño, R. - 
Director; Biel, D. - President; Olm, Josep M. - Vocal. Títol del treball: Relay Control with Parallel 
Feedforward Compensation for Power Electronic Converters. Tipus de treball: Pla de recerca. 
Data de lectura: 16/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Alonso Varela, Marc. Col·laboradors: Rosa M. Fernandez-Canti - President; 
Silva, F. - Vocal; Lazaro, J.A. - Secretari; Lazaro, J.A. - Director. Títol del treball: MATLAB TOOL 
FOR CE CERTIFICATION EVALUATION. Tipus de treball: Treball de fi de màster. Data de 
lectura: 13/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Lopez-del Rio, A.. Col·laboradors: Perera, A. - Director; Jane, R. - President; 
Gomis, P. - Vocal; Vallverdu, M. - Secretari. Títol del treball: Development and improvement of 
computer aided drug development techniques using Deep Learning algorithms. Tipus de treball: 
Pla de recerca. Data de lectura: 13/07/2018. Entitat:Director; Fonollosa, J. - Secretari; Rosa M. 
Fernandez-Canti - Vocal; Vallellano, J. - President. Títol del treball: Estudio e instrumentación de 
una embarcación autónoma. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 13/07/2018. 
Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Maqueda, M.. Col·laboradors: Vallverdu, M. - Secretari; Perera, A. - Director; 
Jane, R. - President; Gomis, P. - Vocal. Títol del treball: Impact of endurance exercise on human 
body homeostasis. Application of statistical learning methods to transcriptomics and clinical data. 
Tipus de treball: Pla de recerca. Data de lectura: 13/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de 
Catalunya. 

 

Autor del treball: Palat Pañella, Joan. Col·laboradors: Rosell, J. - President; Angulo, C. - Vocal; 
Angulo, C. - Director; Bosch, R. - Vocal. Títol del treball: Machine learning for energy 
consumption optimization in HVAC systems. Tipus de treball: Treball de fi de màster. Data de 
lectura: 12/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 
Autor del treball: Rosales Romero, Víctor. Col·laboradors: Fonollosa, J. - President; Moreno, J. - 
Secretari; Martinez, F. J. - Vocal. Títol del treball: Estudio Analático de la operativa de buque en 
una terminal de contenedores. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 
12/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Hernández Espínola, Luis. Col·laboradors: Rodriguez, M. - Director; Moreno, J. 
- Secretari; Rodriguez, M. - Vocal; Ordás, S. - Vocal; Fonollosa, J. - President. Títol del treball: 
Analysis of cylinder liners lubrication systems in modern slow speed marine engines. Tipus de 
treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 12/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de 
Catalunya. 

 

Autor del treball: Canal Falguera, Sergi. Col·laboradors: Martinez, F. J. - Vocal; Fonollosa, J. - 
President; Martin, A. Vocal; Martin, A. - Director; Moreno, J. - Secretari. Títol del treball: Los 
protocolos de comunicación entre dispositivos electrónicos del buque: estudio, diseño, optimización 
y adecuación a la realidad del sector marítimo.. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de 
lectura: 12/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Prat Baucells, Albert. Col·laboradors: Soto-Riera, A. - Vocal; Angulo, C. - 
Director; Romero, S. - Vocal; Perera, A. - President; Velasco, M. - Director. Títol del treball: 
Learning algorithm for LTI ODE-valued Neural Networks. Tipus de treball: Treball de fi de màster. 
Data de lectura: 12/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 
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Autor del treball: Matamala Tornabells, Marc. Col·laboradors: Morcego, B. - Secretari; Xhafa, F. - 
Vocal; Planas, R. 
President; Figueras, J. - Director; Guasch, A. - Director. Títol del treball: Estudi i disseny d’ 
una solució automatitzada de Picking multi-producte. Tipus de treball: Treball de fi de 
màster. Data de lectura: 12/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Gironès Bedós, Xavier. Col·laboradors: Caminal, P. - President; Rosell, J. - 
Vocal; Tost, D. - Vocal; Perera, A. - Director. Títol del treball: Creació i desenvolupament d'una 
aplicació per al reconeixement d'espècies d'arbres a partir d'una fotografia de l'escorça.. Tipus 
de treball: Treball de fi de màster. Data de lectura: 12/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de 
Catalunya. 

 

Autor del treball: Génova Tesoro, Ana. Col·laboradors: Rosell, J. - Vocal; Caminal, P. - 
President; Perera, A. - Director; Tost, D. - Vocal. Títol del treball: Creació i desenvolupament 
d'una aplicació per al reconeixement d'espècies d'arbres a partir d'una fotografia de l'escorça.. 
Tipus de treball: Treball de fi de màster. Data de lectura: 12/07/2018. Entitat: Universitat 
Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Matamala Tornabells, Marc. Col·laboradors: Guasch, A. - Director; Xhafa, F. - 
Vocal; Figueras, J. 
 Director; Morcego, B. - Secretari; Planas, R. - President. Títol del treball: Estudi i disseny d?una 
solució automatitzada de Picking multi-producte. Tipus de treball: Treball de fi de màster. Data de 
lectura: 12/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Sichaca Palacios, Jorge David. Col·laboradors: Morcego, B. - Secretari; 
Figueras, J. - Director; Planas, R. - President; Guasch, A. - Director; Xhafa, F. - Vocal. Títol del 
treball: Estudio de un sistema de producción LEAN-TPM de elementos tubulares. Tipus de 
treball: Treball de fi de màster. Data de lectura: 12/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de 
Catalunya.Vocal; Martinez, A. - President. Títol del treball: Planning and control of an 
autonomous vehicle using Takagi- Sugeno and MPC techniques.. Tipus de treball: Treball de fi 
de màster. Data de lectura: 11/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Campoverde Durán, Rafael Augusto. Col·laboradors: Moret Viñals, Oriol - Vocal; 
Ponsa, P. - Director; Voltas, J. - Secretari; Fort, JM - Vocal; Monguet, J.M. - President. Títol del 
treball: Diseño de experiencias virtuales para usuarios de sitios arqueológicos. Tipus de treball: 
Treball de fi de màster. Data de lectura: 11/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Esquer Cerezo, Manuel. Col·laboradors: Puig, V. - Director; Martinez, A. - 
President; Sarrate, R. - Vocal; Parisi, V. - Vocal. Títol del treball: TRAJECTORY PLANNING OF 
AUTONOMOUS VEHICLES. Tipus de treball: Treball de fi de màster. Data de lectura: 
11/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Sevillano San lorenzo, Javier. Col·laboradors: Spadaro, S. - President; Aguado, 
J. - Secretari; Aguado, J. - Director; Ubeda, E. - Vocal. Títol del treball: Impacto ambiental de la 
fibra óptica. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 10/07/2018. Entitat: 
Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Santolaria Carceller, Javier. Col·laboradors: Griño, R. - President; Ocampo-
Martinez, C.A. - Vocal; Costa-Castelló, R. - Director; Díaz-González, F. - Vocal. Títol del treball: 
State of Charge Estimation for LiFePO4 Battery Pack for Electromedicine Application. Tipus de 
treball: Treball de fi de màster. Data de lectura: 10/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de 
Catalunya. 

 

Autor del treball: Luna I pérez, David. Col·laboradors: Costa-Castelló, R. - Director; Giralt, X. - Vocal; 
Manich, S. - Vocal; Planas, R. - President. Títol del treball: Control de qualitat en cèl·lula robotitzada. 
Tipus de treball: Treball de fi de màster. Data de lectura: 10/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica 
de Catalunya. 
 

 

Autor del treball: De La fragua gómez, Jose Maria. Col·laboradors: Segura, N. - President; Diaz, 
M. - Director; Colomer, J. - Secretari; Raya, C. - Vocal. Títol del treball: Business plan de empresa 
especialista en post-procesos mecánicos de piezas de manufacturación aditiva. Tipus de treball: 
Treball de fi de grau. Data de lectura: 10/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Luna I pérez, David. Col·laboradors: Giralt, X. - Vocal; Costa-Castelló, R. - 
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Director; Manich, S. - Vocal; Planas, R. - President. Títol del treball: Disseny de cèl?lula 
robotitzada de control de qualitat. Tipus de treball: Treball de fi de màster. Data de lectura: 
10/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Palmero Reyes, Fayna Arminda. Col·laboradors: Quevedo, J. - Director; Pep 
Cugueró Escofet - Secretari; Gatius, M. - Vocal; Comasolivas, R. - President. Títol del treball: 
ESTUDIO DE TECNICAS DE PROGNOSIS PARA ESTIMAR EN TIEMPO REAL LA VIDA UTIL 
DE UN SISTEMA MECANICO 
DEGRADADO. Tipus de treball: Treball de fi de màster. Data de lectura: 10/07/2018. Entitat: 
Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Llop Balsebre, Andrea. Col·laboradors: Mañanas, M.A. - President; Vallverdu, 
M. - Vocal; Vallverdu, M. - Director; Marco-Almagro, L. - Vocal. Títol del treball: Analysis of the 
heart rate variability of patients with aortic stenosis. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data 
de lectura: 10/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Rebollo Ayuso, Carlos. Col·laboradors: Mañanas, M.A. - President; Vallverdu, 
M. - Vocal; Vallverdu, M. - Director; Marco-Almagro, L. - Vocal. Títol del treball: 
Electroencephalogram analysis by time and frequency characterization for sleepiness detection. 
Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 10/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica 
de Catalunya. 

 

Autor del treball: Muñoz González, María Teresa. Col·laboradors: Pep Cugueró Escofet - 
Secretari; Gatius, M. - Vocal; Comasolivas, R. - President; Quevedo, J. - Director. Títol del treball: 
Estudio de estrategias tolerantes a fallos de sensores del control de nivel de un depósito de 
laboratorio. Tipus de treball: Treball de fi de màster. Data de lectura: 10/07/2018. Entitat: 
Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Guasch Casadevall, Andreu. Col·laboradors: Costa-Castelló, R. - Vocal; Jordi, L. - 
President; Clos,- Vocal; Sararols, M. - Director. Títol del treball: Disseny de motor i transmissió per 
la conversió d'una motocicleta de combustió en elèctrica. Tipus de treball: Treball de fi de màster. 
Data de lectura: 09/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 
Director; Bordonau, J. - Vocal. Títol del treball: In-contact drone flight navigation control.. Tipus de 
treball: Treball de fi de màster. Data de lectura: 09/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de 
Catalunya. 

 

Autor del treball: Alonso Barbero, Carlos. Col·laboradors: Fossas, E., E. Fossas, E. Fossas-
Colet, Enric Fossas, Enric Fossas-Colet - President; Perera, A. - Director; Benitez, R. - Vocal; 
Carrasco, J. - Vocal. Títol del treball: Diseño de un Sistema de Test para Sistemas Embebidos. 
Tipus de treball: Treball de fi de màster. Data de lectura: 09/07/2018. Entitat: Universitat 
Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Xing, Yashan. Col·laboradors: Na, Jing - Director; Serra, M. - President; 
Batlle, C. - Secretari; Costa-Castelló, R. - Director; Tarancón, A. - Vocal. Títol del treball: 
Modelling and Control of Combined Solid Oxide Fuel Cell and Solid Oxide Electrolysis Cell 
System. Tipus de treball: Pla de recerca. Data de lectura: 09/07/2018. Entitat: Universitat 
Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Angarano, Giulia. Col·laboradors: Sanfeliu, A. - Vocal; Grau, A. - President; 
Puig, V. - Ponent; Alenyà, G. - Director; Heredero-Peris, D. - Vocal. Títol del treball: Supervision 
of an Humanoid Robot. Tipus de treball: Projecte de fi de carrera. Data de lectura: 09/07/2018. 
Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Canal Pérez, Raimon. Col·laboradors: Corcoles, F. - Vocal; Bolea, Y. - Vocal; 
Velasco, M. - Ponent; Puig, V. - President. Títol del treball: Desenvolupament de tecnologia de 
monitorització i control de sistemes híbrids de generació distribuïda en sistemes off-grid. Tipus 
de treball: Treball de fi de màster. Data de lectura: 09/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de 
Catalunya. 

 

Autor del treball: Bartolomé Aramburu, Ruben. Col·laboradors: Angulo, C. - Director; Puig, V. - 
President; Parisi, 
V. - Vocal; Angulo, C. - Vocal. Títol del treball: Detección de fraude en transferencias 
electrónicas mediante el uso de la inteligencia artificial. Tipus de treball: Treball de fi de grau. 
Data de lectura: 09/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 
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Autor del treball: Marcé Gomis, Marc. Col·laboradors: Benitez, R. - Vocal; Ruiz, F. - Director; Fossas, 
E., E. Fossas,Fossas-Colet, Enric Fossas, Enric Fossas-Colet - President; Carrasco, J. - Vocal. Títol 
del treball: Comparison of Active Learning Methods for Automatic Document Classification. Tipus de 
treball: Treball de fi de màster. Data de lectura: 09/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de 
Catalunya. 

 

Autor del treball: Guillén Sentís, Oriol. Col·laboradors: Giraldo, B. - President; Marco-Almagro, L. 
- Vocal; Vallverdu, M. - Director; Caminal, P. - Vocal; Caminal, P. - Director. Títol del treball: 
Analysis of heart rate variability during the 'Ultra Cavalls de Vent' race (85km). Tipus de treball: 
Treball de fi de grau. Data de lectura: 09/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Vila Abad, Maria. Col·laboradors: Fenollosa, F. - Vocal; Canal, G. - Director; 
Sanfeliu, A. - President; Angulo, C. - Vocal; Angulo, C. - Ponent. Títol del treball: Safe feeding 
strategies for a Physically Assistive Robot. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 
09/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 
 
Autor del treball: Montero Vilar, Rut. Col·laboradors: Marco-Almagro, L. - Vocal; Giraldo, B. - 
President; Vallverdu, M. - Vocal; Vallverdu, M. - Director. Títol del treball: Assessment of Heart 
Rate Variability of Summit project runners. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 
09/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Conejos Trepat, Isidre. Col·laboradors: Pep Cugueró Escofet - Vocal; Alvarez, J. - 
President; Diaz, 
C. - Secretari; Diaz, C. - Director. Títol del treball: Diseño de una suspensión 4x4 adaptable a un 
coche tipo 4x2.. Tipus de treball: Projecte de fi de grau. Data de lectura: 06/07/2018. Entitat: 
Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Bin Zaikuan, Eizzat Ayman. Col·laboradors: Camacho, A. - President; Raya, C. - 
Director; Lopez, 
M. - Vocal; Ruiz, F. - Secretari. Títol del treball: Walking Stick with Disease Detection. Tipus de 
treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 06/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de 
Catalunya. 

 

Autor del treball: Calvo Gómez, Isidro. Col·laboradors: Trullols, E. - Vocal; Guzman, R. - Secretari; 
Roman, J. - President; Morillas, R. - Director. Títol del treball: Diseño de una cámara de vídeo 
para aplicaciones en laMartinez Escoriza, Jose - Director; Del Rio, J. - Director. Títol del treball: 
Sistema pel control de qualitat del Steering Wheel Switch mitjançant bus LIN. Tipus de treball: 
Treball de fi de grau. Data de lectura: 06/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Martin Colome, Pol. Col·laboradors: Raya, C. - Director; Garcia de Vicuña, J. - 
Vocal; Ruiz, F. - Secretari; Camacho, A. - President. Títol del treball: Control domótic d' una casa 
amb Arduino. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 06/07/2018. Entitat: 
Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Mateo Olmo, Jordi. Col·laboradors: Freire, F. - President; Puras, B. - Director; 
Diaz, C. - Secretari; Diaz, C. - Director; Pep Cugueró Escofet - Vocal. Títol del treball: Proyecto de 
diseño de un sistema de desviación/rechazo en una línea de producción.. Tipus de treball: 
Projecte de fi de grau. Data de lectura: 06/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Esmaeily, Ali. Col·laboradors: Umbert, A. - Director; Rosa M. Fernandez-Canti 
- Vocal; Casadevall, F. - President; Umbert, A. - Secretari. Títol del treball: Study of RAN slicing 
using SRS LTE in a real SDN-NFV platform. Tipus de treball: Treball de fi de màster. Data de 
lectura: 06/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 
 
 
 
 
Autor del treball: Feria Lopez, Jose. Col·laboradors: Comasolivas, R. - President; Font, J.L. - 
Vocal; Nejjari, F. - Secretari; Nejjari, F. - Director. Títol del treball: Study of feasibility of 
manufacturing parts with DLP technology using a light-curing resin with ceramic particles.. Tipus 
de treball: Projecte de fi de grau. Data de lectura: 05/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de 
Catalunya. 

 

Autor del treball: Garcia Grau, Marc. Col·laboradors: Puig, V. - President; Corcoles, F. - Vocal; 



Memòria de la unitat. Període: 01/09/2017 al 31/08/2018 
 

58 
 

Angulo, C. - Vocal; Velasco, M. - Director. Títol del treball: Algortimes per l'orientació de peces per 
a la impresió 3D. Tipus de treball: Treball de fi de màster. Data de lectura: 05/07/2018. Entitat: 
Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Paloma García, Luis. Col·laboradors: Torres, A. - President; Tornil-Sin, S. - 
Secretari; Serna, L.Y. 
- Director; MAziar Ahmadi Zeidabadi - Vocal; Mañanas, M.A. - Director. Títol del treball: 
Simulación algorítmica del modo de ventilación asistida adaptable o ASV (Simulació algorísmica 
del modo de ventilació assistida adaptable o ASV). Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de 
lectura: 05/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Carceller Casals, Bernat. Col·laboradors: Morcego, B. - President; Berges, E. - 
Secretari; Berges, 
E. - Director; Saludes, J. - Vocal. Títol del treball: Automatització d'una estació de verificació de 
transformadors. Tipus de treball: Projecte de fi de grau. Data de lectura: 05/07/2018. Entitat: 
Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Sarró Bouffard, Carlos. Col·laboradors: Angulo, C. - President; Torne, J. - Vocal; 
Puig, V. - Vocal; Puig, V. - Director. Títol del treball: Estudi de noves tecnologies aplicades a la 
mobilitat. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 05/07/2018. Entitat: Universitat 
Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Montserrat Robles, Marc. Col·laboradors: Masip-Alvarez, A. - President; 
Quevedo, J. - Secretari; Quevedo, J. - Director; Otero, A. - Vocal. Títol del treball: Estudi de la 
construcció i programació d'un cotxe semi- autònom. Tipus de treball: Projecte de fi de grau. 
Data de lectura: 05/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Colacios Rodríguez, Marc. Col·laboradors: Nejjari, F. - Vocal; Arcal, J. - 
Secretari; Planas, R. - President; Planas, R. - Director. Títol del treball: Estudi i posta en marxa 
d'un sistema automatitzat de gestió de magatzem.. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data 
de lectura: 05/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Carbonell Masramon, Pol. Col·laboradors: Angulo, C. - President; Triginer, J. - 
Director; Caminal, 
P. - Vocal; Corcoles, F. - Vocal. Títol del treball: Control de l'eix d'una bobinadora.. Tipus de 
treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 05/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de 
Catalunya. 

 

Autor del treball: Galan, J.. Col·laboradors: Moreno-Eguilaz, J.M. - Director; Lupon, E. - Vocal; 
Busquets-Monge, 
S. - President; Griño, R. - Vocal. Títol del treball: Development of 4.0 Industry Technologies based 
on LoRa and LoRaWAN. Tipus de treball: Treball de fi de màster. Data de lectura: 05/07/2018. 
Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya.Director; Planas, R. - Vocal. Títol del treball: Estudi 
del desenvolupament de sistemes de control automàtic per a robots d?exploració autònoms.. 
Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 05/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica 
de Catalunya. 

 

Autor del treball: Borreguero Cano, Daniel. Col·laboradors: Sanabria, F. - Director; Horta-Bernús, 
R. - President; Riba, J. - Vocal; Sanabria, F. - Secretari. Títol del treball: Disseny d'un Software 
per el càlcul de línies elèctriques aèries d'A.T.. Tipus de treball: Projecte de fi de grau. Data de 
lectura: 04/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Borreguero Cano, Daniel. Col·laboradors: Riba, J. - Vocal; Sanabria, F. - President; 
Horta-Bernús, 
R. - Secretari; Horta-Bernús, R. - Director. Títol del treball: Disseny d'un Software per al càlcul de 
línies elèctriques aèries d'A.T.. Tipus de treball: Projecte de fi de grau. Data de lectura: 04/07/2018. 
Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: López Pedrosa, Jesús. Col·laboradors: Romero, D. - Director; Masip-Alvarez, A. 
- President; Sellarès, J. - Vocal; Romero, D. - Secretari. Títol del treball: Implantación de un robot 
colaborativo para la mejora de un proceso productivo. Tipus de treball: Projecte de fi de grau. 
Data de lectura: 04/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Gutierrez Herraiz, Abel. Col·laboradors: Arcal, J. - Secretari; Guasch, A. - Vocal; 
Figueras, J. - President; Figueras, J. - Director. Títol del treball: Estudi i implementació 
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d?algorismes per a la planificació de rutes de rescat a muntanya. Tipus de treball: Treball de fi de 
grau. Data de lectura: 04/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Guilanyà Cirera, Ricard. Col·laboradors: Pla, N. - President; Vallverdu, M. - 
Vocal; Vigo, M. - Vocal; Tost, D. - Director. Títol del treball: Rapid Bacterial Detector. Tipus de 
treball: Treball de fi de màster. Data de lectura: 04/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de 
Catalunya. 

 

Autor del treball: Morató Contreras, Joan. Col·laboradors: Pla, N. - President; Tost, D. - Director; 
Vigo, M. - Vocal; Vallverdu, M. - Vocal. Títol del treball: BrainAllyDiary: una aplicació mòbil de 
gestió de la vida diària de nens i nens amb trastorns del neurodesenvolupament. Tipus de treball: 
Treball de fi de màster. Data de lectura: 04/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Serrano Amenós, Clàudia. Col·laboradors: Benitez, R. - Director; Romanillos, D. - 
Vocal; Giraldo, 
B. - President; Solà Soler, J. - Secretari. Títol del treball: Segmentation and tracking of 
mitochondrial motion in neural cultures. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 
04/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Valls Bartoll, Marc. Col·laboradors: Guasch, A. - Director; Guasch, A. - President; 
Figueras, J. - Vocal; Figueras, J. - Director; Arcal, J. - Secretari. Títol del treball: Estudi de 
simulació per l'anàlisi dels processos d'evacuació. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de 
lectura: 04/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 
 
Autor del treball: Osio Silva, Guillermo. Col·laboradors: Morcego, B. - President; Esbri, C. - Vocal; 
Masip-Alvarez, 
A. - Secretari; Masip-Alvarez, A. - Director. Títol del treball: Desenvolupament d'algorismes de 
planificació de camins amb Robotino i ROS. Tipus de treball: Projecte de fi de grau. Data de 
lectura: 04/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Micari, Roberto. Col·laboradors: Parisi, V. - President; Giralt, X. - Vocal; Álvaro 
Gómez-Pau - Vocal; Silvestre, S. - Director. Títol del treball: Simulation study of integrated 
tandems of kesterite/c_Si solar cells. Tipus de treball: Projecte de fi de carrera. Data de lectura: 
04/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Checa Bedoya, Víctor. Col·laboradors: Guasch, A. - Director; Guasch, A. - 
President; Figueras, J. - Director; Arcal, J. - Secretari; Figueras, J. - Vocal. Títol del treball: Estudio 
y mejora del proceso de producción de una empresa dedicada a la fabricación de válvulas. Tipus 
de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 04/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de 
Catalunya. 

 

Autor del treball: Yao, Jiaqiang. Col·laboradors: Manich, S. - Vocal; Sarrate, R. - Vocal; Puig, V. - 
Director; Quevedo, J. - President. Títol del treball: Identification and Control of a Foam Process. 
Tipus de treball: Treball de fi de màster. Data de lectura: 03/07/2018. Entitat: Universitat 
Politècnica de Catalunya.Secretari; Planas, R. - Director. Títol del treball: Estudi i implementació 
de la resolució de les Torres de Hanoi mitjançant l'adaptació d'un robot. Tipus de treball: Projecte 
de fi de grau. Data de lectura: 03/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Manzanera Vaca, Oriol. Col·laboradors: Sola, G. - Vocal; Figueras, J. - 
President; Planas, R. - Secretari; Planas, R. - Director. Títol del treball: Estudi i implementació 
del control i gestió d'un sistema d'escalfament, ventilació i aire condicionat d'una planta de 
cosmètics.. Tipus de treball: Projecte de fi de grau. Data de lectura: 03/07/2018. Entitat: 
Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

 

 

 

Autor del treball: Cortes Granados, Sergi. Col·laboradors: Molins, G. - Vocal; Figueras, J. - 
President; Planas, R. - Secretari; Planas, R. - Director. Títol del treball: Estudi, disseny I 
implementació d'un braç robotic de petita escala. Tipus de treball: Projecte de fi de grau. Data de 
lectura: 03/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 
 
Autor del treball: Cano Diaz, Ruben. Col·laboradors: Franch, X. - Vocal; Torres, J. - President; 
Jimenez, D. - Director; Martinez, A. - Vocal; Martorell, X. - Director. Títol del treball: Diseño e 
implementación del soporte para FPGA en OmpSs-2. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data 
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de lectura: 03/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 
 

Autor del treball: Toneu Panicot, Magí. Col·laboradors: Serna, M. - Vocal; Trullas, J. - Vocal; 
Climent, J. - Director; Roura, S. - President. Títol del treball: Reconeixement de gestos mitjançant 
projeccions de seqüències de vídeo. 
Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 03/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de 
Catalunya. 

 

Autor del treball: Abàs Prades, Maria. Col·laboradors: Torres, J. - President; Martinez, A. - Vocal; 
Martin, E.X. - Director; Franch, X. - Vocal. Títol del treball: Disseny d'un sistema amb 
microcontrolador i pantalla de tinta electrònica de baix consum per panells informatius.. Tipus de 
treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 03/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de 
Catalunya. 

 

Autor del treball: Shakil, Muhammad. Col·laboradors: Olm, Josep M. - Director; Rosell, J. - Vocal; 
Fernández- Sánchez, J. - Vocal; Fedorov, Y. - President; Doria-Cerezo, A. - Ponent. Títol del 
treball: Balanced circular form control in a multi-agent system of oscillators. Tipus de treball: 
Projecte de fi de carrera. Data de lectura: 03/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de 
Catalunya. 

 

Autor del treball: Rosa Martín, Manel. Col·laboradors: Sierra-Santibáñez, J. - President; 
Martinez, C. - Vocal; Climent, J. - Director; Llorente, S. - Vocal. Títol del treball: Detector robust 
de persones mitjançant visió per computador. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de 
lectura: 03/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Roldán Úbeda, Rafael. Col·laboradors: Fargas, G. - Director; Giraldo, B. - 
Director. Títol del treball: Extraction of the respiratory signal from the EKG. Tipus de treball: 
Treball de fi de grau. Data de lectura: 03/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Moragrega Láez, Alberto. Col·laboradors: Franch, X. - Vocal; Torres, J. - 
President; Costa, J. - Ponent; Martinez, A. - Vocal. Títol del treball: Análisis y desarrollo de una 
infraestructura de containerización. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 
03/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Trapiello Fernández, Carlos. Col·laboradors: Sarrate, R. - Vocal; Manich, S. - 
Vocal; Quevedo, J. - President; Puig, V. - Director. Títol del treball: Control of an UAV using LPV 
techniques. Tipus de treball: Treball de fi de màster. Data de lectura: 03/07/2018. Entitat: 
Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Parra Gonzàlez, Judith. Col·laboradors: Blesa, J. - Secretari; Benitez, R. - 
President; Alonso, J.F. - Director; Ortiz, J.A. - Vocal. Títol del treball: Statistical anaysis of the 
relationship between the nociception qNOX index and painful stimuli. Tipus de treball: Treball de fi 
de grau. Data de lectura: 03/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Rivet Fernández, Iván. Col·laboradors: Gamiz, J. - Vocal; Torres, R. - Director; 
Fontanals, A. - Director; Guardo, A. - Secretari; Grau, J. - President. Títol del treball: Estudio de 
un sistema aerodinámico activo en automóviles. Elementos mecánicos.. Tipus de treball: Treball 
de fi de grau. Data de lectura: 03/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya.J. - Vocal; 
Tornil-Sin, S. - Director. Títol del treball: Estudio de un sistema aerodinámico activo en 
automóviles. Implementación electrónica y control.. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de 
lectura: 03/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Bové Salat, Adrià. Col·laboradors: Cuadras, A. - President; Gomariz, S. - 
Secretari; Velasco, G. - Director; Martinez, H. - Director; Sarlabous, L. - Vocal. Títol del treball: 
Energy-Level Simulator for Micro-Grids. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 
03/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Llamazares Álvarez, Noelia. Col·laboradors: Morcego, B. - Director; Romero, S. 
- Vocal; Bordonau, J. - Vocal; Martin, E.X. - President. Títol del treball: Study of path following 
algorithms for LIDAR obstacle detection and collision avoidance. Tipus de treball: Treball de fi de 
màster. Data de lectura: 03/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Rock De la peña, Rosa Irene. Col·laboradors: Cortina, J. - Director; Saperas, N. - 
President; Reig, 
M. - Director; Sarlabous, L. - Vocal; Vecino, X. - Director; Puiggali, J. - Secretari. Títol del treball: 
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Urban mining: a solution for resource recovery. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de 
lectura: 03/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Martínez Garcia, Daniel. Col·laboradors: Salaet, J. - Director; Lavernia, D. - 
Vocal; Ferrer-Arnau, Ll. - President; Salaet, J. - Secretari. Títol del treball: Automatización de 
mediciones capacitivas en máquina de 3 ejes. Tipus de treball: Projecte de fi de grau. Data de 
lectura: 03/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Pujol Torramorell, Roger. Col·laboradors: Nivela, M. - Vocal; Vinacua, A. - 
Vocal; Angulo, C. - President; Climent, J. - Director. Títol del treball: Improved dense trajectories 
for gesture recognition. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 02/07/2018. 
Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 
 

 

Autor del treball: Dacal Sánchez, Eric. Col·laboradors: Angulo, C. - President; Vinacua, A. - 
Vocal; Andujar, C. - Director; Nivela, M. - Vocal. Títol del treball: Visualització in-situ de projectes 
de construcció amb realitat augmentada. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 
02/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Hernández Morales, David. Col·laboradors: Vinacua, A. - Vocal; Navazo, I. - 
Director; Nivela, M. 
- Vocal; Angulo, C. - President. Títol del treball: Inspecció de models anatòmics en un entorn 
immersiu col·laboratiu: aplicació a formació en anatomia.. Tipus de treball: Treball de fi de grau. 
Data de lectura: 02/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Bafundi Angueira, Nicola Teodoro. Col·laboradors: Mayol, E. - Director; Casals, A. 
- Vocal; Gil, 
J.C. - Vocal; Aluja, T. - President. Títol del treball: Anàlisi i integració a una base de dades 
relacional dels registres de baptismes d'una població catalana.. Tipus de treball: Treball de fi de 
grau. Data de lectura: 02/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 
 
Autor del treball: Rodríguez Donaire, Andreu. Col·laboradors: Cabre, J. - Ponent; Casals, A. - 
Vocal; Gil, J.C. - Vocal; Aluja, T. - President. Títol del treball: PROVA DE CONCEPTE D'EINA 
D'EVALUACIÓ DE SENTIMENT SOCIAL. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 
02/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: García Fructuoso, Laura. Col·laboradors: Aluja, T. - President; Sabate, F. - 
Ponent; Gil, J.C. - Vocal; Casals, A. - Vocal. Títol del treball: RollOut de la implantació actual de 
SAP HCM a diversos països. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 02/07/2018. 
Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Espinoza, Elias Sebastian. Col·laboradors: Gil, J.C. - Vocal; Mayol, E. - Ponent; 
Aluja, T. - President; Casals, A. - Vocal. Títol del treball: Herramienta de registro y seguimiento 
internacional. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 02/07/2018. Entitat: 
Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: López I brugarolas, Eric. Col·laboradors: Guardo, A. - Secretari; Gamiz, J. - 
Vocal; Grau, J. - President; Fontanals, A. - Director; Torres, R. - Director. Títol del treball: Estudio 
de un sistema aerodinámico activo en automóviles. Elementos aerodinámicos.. Tipus de treball: 
Treball de fi de grau. Data de lectura: 02/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de 
Catalunya.Secretari; Rufes, P. - Director. Títol del treball: Estudi comparatiu de diferents 
sistemes de climatització per a un hotel. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 
02/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 
 

 

Autor del treball: Portella Asensio, David. Col·laboradors: Fontanals, A. - Director; Sarlabous, L. - 
Vocal; Grau, J. - President; Guardo, A. - Secretari. Títol del treball: SIMULACIÓ CFD DELS 
TRANSITORIS TÈRMICS EN DIPÓSITS LNG EN TRANSPORT HEAVY-DUTY.. Tipus de treball: 
Treball de fi de grau. Data de lectura: 02/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Fortuna, Mathias. Col·laboradors: Ruiz, C. - Secretari; Guerra, E. - Vocal; 
Fontanals, A. - President; Torres, R. - Director. Títol del treball: ESTUDIO TÉRMICO Y 
AERODINÁMICO DE MOTOCICLETA ELÉCTRICA DE COMPETICIÓN. Tipus de treball: Treball 
de fi de grau. Data de lectura: 02/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 
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Autor del treball: Sugahara Pires, Maurício Shoji. Col·laboradors: Benitez, R. - Secretari; Benitez, 
R. - Director. Títol del treball: Digital diagnosis of mitochondrial diseases using computer vision 
and machine learning. Tipus de treball: Treball de recerca per a estudiants d'intercanvi. Data de 
lectura: 02/07/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Pardo, E.. Col·laboradors: Alier, M. - Vocal; Guardia, E. - Vocal; Albert 
Cabellos-Aparicio - Ponent; Guasch, A. - President. Títol del treball: Software per a la generació 
d'arxius GCODE per a impresores 3D. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 
29/06/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Molinuevo, M.. Col·laboradors: Alier, M. - Vocal; Guardia, E. - Vocal; Guasch, A. 
- President; Casanovas, J. - Ponent. Títol del treball: Disseny i desenvolupament d'una App i 
web per FIBAlumni. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 29/06/2018. Entitat: 
Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Giménez García, Gabriel. Col·laboradors: Ramon, A. - President; Myrthianos, V. - 
Secretari; Rosa 
M. Fernandez-Canti - Vocal; Martinez, J. - Vocal; Rosa M. Fernandez-Canti - Director; Martinez, J. 
- Director. Títol del treball: SERVEIS I TAXES DEL PORT DE BARCELONA. MANUAL PORTIC. 
Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 29/06/2018. Entitat: Universitat Politècnica 
de Catalunya. 

 

Autor del treball: Rourera Llauradó, Sergi. Col·laboradors: Alier, M. - Vocal; Costal, D. - Director; 
Guardia, E. - Vocal; Guasch, A. - President. Títol del treball: Joc web de simulació de lliga. Tipus 
de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 29/06/2018. Entitat: Universitat Politècnica de 
Catalunya. 

 

Autor del treball: González González, Sheila. Col·laboradors: Torres, A. - President; Grau, A. - 
Secretari; Carbonell, 
J.M. - Vocal; Velazquez, S. - Director. Títol del treball: Identificación y caracterización de la 
dotación, requisitos de instalación y condicionantes de uso del equipo electromédico presente en 
un quirófano de oftalmología . Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 29/06/2018. 
Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Serra Fanals, Marc. Col·laboradors: Fargas, G. - Director; Manero, J. - 
President; Blesa, J. - Vocal; Benito, J. - Secretari. Títol del treball: Influència del pH en el 
comportament a corrosió del metall dur. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 
29/06/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Prats Bisbe, Alba. Col·laboradors: Giraldo, B. - Director; Velazquez, S. - Vocal; 
Solà Soler, J. - Director; Torres, A. - President; Grau, A. - Secretari. Títol del treball: 
Desenvolupament d'una aplicació per gestionar l'estimulació vibratòria en pacients amb lesió 
medul·lar incompleta. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 29/06/2018. Entitat: 
Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Gaset Carretero, Clara. Col·laboradors: Alier, M. - Vocal; Bilalli, B. - Director; 
Guardia, E. - Vocal; Guasch, A. - President; Abello, A. - Director. Títol del treball: Implementació 
de BPM per a la distribució mundial d'Azitromicina per l'erradicació de Pian.. Tipus de treball: 
Treball de fi de grau. Data de lectura: 29/06/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Caballero Martinez, Xavier. Col·laboradors: Aranda, J. - Vocal; Teniente, E. - 
Ponent; Casany,M.J. - President; Rius, R. - Vocal. Títol del treball: Print manager environment for 
digital printers. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 28/06/2018. Entitat: 
Universitat Politècnica de Catalunya. 

Autor del treball: Nebot Chacopino, Jonathan. Col·laboradors: Rius, R. - Vocal; Farré, C. - 
Director; Aranda, J. - Vocal; Casany, M.J. - President. Títol del treball: Integració d'un nou esport 
electrònic a una lliga fantasia. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 28/06/2018. 
Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Rial Farràs, Albert. Col·laboradors: Aranda, J. - Vocal; Rius, R. - Vocal; Casany, 
M.J. - President; Costal, D. - Director. Títol del treball: Aplicació mòbil per a compartir fotografies 
d'esdeveniments. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 28/06/2018. Entitat: 
Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Sanchís Sánchez, Sergio. Col·laboradors: Mayol, E. - Director; Rius, R. - Vocal; 
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Casany, M.J. - President; Aranda, J. - Vocal. Títol del treball: Desenvolupament de la Web d'un 
Estudi d'Arquitectura. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 28/06/2018. Entitat: 
Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Fernández Gutiérrez, Andrés Felipe. Col·laboradors: Benitez, R. - Secretari; 
Casals, A. - Director; Alonso, J.F. - President; Coll, J. - Vocal; Vinagre, M. - Director. Títol del treball: 
Sintonización y evaluación de una estrategia de control de un exoesqueleto para la acción de 
levantarse. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 28/06/2018. Entitat: Universitat 
Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Valle Ruiz, Jaime Del. Col·laboradors: Maspoch, M. - Secretari; Velazquez, S. - 
Vocal; Lluma, J. - President; Andreu, T. - Director. Títol del treball: Fabricación de catalizadores 
de metanación: opitimización del promotor. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 
28/06/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Martín Velaz, Joel. Col·laboradors: Guerra, E. - Director; Casals, A. - President; 
Grau, A. - Director; Solà Soler, J. - Vocal; Domingo, J. - Secretari. Títol del treball: Disseny 
mecànic d'un gimbal per a drons. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 
28/06/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Pérez Gomà, Marta. Col·laboradors: Huerta, J. - Secretari; Solà Soler, J. - 
President; Tornil-Sin, S. 
- Director; Kanaan-Izquierdo, S. - Vocal. Títol del treball: Programació de PLCs de Siemens per 
controlar l'accelerador lineal del Sincrotró ALBA. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de 
lectura: 28/06/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Malla Montagut, Xavier. Col·laboradors: Villalobos, C. - Vocal; Grau, A. - 
Director; Torres, A. - Secretari; Alonso, J.F. - President. Títol del treball: Disseny i muntatge 
d'una estructura mecànica per adquirir paràmetres del sòl. Tipus de treball: Treball de fi de grau. 
Data de lectura: 28/06/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Fernández Gutiérrez, Andrés Felipe. Col·laboradors: Casals, A. - Director; 
Alonso, J.F. - President; Vinagre, M. - Director; Coll, J. - Vocal; Benitez, R. - Secretari. Títol del 
treball: Sintonización y evaluación de una estrategia de control de un exoesqueleto para la 
acción de levantarse. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 28/06/2018. UPC 

 

Autor del treball: Prieto, J.. Col·laboradors: Gaya, P. - Secretari; Guerra, E. - Vocal; Nescolarde 
Selva, Lexa - President; Martinez, H. - Director; Cosp, J. - Director. Títol del treball: 
PROPUESTA DE CONTROLES PARA CONVERTIDORES DC/DC Y VALIDACIÓN POR 
SIMULACIÓN. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 28/06/2018. Entitat: 
Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Clemente León, Alejandro. Col·laboradors: Manzanares, M. - President; Huerta, J. 
- Vocal; Pique, 
R. - Director; Cosp, J. - Secretari. Títol del treball: Disseny d'un Convertidor Estàtic d'Energia 
elèctrica via PIL(Processor in the Loop). Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 
28/06/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Suarez, A.. Col·laboradors: Arenas Moreno, Alejandro - President; Escalera 
Guerrero, Sergio - Secretari; Alenyà, G. - Director; Torras, C. - Director; Angulo, C. - Ponent; 
Martin, M. - Vocal. Títol del treball: Towards effective planning strategies for robots in recycling. 
Tipus de treball: Treball de fi de màster. Data de lectura: 27/06/2018. Entitat: Universitat 
Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Cervelló Nogués, Claudi. Col·laboradors: Guitart, J. - Vocal; Alier, M. - Ponent; 
Messeguer, X. - President; Martin, E.X. - Secretari. Títol del treball: ESTUDI DE LA VIABILITAT 
D'USAR APACHE KAFKA COM A BASE DE DADES DISTRIBUÏDA. Tipus de treball: Treball de 
fi de màster. Data de lectura: 27/06/2018. 
 

Autor del treball: Di Giovanni núñez, Andrés. Col·laboradors: Martin, E.X. - Secretari; Messeguer, 
X. - President; Vellido, A. - Ponent; Guitart, J. - Vocal. Títol del treball: ANÁLISIS DE DATOS 
PARA LA DETECCIÓN DE ANOMALÍAS EN PROCESOS DE SOLDADURA. Tipus de treball: 
Treball de fi de màster. Data de lectura: 27/06/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Mateo Roldán, Marta. Col·laboradors: Moreno, J. - Secretari; Isalgue, A. - 
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Vocal; Fonollosa, J. - President; Torne, A. - Vocal; Torne, A. - Director. Títol del treball: Guía 
orientativa para el navegante de fin de semana: comprar o alquilar. Tipus de treball: Treball de fi 
de grau. Data de lectura: 27/06/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Amadio, Fabio. Col·laboradors: Balado, L. - Vocal; Bolea, Y. - President; Serra, 
M. - Ponent; Velasco, M. - Vocal. Títol del treball: Using symmetries in reinforcement learning of 
bimanual robotic tasks. Tipus de treball: Treball de fi de màster. Data de lectura: 27/06/2018. 
Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Albajar Andreu, Sergio. Col·laboradors: Giraldo, B. - Director; Segura, J. - 
Secretari; Solà Soler, J. 
- President; Carrillo Cozar, Carmen - Director; Claverol, M. - Vocal. Títol del treball: ESTUDIO Y 
ANÁLISIS DEL PROCESO DE ESTERILIZACIÓN CON LA VARIACIÓN DEL PERÓXIDO Y LA 
TEMPERATURA. Tipus de 
treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 27/06/2018. Entitat: Universitat Politècnica de 
Catalunya. 

 

Autor del treball: Romero, L.. Col·laboradors: Manich, S. - Vocal; Costa-Castelló, R. - Director; 
Velasco, M. - Vocal; Bolea, Y. - President. Títol del treball: FPGA-based control of fuel-cell based 
energy management systems. Tipus de treball: Treball de fi de màster. Data de lectura: 
27/06/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Cervera Adame, Eric. Col·laboradors: Juan, F. - Vocal; Giraldo, B. - Director; 
Gamiz, J. - Secretari; Tornil-Sin, S. - President. Títol del treball: DISSENY I ANÀLISI D'UN 
SISTEMA DE CALIBRATGE DE SENSORS DE PRESSIÓ. Tipus de treball: Treball de fi de grau. 
Data de lectura: 27/06/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Alavedra Mas, Jaume. Col·laboradors: Lopez, E. - Vocal; Tornil-Sin, S. - 
Director; Gamiz, J. - President; Benitez, R. - Secretari. Títol del treball: Desenvolupament d'un 
sistema d'exploració per a robots mòbils. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 
27/06/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Pueyo Borbón, Leyre. Col·laboradors: Giraldo, B. - Director; Gomis, P. - President; 
Calomarde, A. 
- Secretari; Martinez, M. - Vocal. Títol del treball: Análisis de un plan de equipamiento 
hospitalario para la adquisición y uso de los ecógrafos. Tipus de treball: Treball de fi de grau. 
Data de lectura: 27/06/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Díaz Ruata, Álvaro. Col·laboradors: Sanchez, D. - Vocal; Giraldo, B. - Secretari; 
Solà Soler, J. - President; Domingo, J. - Director. Títol del treball: ''Enhancement and automation 
of a logistic process''. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 27/06/2018. Entitat: 
Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Badia Batet, Pere. Col·laboradors: Alonso, J.F. - President; Catala, R. - Vocal; 
Ponsa, P. - Secretari; Gomis, P. - Director. Títol del treball: Estudi electrocardiogràfic i del ritme 
cardíac durant una cursa de llarga distància. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de 
lectura: 27/06/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Llopart Font, Pere. Col·laboradors: Tornil-Sin, S. - Director; Torres, A. - 
Secretari; Blesa, J. - President; Camps, G. - Vocal. Títol del treball: Llums prioritàries amb panell 
de missatges. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 27/06/2018. Entitat: 
Universitat Politècnica de Catalunya. 
 

 

Autor del treball: Font Viñas, Nil. Col·laboradors: Tornil-Sin, S. - President; Rufes, P. - Vocal; 
Benitez, R. - Director; Gomis, P. - Secretari. Títol del treball: Disseny i implementació d'un 
sistema de mesura per l'estudi d'acceleracions en hoquei.. Tipus de treball: Treball de fi de grau. 
Data de lectura: 27/06/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Mestre Borges, Ana Gabriela. Col·laboradors: Esteban, J. L. - Vocal; Romero, E. 
- President; Bejar, J. - Ponent; Frigola, M. - Vocal. Títol del treball: Implementation of a chatbot for 
Human Resources. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 26/06/2018. Entitat: 
Universitat Politècnica de Catalunya.J. L. - Vocal; Navazo, I. - Ponent. Títol del treball: Inspecció 
d'un model volumètric en un entorn virtual immersiu: especificació de punts d'interès sobre el 
model volumètric... Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 26/06/2018. Entitat: 
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Universitat Politècnica de Catalunya. 
 

Autor del treball: Salfati Calleja, Ivan. Col·laboradors: Petit, J. - Vocal; Guitart, J. - President; 
Climent, J. - Vocal; Martinez, A. - Director. Títol del treball: Estimation of the relative distance 
between a rollator and their user. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 
26/06/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Beltrán López, Patrícia. Col·laboradors: Figueras, J. - Vocal; Lis, M. - Secretari; 
Lis, M. -   Director; Carrillo, F. - President. Títol del treball: Evaluació de la metodología per obtenir 
materials compòsits de matriu ceràmica. Tipus de treball: Projecte de fi de grau. Data de lectura: 
26/06/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Guirado Forment, Emma Núria. Col·laboradors: Jimenez, D. - Ponent; Petit, J. - 
Vocal; Climent, J. 
- Vocal; Guitart, J. - President. Títol del treball: Optimització del datapath de les impressores 
large-format d'HP amb FPGA. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 26/06/2018. 
Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Sanchez Moreno, Joel. Col·laboradors: Cruz, J. - President; Langohr, K. - Vocal; 
Grau, A. - Vocal; Espasa, R. - Ponent. Títol del treball: Implementació FPGA d'un processador 
RISC-V. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 26/06/2018. Entitat: Universitat 
Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Moreno Caireta, Iñigo. Col·laboradors: Frigola, M. - Vocal; Abad Soriano, M.T. - 
Ponent; Romero, E. - President; Esteban, J. L. - Vocal. Títol del treball: Cooperative motion 
planning for multi-robot systems. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 
26/06/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Mavlankar Mavlankar, Aniket. Col·laboradors: Cruz, J. - President; Langohr, K. - 
Vocal; Climent, 
J. - Director; Grau, A. - Vocal. Títol del treball: Integració d'un sistema de autolocalització de 
robots mòbils mitjançant visió per computador. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de 
lectura: 26/06/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Arroyo Pinar, Marcel. Col·laboradors: Climent, J. - Vocal; Petit, J. - Vocal; 
Alvarez, C. - Director; Llosa, J. - Director; Guitart, J. - President. Títol del treball: Reconeixement 
de noms per a l'ajut a la correció d'exàmens. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de 
lectura: 26/06/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 
 
Autor del treball: Roldán Carretero, Ariana. Col·laboradors: Lis, M. - Director; Colom, X. - 
President; Figueras, J. - Vocal; Lis, M. - Secretari. Títol del treball: Microencapsulación de 
esencia de menta con biopolímeros. Tipus de treball: Projecte de fi de grau. Data de lectura: 
26/06/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Plaza Torelló, Didac. Col·laboradors: Grau, A. - Vocal; Cruz, J. - President; 
Langohr, K. - Vocal; Verdu, J. - Ponent. Títol del treball: Plataforma de sistema de fitxers distribuït 
en el cloud. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 26/06/2018. Entitat: Universitat 
Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Gómez Chereguini, Clementina. Col·laboradors: Velazquez, S. - Vocal; Sureda, 
B. - Director; Lopez, J. - Secretari; Grau, J. - President. Títol del treball: Avanzando hacia una 
Smart City. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 26/06/2018. Entitat: 
Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Ahmad Parveen, Fiza Rani. Col·laboradors: Rodellar, J. - Director; Vidal, Y. - 
President; Acho, L. 

Director; Alferez, E. - Director; Lluva, M. - Vocal; Mujica, L.E. - Secretari. Títol del treball: 
''Detección y conteo de parásitos de Malaria en sangre periférica''. Tipus de treball: Treball de fi 
de grau. Data de lectura: 26/06/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Pérez Gregori, Vicent. Col·laboradors: Domingo, J. - Secretari; Trias, J. - Vocal; 
Benitez, R. - Director; Giraldo, B. - President. Títol del treball: Classificació automàtica de plans 
ecogràfics en ecografies prenatals.. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 
26/06/2018. Entitat: Universitat Politècnica deDirector; Velazquez, S. - Vocal. Títol del treball: 
Diagnòstic ambiental municipal de Canovelles. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de 
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lectura: 26/06/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 
 

Autor del treball: Espinoso Palacín, Anaïs. Col·laboradors: Gomis, P. - President; Martinez 
Alegre, Alejandro - Vocal; Alonso, J.F. - Director; Calomarde, A. - Secretari. Títol del treball: 
Evaluación de las señales de electroencefalograma y flujo sanguíneo cerebral durante anestesia 
general.. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 26/06/2018. Entitat: Universitat 
Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: De La villa fernández, Aranzazu. Col·laboradors: Huerta, J. - Secretari; Gomis, P. 
- President; Vinagre, M. - Director; Menduiña, R. - Vocal; Casals, A. - Director. Títol del treball: 
Simulación de la interacción entre un mecanismo y un modelo musculoesquelético.. Tipus de 
treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 26/06/2018. Entitat: Universitat Politècnica de 
Catalunya. 

 

Autor del treball: Tost Abadías, Ana. Col·laboradors: Alonso, J.F. - Director; Rodellar, J. - Vocal; 
Bachiller, A. - Director; Migliorelli, C. - Director; Giraldo, B. - President; Ponsa, P. - Secretari. 
Títol del treball: Evaluación de la función cognitiva en pacientes con síndrome de Rett. Tipus de 
treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 26/06/2018. Entitat: Universitat Politècnica de 
Catalunya. 

 

Autor del treball: Puig Arxer, Roger. Col·laboradors: Casals, A. - Secretari; Ortiz, J.A. - Vocal; 
Solà Soler, J. - Director; Benitez, R. - President. Títol del treball: Detecció del senyal respiratori a 
partir de l'ECG en subjectes sans. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 
26/06/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Iriarte Marin, Marc. Col·laboradors: Estrany, F. - Director; Cortina, J. - Secretari; 
Iribarren, J. - President; Guerra, E. - Vocal. Títol del treball: Obtención de films de polímeros 
conductores de alta capacitancia por electrogeneración sobre electrodo de acero de superficie 
activada. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 26/06/2018. Entitat: Universitat 
Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: López Vidal, Marc. Col·laboradors: Morcego, B. - Vocal; Arcal, J. - Secretari; 
Rotondo, D. - Director; Quevedo, J. - President; Quevedo, J. - Director. Títol del treball: Study 
about the Detection of Replay Attacks in Unmanned Aerial Vehicles (UAV). Tipus de treball: 
Treball de fi de grau. Data de lectura: 25/06/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Veeravalli Sevilimedu, Ramanujan. Col·laboradors: Rodriguez, E. - President; 
Angulo, C. - Director; Germán Santos-Boada - Vocal; Mylonakis, N. - Vocal. Títol del treball: 
Manangement of Computer Vision Algorithms on Raspberry Pi + External Processor. Tipus de 
treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 25/06/2018. Entitat: Universitat Politècnica de 
Catalunya. 

 

Autor del treball: Gríful I donés, Mateu. Col·laboradors: Arcal, J. - Secretari; Morcego, B. - 
President; Morcego, B. - Director; Quevedo, J. - Vocal. Títol del treball: Projecte de disseny d'un 
vehicle aeri autònom especial, Flybrick. 
Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 25/06/2018. Entitat: Universitat Politècnica de 
Catalunya. 

 

Autor del treball: Vilaregut Marli, Jordi. Col·laboradors: Gamiz, J. - Director; Conesa, G. - Vocal; 
Solà Soler, J. - Secretari; Domingo, J. - President. Títol del treball: Sistema de levitació 
magnètica. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 25/06/2018. Entitat: Universitat 
Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Pi I cervera, Ariadna. Col·laboradors: Ponsa, P. - Secretari; Giraldo, B. - 
President; Velazquez, S. - Director; Sala, G. - Vocal. Títol del treball: Realització d'un pla de 
negocis i estudi de viabilitat sobre la implantació de robots d'assistència i entreteniment en la 
Unitat Geriàtrica d'Aguts del Hospital Clínic de Barcelona.. Tipus de treball: Treball de fi de grau. 
Data de lectura: 25/06/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Baldayo, M.. Col·laboradors: Torra, Imma - President; Peña, M. - Secretari; 
Domingo, J. - Director; Olmedo, N. - Vocal. Títol del treball: Una experiència amb JiTT. Tipus de 
treball: Treball de fi de màster. Data de lectura: 21/06/2018. Entitat: Universitat Politècnica de 
Catalunya. 

 

Autor del treball: Borràs Argemí, Marta. Col·laboradors: Sala, G. - Vocal; Giraldo, B. - President; 
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Vallverdu, M. - Director; Ponsa, P. - Secretari. Títol del treball: Electroencephalogram 
characterization by Multiscale Entropy for sleepiness detection. Tipus de treball: Treball de fi de 
grau. Data de lectura: 21/06/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

Autor del treball: Esteban Barbero, Alberto. Col·laboradors: Mayol, E. - Vocal; Hernandez 
Fernandez, A. - Director; Utrera, G. - Secretari; Fernandez, J. - President. Títol del treball: 
Ludificación del proceso tecnológico con Techno Rule!. Tipus de treball: Treball de fi de màster. 
Data de lectura: 20/06/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Teuler Bou, Rosa. Col·laboradors: Domingo, J. - President; Morillas, R. - Vocal; 
Jordana, J. - Director; Puig-Ortiz, J. - Secretari. Títol del treball: Gravat i tall làser amb CNC 
(Control Numèric per Computador) per l'alumnat de 2n ESO.. Tipus de treball: Treball de fi de 
màster. Data de lectura: 20/06/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Chavarria Gough, Emma Jane. Col·laboradors: Mayol, E. - Vocal; Fernandez, J. 
- President; Robert, F. J. - Director; Utrera, G. - Secretari. Títol del treball: Disseny d'habitatges 
mitjançant realitat augmentada. Tipus de treball: Treball de fi de màster. Data de lectura: 
20/06/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Delgado Sánchez, Andrés. Col·laboradors: Domingo, J. - President; Puig-Ortiz, J. - 
Secretari; Roa, 
J.J. - Director; Morillas, R. - Vocal. Títol del treball: Impacte de les metodologies d'aprenentatge 
actiu en el curs de 4t d'ESO.. Tipus de treball: Treball de fi de màster. Data de lectura: 
20/06/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Sanchez Cirera, Montserrat. Col·laboradors: Utrera, G. - Secretari; Fernandez, 
J. - President; Mayol, E. - Vocal; Salud, J. - Director. Títol del treball: Avaluació de la 
competència digital en un centre de secundària. Tipus de treball: Treball de fi de màster. Data de 
lectura: 20/06/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Garcia Bernaus, Jordi. Col·laboradors: Barrabes, F. - Director; Utrera, G. - 
Secretari; Mayol, E. - Vocal; Fernandez, J. - President. Títol del treball: Projecte interdisciplinari de 
Tecnologia, matemàtiques i ciències naturals per a 1r d'ESO. Tipus de treball: Treball de fi de 
màster. Data de lectura: 20/06/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Yélamos Saldaña, Joan. Col·laboradors: Fernandez, J. - President; Utrera, G. - 
Secretari; Robert, F. 
J. - Director; Mayol, E. - Vocal. Títol del treball: Anàlisis y aplicació de la metodologia d’ 
Aprenentatge Basat en Projectes. Tipus de treball: Treball de fi de màster. Data de lectura: 
20/06/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 
 
Autor del treball: Duran Pozo, Òscar. Col·laboradors: Domingo, J. - President; Puig-Ortiz, J. - 
Secretari; Morillas, R. 

Vocal; Cusso, R. - Director. Títol del treball: Ús didàctic de les Tecnologies de l'Aprenentatge i 
del Coneixement als centres educatius catalans. Tipus de treball: Treball de fi de màster. Data 
de lectura: 20/06/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Villanueva Castro, Emilio. Col·laboradors: Puig-Ortiz, J. - Secretari; Domingo, J. 
- President; Cusso, R. - Director; Morillas, R. - Vocal. Títol del treball: Gamificació, game-based 
learning i l'etiquetatge a Toolbox. Tipus de treball: Treball de fi de màster. Data de lectura: 
20/06/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 
 

 

Autor del treball: Mallol Garcia, Alfonso. Col·laboradors: Moreno, M. - Director; Domingo, J. - 
President; Puig- Ortiz, J. - Secretari; Morillas, R. - Vocal. Títol del treball: La ciència-ficció com a 
eina motivadora per a l'aprenentatge de la tecnologia.. Tipus de treball: Treball de fi de màster. 
Data de lectura: 20/06/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Neguembor, Joachim. Col·laboradors: Marti, P. - Vocal; Aliau, J. - President; 
Segalas, J. - Director; Miret, J. - Secretari. Títol del treball: CIRCULAR DESIGN. Tipus de treball: 
Treball de fi de grau. Data de lectura: 19/06/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Jarvis, Emma Beth. Col·laboradors: Segalas, J. - Director; Marti, P. - Vocal; 
Miret, J. - Secretari; Aliau, J. - President. Títol del treball: CIRCULAR DESIGN. Tipus de treball: 
Treball de fi de grau. Data de lectura: 19/06/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 
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Autor del treball: Carmona, J. M.. Col·laboradors: Igual Muñoz, Laura - Secretari; Sanfeliu, A. - 
President; Climent, 
J. - Director; Serratosa, F. - Vocal. Títol del treball: A template based approach for human action 
recognition. Tipus de treball: Tesi doctoral. Data de lectura: 19/06/2018. Entitat: Universitat 
Politècnica de Catalunya. URL del text: http://hdl.handle.net/10803/619801. 
 
Autor del treball: Cózar Quintanilla, Sandra. Col·laboradors: Aliau, J. - President; Segalas, J. - 
Director; Marti, P. - Vocal; Miret, J. - Secretari. Títol del treball: CIRCULAR DESIGN. Tipus de 
treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 19/06/2018. Entitat: Universitat Politècnica de 
Catalunya. 

 

Autor del treball: Silva Silveira, Vivian Maria. Col·laboradors: Teixidó, Joaquin - Vocal; Bueno, S. - 
Director; Guzman, R. - Secretari; Barr, J. - President. Títol del treball: T-HEALTH (NEÀPOLIS). 
Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 19/06/2018. Entitat: UPC 

 

Autor del treball: Mccarthy, Faye. Col·laboradors: Barr, J. - President; Teixidó, Joaquin - Vocal; 
Bueno, S. - Director; Guzman, R. - Secretari. Títol del treball: T-HEALTH (NEÀPOLIS). Tipus de 
treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 19/06/2018. Entitat: Universitat Politècnica de 
Catalunya. 

 

Autor del treball: Edelijn, Roos. Col·laboradors: Teixidó, Joaquin - Vocal; Guzman, R. - 
Secretari; Bueno, S. - Director; Barr, J. - President. Títol del treball: T-HEALTH (NEÀPOLIS). 
Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 19/06/2018. Entitat: Universitat 
Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Matusiak, Joanna. Col·laboradors: Bueno, S. - Director; Teixidó, Joaquin - 
Vocal; Barr, J. - President; Guzman, R. - Secretari. Títol del treball: T-HEALTH (NEÀPOLIS). 
Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 19/06/2018. Entitat: Universitat Politècnica 
de Catalunya. 

 

Autor del treball: Bîrjoveanu, Andrei-ionut. Col·laboradors: Teixidó, Joaquin - Vocal; Barr, J. - 
President; Guzman, 
R. - Secretari; Bueno, S. - Director. Títol del treball: T-HEALTH(NEÀPOLIS). Tipus de treball: 
Treball de fi de grau. Data de lectura: 19/06/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Ben Due kieng, Alexis, Jaques, Emile. Col·laboradors: Grau, A. - President; 
Domingo, J. - Vocal; Rochet, Sophie - Vocal; Martinez, H. - Secretari; Martinez, H. - Director. Títol 
del treball: Practices avec energie solaire et eolique. Tipus de treball: Project work. Data de 
lectura: 19/06/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 
 
Autor del treball: Claverie, Romain. Col·laboradors: Grau, A. - President; Domingo, J. - Vocal; 
Rochet, Sophie - Vocal; Martinez, H. - Secretari; Martinez, H. - Director. Títol del treball: 
Practices avec energie solaire et eolique. Tipus de treball: Project work. Data de lectura: 
19/06/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Charni, Arnaud. Col·laboradors: Ponsa, P. - Director. Títol del treball: AR Deone 
interface. Tipus de treball: Treball de recerca per a estudiants d'intercanvi. Data de lectura: 
18/06/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

 

 

 

Autor del treball: Ratti, Alessio. Col·laboradors: Solà Soler, J. - Secretari; Solà Soler, J. - Director. 
Títol del treball: HEART RATE VARIABILITY ANALYSIS IN PATIENTS WITH SLEEP APNEA-
HYPOPNEA SYNDROME. 
Tipus de treball: Project work. Data de lectura: 11/06/2018. Entitat: Universitat Politècnica de 
Catalunya. 

 

Autor del treball: Gómez Gómez, Guillermo. Col·laboradors: Giraldo, B. - President; Calomarde, 
A. - Director; Solà Soler, J. - Secretari; Cruz, J. - Vocal. Títol del treball: Estudio de viabilidad 
técnica e implantación de una herramienta de supervisión local para cuadros y sistemas de baja 
tensión.. Tipus de treball: Treball de fi de grau. 
Data de lectura: 08/06/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Jimenez Rojas, Jorge Ivan. Col·laboradors: Grau, A. - Director; Sanfeliu, A. - 

http://hdl.handle.net/10803/619801


Memòria de la unitat. Període: 01/09/2017 al 31/08/2018 
 

69 
 

President; Guerra, E.Vocal; Benitez, R. - Secretari. Títol del treball: Low noise characterization of 
scientific-grade CCDS and IR detectors for use in astronomical instrumentation. Tipus de treball: Pla 
de recerca. Data de lectura: 06/06/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Villalón Mulero, Daniel Elan. Col·laboradors: Marti, P. - President; Morillas, R. - 
Vocal; Guzman,- Director; Raya, C. - Secretari. Títol del treball: LiveDomotech. Tipus de treball: 
Treball de fi de grau. Data de lectura: 31/05/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Homma Pajaron, Mina Patricia. Col·laboradors: Trejo, A. - President; Aliau, J. - 
Director; Raya, C. Vocal; Sanz, G. - Secretari. Títol del treball: Diseño de túnel de viento para test 
de modelos a escala reducida- MHP. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 
31/05/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 
Torres, A. - Secretari; Huerta, J. - President. Títol del treball: Software de programación para 
Robot Braccio. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 31/05/2018. Entitat: 
Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Cuadrado Aguado, Ivan. Col·laboradors: Morillas, R. - Vocal; Marti, P. - 
President; Raya, C. - Secretari; Guzman, R. - Director. Títol del treball: LiveDomotech. Tipus de 
treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 31/05/2018. Entitat: Universitat Politècnica de 
Catalunya. 

 

Autor del treball: García Flores, Mauro. Col·laboradors: Solà Soler, J. - President; Grau, A. - 
Secretari; Giraldo, B. - Director; Andreu, T. - Vocal. Títol del treball: Optimización del 
procedimiento de inversión en equipamiento electromédico en un hospital. Tipus de treball: 
Treball de fi de grau. Data de lectura: 31/05/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Guzmán Eixarch, Jose Miguel. Col·laboradors: Raya, C. - Vocal; Sanz, G. - 
Secretari; Guzman, R.Director; Trejo, A. - President. Títol del treball: Diseño de túnel de viento para 
test de modelos a escala reducida- JGE. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 
31/05/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Cely Suárez, Daniel Alejandro. Col·laboradors: Giraldo, B. - Director; Torres, A. -
Secretari; Alonso, J.F. - President; Velasco, G. - Vocal. Títol del treball: ANÁLISIS DEL PATRÓN 
RESPIRATORIO Y LA INTERACCIÓN CARDIORESPIRATORIA EN PACIENTES MAYORES. 
Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 30/05/2018. Entitat: Universitat Politècnica 
de Catalunya. 

 

Autor del treball: Souto Hernández, Daniel. Col·laboradors: Raya, C. - President; Ramos, R. - 
Vocal; Muñoz, L. - Director. Títol del treball: SPK connect. Tipus de treball: Treball de fi de grau. 
Data de lectura: 30/05/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Diaz Zarate, Andrea. Col·laboradors: Perez-Poch, A. - Secretari; Farreres, J. - 
Director; Velazquez,- Vocal; Juan, F. - President. Títol del treball: Aplicación informática para 
teléfono móvil para completar un blog. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 
30/05/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Salazar, J.C.. Col·laboradors: Simon, Christophe - Vocal; Escobet, T. - Secretari; 
Sarrate, R. - Director; Nejjari, F. - Director; Travé-massuyès, Louise - President. Títol del treball: 
Contribution to reliable control of dynamic systems. Tipus de treball: Tesi doctoral. Data de 
lectura: 30/05/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 
 

 

Autor del treball: González García, Brais. Col·laboradors: Ocampo-Martinez, C.A. - Director; 
Raventos, M. - President; Quilez, M. - Vocal; Vidal, R. - Vocal. Títol del treball: Modelado y 
automatización de una planta piloto de nivel para la mejora en el diseño de controladores. Tipus 
de treball: Treball de fi de màster. Data de lectura: 29/05/2018. Entitat: Universitat Politècnica de 
Catalunya. 

 

Autor del treball: Martínez Carrascosa, Carlos. Col·laboradors: Romero, D. - Director; Damunt, J. - 
Vocal; Medina, 
J. - President; Romero, D. - Secretari. Títol del treball: Supervisión con panel operador de un 
sistema PLC-Variador de velocidad. Tipus de treball: Projecte de fi de grau. Data de lectura: 
29/05/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Tapias Rugama, Luis Manuel. Col·laboradors: Casals, A. - Secretari; Benitez, 
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R. - President; Zanuy, D. - Vocal; Huerta, J. - Director. Títol del treball: Diseño e implementación 
de un vehículo uniaxial con control de balanceo. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de 
lectura: 29/05/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Herrero Salvador, Guillem. Col·laboradors: Giraldo, B. - Secretari; Huerta, J. - 
Director; Vila, L. - Vocal; Tornil-Sin, S. - President. Títol del treball: DESIGN OF A YAW RATE 
CONTROL FOR A FORMULA STUDENT ELECTRIC CAR. Tipus de treball: Treball de fi de 
grau. Data de lectura: 29/05/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Cerqueda Puig, Xavier. Col·laboradors: Guerra, E. - Vocal; Calatayud, R. - 
Secretari; Conesa, A. - President; Manzanares, M. - Director. Títol del treball: DISSENY D'UN 
DRON DESTINAT A TASQUES DE FOTOGRAMETRIA I D'ÀUDIO. Tipus de treball: Treball de fi 
de grau. Data de lectura: 29/05/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 
Autor del treball: Castilla Molina, Sandra. Col·laboradors: Lopez, J.A. - President; Masip-Alvarez, 
A. - Secretari; Masip-Alvarez, A. - Director; Torrent, M.C. - Vocal. Títol del treball: Estudi sobre la 
navegació autònoma guiada del robot mòbil Parrot JUMPING RACE Max. Tipus de treball: 
Projecte de fi de grau. Data de lectura: 28/05/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Ballescà Casas, Eudald. Col·laboradors: Tornil-Sin, S. - Secretari; Benitez, R. - 
President; Guardo, 
A. - Vocal; Grau, A. - Director. Títol del treball: Sistema robòtic de classificació d'objectes en 
perspectiva amb visió per computador. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 
28/05/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Puig Canals, Alex. Col·laboradors: Guasch, A. - Vocal; Capella, G. - President; 
Lamich, M. - Secretari; Lamich, M. - Director. Títol del treball: Disseny i desenvolupament d'un 
magatzem automatitzat.. Tipus de treball: Projecte de fi de grau. Data de lectura: 28/05/2018. 
Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Sistere Viñuales, Sofia. Col·laboradors: Giraldo, B. - Director; Flotats, I. - Vocal; 
Tornil-Sin, S. - President; Domingo, J. - Secretari. Títol del treball: ESTUDIO Y ANÁLISIS DE LA 
SEÑAL DE UNA PILA DE COMBUSTIBLE METANOL (DMFC). Tipus de treball: Treball de fi de 
grau. Data de lectura: 28/05/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Moix Boada, Pol. Col·laboradors: Morcego, B. - Director; Galea, S. - Vocal; 
Puig, V. - President; Morcego, B. - Secretari. Títol del treball: Disseny i programació d'un 
algoritme de planificació de rutes per a un cotxe autònom. Tipus de treball: Projecte de fi de 
grau. Data de lectura: 24/05/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Jiménez Navarro, Sílvia. Col·laboradors: Borrell, M. - Vocal; Comasolivas, R. - 
President; Nejjari, 
F. - Secretari; Nejjari, F. - Director. Títol del treball: Desenvolupament d'una interfície d'usuari per 
al control d'una màquina de hemodiàlisis.. Tipus de treball: Projecte de fi de grau. Data de lectura: 
23/05/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Hu, Xiaoxuan. Col·laboradors: Font-Llagunes, J.M. - Ponent; Carrasco, J. - 
Vocal; Angulo, C. - Vocal; Rosell, J. - President; Porta, J. - Director. Títol del treball: SLAM with 
SPHEROS. Tipus de treball: Treball de fi de màster. Data de lectura: 23/05/2018. Entitat: 
Universitat Politècnica de Catalunya. 
 

 

Autor del treball: Moyano I tarrasón, Ferran. Col·laboradors: Perera, A. - President; Monguet, J.M. - 
Vocal; Velasco, 
M. - Vocal; Velasco, M. - Director. Títol del treball: Millora i redisseny d'un robot delta. Tipus de 
treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 22/05/2018. Entitat: Universitat Politècnica de 
Catalunya. 

 

Autor del treball: Canalda, A.. Col·laboradors: Fernandez-Garcia, R. - Secretari; Nescolarde 
Selva, Lexa - President; Pep Cugueró Escofet - Vocal; Ortega, J.A. - Director. Títol del treball: 
Estudio de algoritmos para el análisis de afectación de variables de proceso al rendimiento de 
sistemas industriales.. Tipus de treball: Treball de fi de màster. Data de lectura: 18/05/2018. 
Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Díaz Eizmendiz, Mabel. Col·laboradors: Hernandez, F. - Vocal; Figueras, J. - 
Secretari; Planas, R.Director; Quevedo, J. - President. Títol del treball: Estudio e integración de la 
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Raspberry PI3 a una Plegadora Modelo Syncro. Tipus de treball: Treball de fi de màster. Data de 
lectura: 18/05/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Rosa Calvet, Albert. Col·laboradors: Fernandez-Garcia, R. - Secretari; Pep 
Cugueró Escofet - Vocal; Nescolarde Selva, Lexa - President; Ortega, J.A. - Director. Títol del 
treball: Estudi d'Algoritmes de detecció i classificació de fallades d'elements mecànics en 
contacte amb vapor d'aigua mitjançant anàlisi de senyals d'emissió acústica.. Tipus de treball: 
Treball de fi de màster. Data de lectura: 18/05/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Roura Pladeoliva, Joaquim. Col·laboradors: Quevedo, J. - President; 
Hernandez, F. - Vocal; Figueras, J. - Secretari; Perez, R. - Director. Títol del treball: Study and 
design of a Data Analysis tool for the wifi access in a city. Application to Barcelona case study.. 
Tipus de treball: Treball de fi de màster. Data de lectura: 18/05/2018. Entitat: Universitat 
Politècnica de Catalunya. 
Autor del treball: Ruiz Royo, Adrian. Col·laboradors: Figueras, J. - Secretari; Hernandez, F. – 
Vocal, Morcego B, Director; Quevedo, J. - President. Títol del treball: Estudio del control de 
actitud de un quadrotor Hummingbird de AscTec utilizando ROS (Robotic Operating System). 
Tipus de treball: Treball de fi de màster. Data de lectura: 18/05/2018. Entitat: Universitat 
Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Moyano, S.. Col·laboradors: Carrasco, J. - Vocal; Grau, A. - Director; Bolea, Y. - 
Director; Jane, 
R. - Vocal; Griño, R. - President. Títol del treball: A robust predictive control for a Quadrotor with 
an Airsoft- marker. Tipus de treball: Treball de fi de màster. Data de lectura: 17/05/2018. Entitat: 
Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Gomila Villalonga, Joan Josep. Col·laboradors: Giraldo, B. - President; Angulo, C. - 
Vocal; Perez, 
L. - Vocal; Costa-Castelló, R. - Director. Títol del treball: Rediseño del la gestión térmica una pila 
de combustible tipo PEM de alta temperatura. Tipus de treball: Treball de fi de màster. Data de 
lectura: 17/05/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Barreda Arnau, Eva. Col·laboradors: Casals, A. - Secretari; Tornil-Sin, S. - 
President; Solà Soler, 
J. - Director; Gallemi, O. - Vocal; Giraldo, B. - Director. Títol del treball: Anàlisi de la interacció 
cardiovascular i cardiorespiratòria en subjectes sans.. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data 
de lectura: 16/05/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Caballero Rexach, Sergio. Col·laboradors: Traver, O. - Secretari; Calduch, E. - 
Director; Lluva, M.Vocal; Serrancoli, G. - President. Títol del treball: Modulo cabina de pintura 
robotizada de 4 brazos . Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 16/05/2018. Entitat: 
Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: García Vidal, Aran. Col·laboradors: Giraldo, B. - Director; Fargas, G. - Director. 
Títol del treball: Projecte de fi de Grau d'Enginyeria Biomèdica. Tipus de treball: Treball de fi de 
grau. Data de lectura: 16/05/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Matas Crespi, Antoni. Col·laboradors: Benitez, R. - President; Giraldo, B. - 
Director; Velasco, G. - Vocal; Calomarde, A. - Secretari. Títol del treball: Diseño de una aplicación 
para el tratamiento de imágenes dermatoscópicas. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de 
lectura: 16/05/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Gassó Ariza, Xavier. Col·laboradors: Domingo, J. - Director; El Mariachet, J. - 
Vocal; Huerta, J. - President; Tornil-Sin, S. - Secretari. Títol del treball: Control automàtic 
d'alçada d'una cistella de bàsquet. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 
16/05/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Mora Sardiña, Adrián. Col·laboradors: Grau, A. - President; Casals, A. - 
Secretari; Tornil-Sin, S. - Director; Casadesus, O. - Vocal. Títol del treball: Diseño y construcción 
de una silla de ruedas eléctrica de bajo coste. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de 
lectura: 16/05/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 
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Autor del treball: Ortega Díaz, José Antonio. Col·laboradors: Huerta, J. - Director; Alonso, J.F. - 
Secretari; Aleman, 
C. - Vocal; Segura, J. - President. Títol del treball: Diseño y construcción de un sistema de 
levitación magnética gobernado por un regulador analógico. Tipus de treball: Treball de fi de 
grau. Data de lectura: 16/05/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Rodriguez Cifuentes, Lissette Carolina. Col·laboradors: Velasco, G. - Vocal; 
Gamiz, J. - Director; Huerta, J. - Director; Calomarde, A. - Secretari; Giraldo, B. - President. Títol 
del treball: Diseño de un sistema estabilizador de una bola sobre una plataforma móvil mediante 
microcontrolador.. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 16/05/2018. Entitat: 
Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Palomar Alarcón, Ricard. Col·laboradors: Gomis, P. - Secretari; Gamiz, J. - 
President; Domingo, J.Director; Lopez, E. - Vocal. Títol del treball: Control d'un AGV per 
desplaçaments a l'aire lliure. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 16/05/2018. 
Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 
 

 

Autor del treball: Escudero Peñarroya, Jennifer. Col·laboradors: Calduch, E. - Vocal; Gomis, P. - 
President; Torres, Director; Segura, J. - Secretari; Giraldo, B. - Director. Títol del treball: Definición 
metodologia e implementación de las herramientas para la elaboración sistemática de un plan de 
equipamiento. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 16/05/2018. Entitat: 
Universitat Politècnica de Catalunya. 
 
Autor del treball: Fernández Miró, Júlia. Col·laboradors: Domingo, J. - Director; Tornil-Sin, S. - 
Secretari; Huerta, J.President; Rollon, E. - Vocal. Títol del treball: CONTROL D'UNA CABINA DE 
PINTURA I EL SEU FILTRATGE D'AIRE. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 
16/05/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Cely Suárez, Daniel Alejandro. Col·laboradors: Giraldo, B. - Director; Torres, A. - 
Secretari; Velasco, G. - Vocal; Alonso, J.F. - President. Títol del treball: ANÁLISIS DEL PATRÓN 
RESPIRATORIO Y LA INTERACCIÓN CARDIORESPIRATORIA EN PACIENTES MAYORES. 
Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 16/05/2018. Entitat: Universitat Politècnica 
de Catalunya. 

 

Autor del treball: Mas Grilló, Ramon. Col·laboradors: Huerta, J. - President; Domingo, J. - 
Director; Rollon, E. - Vocal; Tornil-Sin, S. - Secretari. Títol del treball: CONTROL D'UNA CABINA 
DE PINTURA I EL SEU FILTRATGE D'AIRE. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de 
lectura: 16/05/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Maimo Riera, Victor. Col·laboradors: Caminal, P. - Director; Morcego, B. - 
President; Salud, J. - Vocal; Vallverdu, M. - Vocal; Vallverdu, M. - Director. Títol del treball: Non 
linear analysis of heart rate variability during the ''Volta a la Cerdanya'' race. Tipus de treball: 
Treball de fi de grau. Data de lectura: 15/05/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Guzmán Castellana, Manel. Col·laboradors: Ruiz, F. - Vocal; Puig, V. - 
President; Perera, A. - Director; Sumper, A. - Vocal. Títol del treball: The Application of 
Convolutional Neural Networks for MRI Based Alzheimer's Disease Classification. Tipus de 
treball: Treball de fi de màster. Data de lectura: 10/05/2018. Entitat: Universitat Politècnica de 
Catalunya. 

 

Autor del treball: Escrivá, J.. Col·laboradors: Claria Sancho, Francisco - Secretari; Vallverdu, M. - 
Director; Borrat Frigola, Xavier - Vocal; Caminal, P. - President; Weber Jensen, Erik - Director. 
Títol del treball: Advanced Bioimpedance Signal Processing Techniques for Hemodynamic 
Monitoring During Anesthesia. Tipus de treball: Tesi doctoral. Data de lectura: 10/05/2018. 
Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Valle Vives, Albert. Col·laboradors: Moreno-Eguilaz, J.M. - Director; Parisi, V. - 
President; Serra, 
M. - Vocal; Moreno-Eguilaz, J.M. - Vocal. Títol del treball: Disseny i construcció d'un lector de 
bus CAN sense contacte. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 10/05/2018. 
Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 
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Autor del treball: Vidal Santoscana, Rubén. Col·laboradors: Boix, O. - President; Montesinos-
Miracle, D. - Ponent; Altelarrea, H. - Vocal; Serra, M. - Vocal; Heredero-Peris, D. - Director. Títol 
del treball: Disseny d'un rectificador actiu per funcionar com a càrrega programable. Tipus de 
treball: Treball de fi de màster. Data de lectura: 09/05/2018. Entitat: Universitat Politècnica de 
Catalunya. 

 

Autor del treball: Spanos, Konstantinos. Col·laboradors: Balado, L. - Vocal; Sarrate, R. - Vocal; 
Puig, V. - Director; Aranda, J. - President. Títol del treball: Takagi-Sugeno Fault Tolerant Control of 
an Autonomous Vehicle. Tipus de treball: Treball de fi de màster. Data de lectura: 09/05/2018. 
Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Urcera I martín, Guillermo. Col·laboradors: Giraldo, B. - President; Perez, L. - 
Vocal; Rosell, J. - Director; Angulo, C. - Vocal. Títol del treball: Generación de trayectorias 
robóticas mediante aprendizaje profundo por refuerzo. Tipus de treball: Treball de fi de màster. 
Data de lectura: 08/05/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Soldevila, A.. Col·laboradors: Puig, V. - Director; Jensen, Tom Nørgaard - 
Secretari; Tornil-Sin, S.Director; Perez, R. - President. Títol del treball: Robust leak localization in 
water distribution networks using machine learning techniques. Tipus de treball: Tesi doctoral. Data 
de lectura: 23/03/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Santiago, Alfonso. Col·laboradors: Jane, R. - Tutor; Camara Rey, Oscar - 
Secretari; Rodriguez Matas, Jose Felix - President; Vazquez, M. - Director; Palmer, Mark - Vocal. 
Títol del treball: Fluid-Electro- Mechanical Model of the Human Heart for Supercomputers. Tipus 
de treball: Tesi doctoral. Data de lectura: 22/03/2018. Entitat: Universitat Politècnica de 
Catalunya. URL del text: http://hdl.handle.net/10803/481980. 

Autor del treball: Gavidia, G.. Col·laboradors: Via García, Marc - Secretari; Caminal, P. - President; 
Bermudez Badia, Sergi - Vocal; Perera, A. - Director. Títol del treball: Study of Longitudinal 
Neurodegeneration Biomarkers to Support the Early Diagnosis of Alzheimer?s Disease. Tipus de 
treball: Tesi doctoral. Data de lectura: 20/03/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Nart Barón, Jaume. Col·laboradors: Macarulla, M. - President; Garcia-Almiñana, 
Daniel - Director; Ardanuy, M. - Vocal; Guasch, A. - Secretari. Títol del treball: Internet of things 
in the industry 4.0: Study of Innovation Management. Tipus de treball: Treball de fi de màster. 
Data de lectura: 23/02/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Díaz Ruata, Patricia. Col·laboradors: Perez, L. - Vocal; Giraldo, B. - President; 
Angulo, C. - Vocal; Perera, A. - Director. Títol del treball: Implementation of a system for real-time 
data collection, processing, analytics and clinical decision support in hospitals.. Tipus de treball: 
Treball de fi de màster. Data de lectura: 23/02/2018. Entitat: Universitat Politècnica de 
Catalunya. 

 

Autor del treball: Cabello Anguita, Alex. Col·laboradors: Macarulla, M. - Director; Ardanuy, M. - 
Vocal; Guasch, 
A. - President; Macarulla, M. - Secretari. Títol del treball: Estudi energètic d'una empresa 
dedicada a la fabricació de components de l'automòbil. Tipus de treball: Projecte de fi de grau. 
Data de lectura: 23/02/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Ruiz Gonzalez, Jose. Col·laboradors: Sarrate, R. - Secretari; Figueras, J. - 
Director; Roncero, M.B.Vocal; Planas, R. - President. Títol del treball: Estudi per a l'automatització 
del procés de fabricació de components estructurals de l'automòbil amb acers d'ultra alta 
resistencia. Tipus de treball: Treball de fi de màster. Data de lectura: 22/02/2018. Entitat: Universitat 
Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Pothpilli, Siva Krishna. Col·laboradors: Roncero, M.B. - Vocal; Sarrate, R. - 
Secretari; Guasch, A.Director; Planas, R. - President. Títol del treball: Study for energy optimization 
in isolated single-family homes. Tipus de treball: Treball de fi de màster. Data de lectura: 
22/02/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Sánchez Ruiz, Jordan Jair. Col·laboradors: Morcego, B. - Director; Roncero, 
M.B. - Vocal; Sarrate, R. - Secretari; Planas, R. - President. Títol del treball: Estudi de les 
seguretats i anàlisi de riscos en aplicacions de Robòtica Industrial Col·laborativa assistida 
mitjançant visió artificial per al Sector Automoció. Tipus de treball: Treball de fi de màster. Data 
de lectura: 22/02/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 
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Autor del treball: López Navarro, Víctor. Col·laboradors: Comasolivas, R. - Director; Planas, R. - 
President; Roncero, M.B. - Vocal; Sarrate, R. - Secretari. Títol del treball: Projecte 
d'automatització del control de qualitat final i de l'envasat d'un llapis cosmètic. Tipus de treball: 
Treball de fi de màster. Data de lectura: 22/02/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Llibre Rius, Daniel. Col·laboradors: Guasch, A. - Director; Planas, R. - President; 
Roncero, M.B. - Vocal; Sarrate, R. - Secretari. Títol del treball: Estudi per a la optimització 
energètica en habitatges unifamiliars no aïllats.. Tipus de treball: Treball de fi de màster. Data de 
lectura: 22/02/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Blanché Pérez, Xavier. Col·laboradors: Quevedo, J. - President; Mudarra, M. - 
Vocal; Guasch, A. - Secretari; Planas, R. - Director. Títol del treball: Estudi i implementació d'un 
dispensador personal de medicaments. Tipus de treball: Treball de fi de màster. Data de lectura: 
15/02/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Sanjuan, A.. Col·laboradors: Blesa, J. - Vocal; Morcego, B. - Secretari; Puig, V. - 
President; Nejjari, F. - Director; Sarrate, R. - Director. Títol del treball: Fault diagnosis and fault 
tolerant control of robotic systems using artificial intelligence techniques. Tipus de treball: Pla de 
recerca. Data de lectura: 15/02/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Acosta Cambranis, Fernando Geovany. Col·laboradors: Romeral, L. - President; 
Morcego, B. - Secretari; Zaragoza, J. - Director; Torrades, F. - Vocal. Títol del treball: Estudio y 
simulación de convertidores de potencia para sistemas de propulsión embarcados. Tipus de 
treball: Treball de fi de màster. Data de lectura: 13/02/2018. Entitat: Universitat Politècnica de 
Catalunya. 

 

Autor del treball: Marbán González, Arturo. Col·laboradors: Fernandez, J. - Director; Radeva, 
Petia - Vocal; Fiorini, Paolo - President; Casals, A. - Director; Angulo, C. - Secretari. Títol del 
treball: Vision Based Sensor Substitution in Robotic Assisted Surgery. Tipus de treball: Tesi 
doctoral. Data de lectura: 12/02/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

Autor del treball: Ripoll, Edgar. Col·laboradors: Lopez, M. - President; Marti, P. - Vocal; Reverter, F.  
Director; Del Rio, J. - Secretari; Gasulla, M. - Director. Títol del treball: Design and Implementation 
of Wireless Nodes for the Internet things. Tipus de treball: Pla de recerca. Data de lectura: 
09/02/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Moreno García, Oscar. Col·laboradors: Tornil-Sin, S. - Director; Grau, A. - 
President; Benitez, R. - Secretari; Manero, J. - Vocal. Títol del treball: Automatización de un 
banco de pruebas de prensado robotizado.. 
Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 08/02/2018. Entitat: Universitat Politècnica de 
Catalunya. 

 

Autor del treball: Tibau Font, Albert. Col·laboradors: Tornil-Sin, S. - Director; Grau, A. - Secretari; 
Petreñas, J. - Vocal; Huerta, J. - President. Títol del treball: Implementació d'un sistema musical 
interactiu al social pet robot CASPER. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 
08/02/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Corchado Cruz, Sandra. Col·laboradors: Calomarde, A. - Secretari; Tornil-Sin, 
S. - President; Carmona, A. - Vocal; Domingo, J. - Director. Títol del treball: Manual de prácticas 
de robótica industrial. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 06/02/2018. Entitat: 
Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Martinez Mañe, Sergi. Col·laboradors: Saperas, N. - Vocal; Tornil-Sin, S. - 
Director; Domingo, J. - Secretari; Giraldo, B. - President; Tornil-Sin, S. - Secretari. Títol del treball: 
PLATAFORMA DE BAIX COST PER A LA DOCÈNCIA DE SISTEMES ENCASTATS I DE 
CONTROL. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 06/02/2018. Entitat: Universitat 
Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Flamarique Canellas, Marina. Col·laboradors: Ponsa, P. - President; Cortes, G. 
- Vocal; Costa- Castelló, R. - Vocal; Costa-Castelló, R. - Director. Títol del treball: Modelling and 
analysis of the hydrogen flow in a PEM feeding channel. Tipus de treball: Treball de fi de grau. 
Data de lectura: 06/02/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 
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Autor del treball: Rodríguez Torrejón, Meritxell. Col·laboradors: Gamiz, J. - President; Travieso-
Rodríguez, J.A. - Director; Madueño, M. - Vocal; Tornil-Sin, S. - Director; Torres, A. - Secretari. 
Títol del treball: Disseny electrònic i posta en marxa d'una impressora 3d amb raspberry. Tipus 
de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 06/02/2018. Entitat: Universitat Politècnica de 
Catalunya. 

 

Autor del treball: Güell Pasero, Marta. Col·laboradors: Giraldo, B. - President; Torres, A. - 
Director; Tornil-Sin, S. - Secretari; Peña, R. M. - Vocal. Títol del treball: Planificació i disseny d'un 
quiròfan per a processos de radiació. 
Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 06/02/2018. Entitat: Universitat Politècnica de 
Catalunya. 

 

Autor del treball: Carreño Marés, Alberto. Col·laboradors: Matas, J. - President; Garcia-alzorriz, 
J. - Secretari; Gamiz, J. - Vocal; Martín, H. - Director; De La Hoz, J. - Director. Títol del treball: 
Implementació d'un generador elèctric fotovoltaic com a suport a l'enllumenat públic urbà. Tipus 
de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 06/02/2018. Entitat: Universitat Politècnica de 
Catalunya. 

 

Autor del treball: Caruncho Bermúdez, Elena. Col·laboradors: Gamiz, J. - Secretari; Giraldo, B. - 
Director; Torres, 
A. - President; Kanaan-Izquierdo, S. - Vocal. Títol del treball: Análisis de parámetros cardíacos y 
respiratorios en pacientes crónicos.. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 
06/02/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Buyse Sanchez, Xavier. Col·laboradors: Giraldo, B. - President; Domingo, J. - 
Secretari; Benitez, 
R. - Director; Ametller, L. - Vocal. Títol del treball: Microstructural analysis of endomyocardial 
biopsies. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 06/02/2018. Entitat: Universitat 
Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Prosper Villaverde, Jordi. Col·laboradors: Coll, J. - President; Domenech, B. - 
Director; Guerra, E.Vocal; Martinez-Sanchez, J. - Secretari. Títol del treball: Redistribución y 
optimización de la planta de pinturas de Zanini Parets.. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data 
de lectura: 06/02/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Piñeiro Martínez, Raquel. Col·laboradors: Sayols, N. - Director; Benitez, R. - 
President; El Mariachet, J. - Vocal; Giraldo, B. - Secretari; Casals, A. - Director. Títol del treball: 
Segmentació d'imatges Biomèdiques. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 
06/02/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 
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Autor del treball: Manyanet López, Gerard. Col·laboradors: Sanchez, D. - Secretari; Velazquez, 
S. - Capua, D. - President; Garcia, J. - Director. Títol del treball: Dotació d'instal·lacions en un 
edifici. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 06/02/2018. Entitat: Universitat 
Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Esteve Cases, Roger. Col·laboradors: Gamiz, J. - Director; Gil Navarro, Juan 
Antonio - Director; Gamiz, J. - President; Catala, R. - Vocal; Mañanas, M.A. - Secretari. Títol del 
treball: Automatització dels processos de clima d'una indústria del sector alimentari.. Tipus de 
treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 06/02/2018. 
Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Sanz, V.. Col·laboradors: Costa-Castelló, R. - Director; Serra, M. - President; 
Batlle, C. - Director; Doria-Cerezo, A. - Secretari; Tarancón, A. - Vocal. Títol del treball: Modelling 
and control of high temperature proton exchange membrane fuel cells for combined heat and 
power comfort applications. Tipus de treball: Pla de recerca. Data de lectura: 06/02/2018. Entitat: 
Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Flores Vázquez, Carlos Alberto. Col·laboradors: Diaz, M. - Secretari; Aranda, J. - 
President; Angulo, C. - Director; Martinez, A. - Vocal. Títol del treball: DEVELOPING A 
SOCIALLY-AWARE ROBOT ASSISTANT FOR SERVING TASKS IN A RESTAURANT. Tipus de 
treball: Pla de recerca. Data de lectura: 05/02/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Moreno Fernández, Daniel. Col·laboradors: Díaz-González, F. - Director; Vidal, 
J. - Vocal; Velasco, M. - Vocal; Joan Rull-Duran; J. Rull; J. Rull-Duran - President. Títol del 
treball: Disseny i construcció d'una plataforma docent per l'assaig de bateries electroquímiques. 
Tipus de treball: Treball de fi de màster. Data de lectura: 01/02/2018. Entitat: Universitat 
Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Ruiz Sisquellas, Esther. Col·laboradors: Minguella-Canela, J. - Director; Bolea, 
Y. - Vocal; Andreu, L. - Vocal; Zayas F, E.E. - President. Títol del treball: Implantación/Diseño de 
un sistema GMAO para la reestructuración del departamento de mantenimiento de Nidec.. Tipus 
de treball: Treball de fi de màster. Data de lectura: 31/01/2018. Entitat: Universitat Politècnica de 
Catalunya. 

 

Autor del treball: Vazquez Navarro, Daniel. Col·laboradors: Serra, M. - Vocal; Parisi, V. - 
President; Moreno- Eguilaz, J.M. - Vocal; Moreno-Eguilaz, J.M. - Director. Títol del treball: 
Control of a robotic arm using an Omega 2+ module. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data 
de lectura: 30/01/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Martinez Garcia, Antonio. Col·laboradors: Parisi, V. - President; Moreno-
Eguilaz, J.M. - Vocal; Moreno-Eguilaz, J.M. - Director; Serra, M. - Vocal. Títol del treball: Music 
quartet based on a PSoC. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 30/01/2018. 
Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Imai, Yudai. Col·laboradors: Vallverdu, M. - Secretari; Vallverdu, M. - Director. 
Títol del treball: Processing and analysis of HRV and synthetic signals by recurrence plot. Tipus 
de treball: Treball de recerca per a estudiants d'intercanvi. Data de lectura: 30/01/2018. Entitat: 
Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Toran Mercadé, Daniel. Col·laboradors: Moreno-Eguilaz, J.M. - Director; Serra, 
M. - Vocal; Parisi, V. - President; Moreno-Eguilaz, J.M. - Vocal. Títol del treball: Comparison of 
Internet of Things Platforms. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 30/01/2018. 
Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Tsunoda, Takumi. Col·laboradors: Vallverdu, M. - Secretari; Vallverdu, M. - 
Director. Títol del treball: Processing and analysis of HRV and synthetic signals by recurrence 
plot. Tipus de treball: Treball de recerca per a estudiants d'intercanvi. Data de lectura: 30/01/2018. 
Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Benedito Saura, Ernest. Col·laboradors: Aluja, T. - Vocal; Vegas, E. - 
Secretari; Perera, A. - Director; Delicado, P. - President; Vegas, E. - Secretari. Títol del treball: 
Creation and Development of an AI Teaching Assistant. Tipus de treball: Treball de fi de 
màster. Data de lectura: 19/01/2018. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 
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Autor del treball: Jordanic, Mislav. Col·laboradors: Pons Rovira, José Luis - Secretari; Azorín 
Poveda, José M. - Vocal; Mañanas, M.A. - Director; Caminal, P. - President. Títol del treball: 
Muscular pattern based on multichannel surface EMG during voluntary contractions of the upper-
limb. Tipus de treball: Tesi doctoral. Data de lectura: 05/12/2017. Entitat: Universitat Politècnica 
de Catalunya. URL del text: http://hdl.handle.net/10803/461804. 

Autor del treball: Achcaoucaou Carbo, Jonathan. Col·laboradors: Rosa M. Fernandez-Canti - Vocal; 
Rosa M.Fernandez-Canti - Director; Casals, P. - Director; Castells, M. - Secretari; Nicolas-
Apruzzese, J. - Vocal; De La Puente, J. - President. Títol del treball: Controller design and 
implementation for a refrigeration plant. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 
16/11/2017. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Lyon Martinell, Alvaro. Col·laboradors: Grau, R. - Director; Rodriguez, M. - Vocal; 
Bachiller, A. - President; Grau, R. - Vocal; Torralbo, J. - Secretari. Títol del treball: Elaboració i 
implementació del pla de manteniment per un motoveler aparellat de ketch de 26 metres d'eslora. 
Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 13/11/2017. Entitat: Universitat Politècnica 
de Catalunya. 

 

Autor del treball: Calvo González, Mireia. Col·laboradors: Gomis, P. - Director; Hernandez 
Rodriguez, Alfredo Ignacio - Director; Teixidó, Joaquin - President; Teixidó, Joaquin - Secretari; 
Teixidó, Joaquin - Vocal. Títol del treball: Analysis of the cardiovascular response to autonomic 
nervous system modulation in Brugada syndrome patients. Tipus de treball: Tesi doctoral. Data 
de lectura: 10/11/2017. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. URL del text: 
http://hdl.handle.net/10803/461612. 

 

Autor del treball: Herreros Granell, Ernest. Col·laboradors: Soria, J. - Director; Del Rio, J. - 
President; Prat, J.; Prat- Farran,J.A. ; Prat, J.A. - Vocal; Raya, C. - Secretari. Títol del treball: 
IMUTOWER: An inertial sensor for human towers. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de 
lectura: 31/10/2017. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Kalachov, Serhiy. Col·laboradors: Soria, J. - Vocal; Ruiz, F. - Secretari; Raya, C. - 
Director; Marti, 
P. - President. Títol del treball: Desenvolupament d'un sistema MES per a una linneà de 
producció del sector farmacèutic. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 
31/10/2017. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Rattan, Harmanpreet Singh. Col·laboradors: Bachiller, A. - President; Casals, 
P. - Director; Nicolas-Apruzzese, J. - Vocal; Bosch, R. - Vocal; Torralbo, J. - Secretari. Títol del 
treball: Transient behavior of induction motors in island conditions due to interruptions in the 
ship's electrical power supply. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 
31/10/2017. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Gil De sola dorado, Eduardo. Col·laboradors: Rodrigo, J. - Director; Torralbo, J. 
- Secretari; Rodrigo, J. - Vocal; Bachiller, A. - President; Martinez, F. J. - Vocal. Títol del treball: 
El Sistema NCAGS y la protección del trafico marítimo civil. Tipus de treball: Treball de fi de 
grau. Data de lectura: 31/10/2017. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Prieto Moreno, Aitor. Col·laboradors: Guzman, R. - President; Marin, E. - Vocal; 
Escola, M. - Director; Magnusson, I. - Secretari. Títol del treball: DISEÑO DE UN HUERTO 
INTELIGENTE DESTINADO AL AUTOCONSUMO(APM). Tipus de treball: Treball de fi de grau. 
Data de lectura: 30/10/2017. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Navarro Salmerón, Alex. Col·laboradors: Escola, M. - Director; Marin, E. - 
Vocal; Guzman, R. - President; Magnusson, I. - Secretari. Títol del treball: DISEÑO DE UN 
HUERTO INTELIGENTE DESTINADO AL AUTOCONSUMO(ANS). Tipus de treball: Treball de fi 
de grau. Data de lectura: 30/10/2017. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Duarte Correa, Paola Andrea. Col·laboradors: Guzman, R. - President; Escola, 
M. - Director; Marin, E. - Vocal; Magnusson, I. - Secretari. Títol del treball: DISEÑO DE UN 
HUERTO INTELIGENTE DESTINADO AL AUTOCONSUMO (PAD). Tipus de treball: Treball de 
fi de grau. Data de lectura: 30/10/2017. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Casadevall Martin, Oriol. Col·laboradors: Grau, A. - President; Domingo, J. - 
Secretari; Domingo, 
J. - Director; Romanillos, D. - Vocal. Títol del treball: Automatització d'un procés d'assemblatge de 
sondes lambda. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 30/10/2017. Entitat: 
Universitat Politècnica de Catalunya. 
 

 

http://hdl.handle.net/10803/461804
http://hdl.handle.net/10803/461612
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Autor del treball: De La fuente puigdemunt, David. Col·laboradors: Guerra, E. - Director; 
Manzanares, M. - Vocal; Huerta, J. - President; Grau, A. - Secretari; Grau, A. - Director. Títol del 
treball: Estudi i desenvolupament d'una estructura per a una estació recarregadora portàtil de 
drons. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 30/10/2017. Entitat: Universitat 
Politècnica de Catalunya. 
 
Autor del treball: Álvarez Aparicio, Enric. Col·laboradors: Martinez, F. J. - Vocal; Bachiller, A. - 
President;Torralbo, J. - Secretari; De Balle, F. - Director. Títol del treball: ¿Cómo afectan los 
siniestros/bancarrotas de las empresas navieras a las compañías de seguros? ? Caso Hanjin.. 
Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 30/10/2017. Entitat: Universitat Politècnica 
de Catalunya. 

 

Autor del treball: Torres Navarro, Fidel. Col·laboradors: Bachiller, A. - President; Torralbo, J. - 
Secretari; Martinez,F. J. - Vocal; Martinez, F. J. - Director. Títol del treball: Analysis of the impact in 
the maritime traffics of the Nicaragua canal. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 
30/10/2017. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Borràs Conte, Marc. Col·laboradors: Rollon, E. - Vocal; Pino, E. - Secretari; 
Messeguer, X. - President; Frigola, M. - Director. Títol del treball: Apoderament d'una xarxa 
d'actuadors amb integració en un gestor web. Tipus de treball: Treball de fi de màster. Data de 
lectura: 27/10/2017. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Sanz Cortés, Roger. Col·laboradors: Domingo, J. - Director; Rufes, P. - Vocal; 
Tornil-Sin, S. - President; Domingo, J. - Secretari. Títol del treball: Sintetitzador amb capacitat 
d'emmagatzemar loops. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 27/10/2017. 
Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Cuadros Martínez, Alba. Col·laboradors: Velasco, G. - Vocal; Solà Soler, J. - 
Secretari; Solà Soler,J. - Director; Benitez, R. - President. Títol del treball: Estudi de la interacció 
cardiorespiratòria en funció de diferents condicions fisiològiques. Tipus de treball: Treball de fi de 
grau. Data de lectura: 27/10/2017. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Mercader Álvarez, Ferran. Col·laboradors: Trias, J. - Vocal; Gamiz, J. - Secretari; 
Gamiz, J. - Director; Mañanas, M.A. - President. Títol del treball: MANAGEMENT, 
PRESENTATION AND STORAGE SYSTEM OF THE TECHNICAL AND DRIVING 
PARAMETERS OF THE EPR-01. Tipus de treball: Treball de fi 
de grau. Data de lectura: 27/10/2017. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Pastor De ramon, Jordi. Col·laboradors: Mayol, E. - President; Fernandez, J. - 
Vocal; Martí-Farré,J. - Vocal; Casany, M.J. - Ponent. Títol del treball: Asset System. Tipus de 
treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 26/10/2017. Entitat: Universitat Politècnica de 
Catalunya. 

 

Autor del treball: Martin Sanchez, Ferran. Col·laboradors: Frigola, M. - Vocal; Alier, M. - President; 
Teniente, E. - Ponent; Rodriguez, H. - Vocal. Títol del treball: Clean Architecture amb PHP. Tipus 
de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 26/10/2017. Entitat: Universitat Politècnica de 
Catalunya. 

 

Autor del treball: Ji, Seng Un. Col·laboradors: Pàmies, T. - Vocal; Comasolivas, R. - President; 
Nejjari, F. - Secretari; Nejjari, F. - Director. Títol del treball: Desarrollo de un sistema de 
procesamiento y control de señales mioeléctricas basado en la plataforma Arduino. Tipus de 
treball: Projecte de fi de grau. Data de lectura: 26/10/2017. Entitat: Universitat Politècnica de 
Catalunya. 

 

Autor del treball: Andujar Montes, Elias Ezequiel. Col·laboradors: Fonseca, P. - Director; 
Fernandez, J. - Vocal; Mayol, E. - President; Martí-Farré, J. - Vocal. Títol del treball: JGPSS. 
Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 26/10/2017. Entitat: Universitat Politècnica 
de Catalunya. 

 

Autor del treball: Farre Romera, Daniel. Col·laboradors: Mayol, E. - President; Delgado, J. - 
Ponent; Fernandez, J. - Vocal; Martí-Farré, J. - Vocal. Títol del treball: Collaborative Community 
Health Care App. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 26/10/2017. Entitat: 
Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Gutíerrez Campo, Germán. Col·laboradors: Urpi, T. - Ponent; Rodriguez, H. - 
Vocal; Frigola, M. - Vocal; Alier, M. - President. Títol del treball: Desarrollo de App Mobile 
multiplataforma. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 26/10/2017. Entitat: 
Universitat Politècnica de Catalunya. 
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Autor del treball: Agulló Marco, Daniel. Col·laboradors: Amante, B. - Director; Morcego, B. - Vocal; 
Domenech, J.- Secretari; Amante, B. - President. Títol del treball: Estudio sobre la reutilización de 
las piezas de un vehículo de motor. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 
26/10/2017. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Duch Jonama, Gerard. Col·laboradors: Teniente, E. - Ponent; Rodriguez, H. - 
Vocal; Frigola, M. - Vocal; Alier, M. - President. Títol del treball: Trains energy meter system 
using Blockchain technology. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 26/10/2017. 
Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 
 
Farré, J. - Vocal; Fernandez, J. - Vocal. Títol del treball: Base de dades BEDEC: reestructuració, 
migració i aplicació web.. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 26/10/2017. 
Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Coronado Escudero, Joan. Col·laboradors: Amante, B. - Secretari; Morcego, B. 
- President; Morcego, B. - Director; Del Campo, D. - Vocal. Títol del treball: Disseny d'un 
controlador de trajectòria per a un quadrotor AscTec Hummingbird. Tipus de treball: Treball de fi 
de grau. Data de lectura: 26/10/2017. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Cuzcano Valdivieso, Felipe Christian. Col·laboradors: Guasch, A. - Vocal; 
Lamich, M. - Director; Gago, J. - President; Alins, J. - Director; Lamich, M. - Secretari. Títol del 
treball: Implementació de un Sistema de transmissió de vídeo sobre una placa Raspberry Pi. 
Tipus de treball: Projecte de fi de grau. Data de lectura: 26/10/2017. Entitat: Universitat 
Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Lago Cañadas, Julio Cesar. Col·laboradors: Raya, C. - Secretari; Ruiz, F. - 
President; Muñoz, L. - Director; Baile Puig, Maria Teresa - Vocal. Títol del treball: Diseño y control 
de un dron con evasión de obstaculos. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 
25/10/2017. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Hernández Narciso, Clàudia Rosa. Col·laboradors: Domenech, B. - Director; 
Sarlabous, L. -  Vocal; Martinez-Sanchez, J. - President; Domenech, B. - Secretari. Títol del 
treball: Impacto ambiental y anàlisis de la implementación de un "smartcard" en el transporte 
público del Área Metropolitana de Barcelona. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de 
lectura: 25/10/2017. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Vizcaino Torras, Arnau. Col·laboradors: Almirall, A.R. - Vocal; Escudero, G. - 
Director; Tornil- Sin, S. - President; Solà Soler, J. - Secretari; Solà Soler, J. - Director. Títol del 
treball: TRACTAMENT DE SENYALS PER L'AJUT A LA DIAGNOSI DE L'APNEA DEL SON.. 
Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 25/10/2017. Entitat: Universitat Politècnica 
de Catalunya. 

 

Autor del treball: Abillà Pérez, Victor. Col·laboradors: Lluva, M. - Vocal; Arregui-Dalmases, C. - 
Secretari; Arregui-Dalmases, C. - Director; Serrancoli, G. - President. Títol del treball: Disseny 
palanca canvis Shift by Wire miniaturitzada amb mòdul mecatronic de bloqueig. Tipus de treball: 
Treball de fi de grau. Data de lectura: 25/10/2017. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 
 

 

Autor del treball: Salvador Montañés, Luis. Col·laboradors: Armelin, E. - President; Gibert, O. - 
Secretari; Gibert,O. - Director; Velazquez, S. - Vocal. Títol del treball: Tractament d'aigües àcides 
de mina mitjançant membranes de nanofiltració en mòdul pla: efecte de l'envelliment de la 
membrana. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 25/10/2017. Entitat: Universitat 
Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Romero Guillen, Ignacio. Col·laboradors: Tornil-Sin, S. - President; Xercavins, J. - 
Vocal; Gamiz,- Director; Gamiz, J. - Secretari. Títol del treball: Estación robotizada de paletizado. 
Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 25/10/2017. Entitat: Universitat Politècnica de 
Catalunya. 

 

Autor del treball: Ramal Barrios, David. Col·laboradors: Sese, G. - Vocal; Cruz, J. - Director; 
Fornes, J. - President; Arnau, J. - Director; Martin, E.X. - Vocal. Títol del treball: Implementación 
de una red neuronal en una FPGA. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 
24/10/2017. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Galiano Ruiz, Pablo. Col·laboradors: Domingo, J. - Director; Garcia-Vilana, 
Silvia - Vocal; Calomarde, A. - President; Domingo, J. - Secretari. Títol del treball: 
SINTETITZADOR EMMAGATZEMAR LOOPS. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de 
lectura: 24/10/2017. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 
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Autor del treball: Ruda, Joaquín. Col·laboradors: Rodriguez-Martin, D. - Director; Sama, A. - 
Director; Raya, C. - Secretari; Catala, A. - President; Sanchez, J. - Vocal. Títol del treball: 
Detección de caídas mediante sensores inerciales y de presión barométrica. Tipus de treball: 
Treball de fi de màster. Data de lectura: 24/10/2017. Entitat: Universitat Politècnica de 
Catalunya. 

 

Autor del treball: Bennassar Formentí, Arnau. Col·laboradors: Sese, G. - Vocal; Martin, E.X. - 
Vocal; Fonseca, P. - Ponent; Fornes, J. - President. Títol del treball: Wearables per a monitoritzar 
la salut. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 24/10/2017. Entitat: Universitat 
Politècnica de Catalunya. 

Autor del treball: Yuste Galvez, Daniel. Col·laboradors: Masip-Alvarez, A. - Director; Rosas-Casals, 
M. - Vocal; Garrido, N. - President; Masip-Alvarez, A. - Secretari. Títol del treball: Diseño de una 
prenda térmica capaz de reaccionar a condiciones metereológicas extremas adaptada a persones 
con lesión medular. Tipus de treball: Projecte de fi de grau. Data de lectura: 23/10/2017. Entitat: 
Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Yuste Galvez, Daniel. Col·laboradors: Masip-Alvarez, A. - President; Rosas-
Casals, M. - Vocal; Garrido, N. - Secretari; Garrido, N. - Director. Títol del treball: Diseño de una 
prenda térmica capaz de reaccionar a condiciones metereológicas extremas adaptada a 
persones con lesión medular. Tipus de treball: Projecte de fi de grau. Data de lectura: 
23/10/2017. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Traveria Solà, Bernat. Col·laboradors: Pique, R. - Vocal; Segura, J. - President; 
Gamiz, J. - Director; Gomis, P. - Secretari. Títol del treball: Anàlisi, disseny i implementació de la 
supervisió, control i simulació d'un procés industrial.. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data 
de lectura: 23/10/2017. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Caballero Lillo, Paula. Col·laboradors: Gomis, P. - Director; Sanchez, M. - Vocal; 
Mañanas, M.A.- President; Gomis, P. - Secretari. Títol del treball: Evaluación de la actividad 
cardiaca y su variabilidad en jóvenes sanos: influencia de altura, sexo y ejercicios. Tipus de treball: 
Treball de fi de grau. Data de lectura: 23/10/2017.Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Pérez Montaner, Lluís. Col·laboradors: Aranda, J. - Director; Boronat, J. - Vocal; 
Andujar, C. - Vocal; Rodriguez, E. - President. Títol del treball: Aplicació per l'estudi de 
Dinàmiques de Grup en nens de parvulari.. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de 
lectura: 23/10/2017. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 
 

 

Autor del treball: Mercadal Llobera, Victor. Col·laboradors: Torres, R. - President; Fontanals, A. - 
Secretari; Fontanals, A. - Director; Sarlabous, L. - Vocal. Títol del treball: Disseny i fabricació de 
fons pla per a Formula Student.. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 
20/10/2017. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 
 
Autor del treball: Simón Turón, Francesc Xavier. Col·laboradors: Perez, R. - Secretari; Xhafa, F. - 
Vocal; Ortega,- Director; Zaragoza, J. - President; Zurita, D. - Director. Títol del treball: Estudi 
d'algorismes de monitorització intel·ligent i diagnosis de processos industrials modelats en MATLAB-
SIMULINK. Tipus de treball: Treball de fi de màster. Data de lectura: 20/10/2017. Entitat: Universitat 
Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Bas Abelaira, Lluís. Col·laboradors: Pascual, J. - Director; Xhafa, F. - Vocal; 
Perez, R. - Secretari; Zaragoza, J. - President. Títol del treball: Estudi i implementació d'un 
algoritme de resolució del joc Abalone per un robot antropomòrfic. Tipus de treball: Treball de fi 
de màster. Data de lectura: 20/10/2017. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Venegas Espinosa, Marcela Azucena. Col·laboradors: Perez, R. - Secretari; 
Zaragoza, J. - President; Xhafa, F. - Vocal; Amante, B. - Director. Títol del treball: Proyecto de un 
sistema EMS de monitorización de una planta potabilizadora de agua, con paneles solares y 
baterías externas.. Tipus de treball: Treball de fi de màster. Data de lectura: 20/10/2017. Entitat: 
Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: López Pérez, Marc. Col·laboradors: Moron, J. - Director; Mesas, J. J. - 
President; Huerta, J. - Vocal; Moron, J. - Secretari. Títol del treball: PROJECTE 
D'INSTALACIONS D'UN APARCAMENT SUBTERRANI. Tipus de treball: Treball de fi de grau. 
Data de lectura: 20/10/2017. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 
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Autor del treball: Rodríguez Caminero, Alberto. Col·laboradors: Xhafa, F. - Vocal; Perez, R. - 
Secretari; Zaragoza, 
J. - President; Figueras, J. - Director. Títol del treball: Estudio, diseño e implementación de una 
aplicación móvil para un proceso productivo de laboratorio. Tipus de treball: Treball de fi de 
màster. Data de lectura: 20/10/2017. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Barrionuevo Sánchez, Carlos Eduardo. Col·laboradors: Morcego, B. - Director; 
Zaragoza, J. - President; Xhafa, F. - Vocal; Perez, R. - Secretari. Títol del treball: Estudi 
d'algoritmes de control de trajectòria amb ROS per a un helicòpter coaxial. Tipus de treball: 
Treball de fi de màster. Data de lectura: 20/10/2017. Entitat: Universitat Politècnica de 
Catalunya.Autor del treball: Poy Foz, Albert. Col·laboradors: Gamiz, J. - Director; Giraldo, B. - 
Secretari; Grau, J. - Vocal; Grau, A. - President. Títol del treball: SUPERVISIÓ, CONTROL I 
SIMULACIÓ D'UNA PLANTA DEDICADA A UN PROCÉS INDUSTRIAL. Tipus de treball: Treball 
de fi de grau. Data de lectura: 19/10/2017. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: López López, Juan Manuel. Col·laboradors: Sanz, D. - Vocal; Guerra, E. - 
Director; Giraldo, B. - President; Grau, A. - Secretari; Grau, A. - Director. Títol del treball: 
Dimensionament Energètic i desenvolupament d'un sistema portàtil de càrrega per a drons 
mitjançant energies renovables.. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 
19/10/2017. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Molina Soler, Ana. Col·laboradors: Giraldo, B. - Director; Benitez, R. - President; 
Encinas, A. - Vocal; Giraldo, B. - Secretari. Títol del treball: Diseño de un sistema personalizado 
de notificaciones para pacientes con riesgo cardiometabólico a partir del análisis de datos clínicos 
y estilo de vida. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 18/10/2017. Entitat: 
Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Martínez Oller, Sílvia. Col·laboradors: Gomis, P. - President; Del Barrio, M. - Vocal; 
Giraldo, B. - Secretari; Giraldo, B. - Director. Títol del treball: Diseño y Organización de un 
Laboratorio de Microbiología. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 17/10/2017. 
Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Cuesta Capellan, Guillermo. Col·laboradors: Romero, S. - Vocal; Hernandez, E. 
- Director; Ferrero, L. - Vocal; Sierra, C. - President. Títol del treball: Caracterización del power 
train de un vehiculo electrico de categoria L7 tipo SMART. Tipus de treball: Treball de fi de 
màster. Data de lectura: 11/10/2017. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Capsi Morales, Patricia. Col·laboradors: Caminal, P. - Director; Migliorelli, C. - 
Vocal; Ayala, D. - Vocal; Puig, V. - President. Títol del treball: Design of a salamander robot using 
half circle legs for locomotion studies in complex terrain conditions. Tipus de treball: Treball de fi 
de màster. Data de lectura: 10/10/2017. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Arbones Clua, Marc. Col·laboradors: Morcego, B. - President; Balado, L. - 
Vocal; Benitez, R. - Secretari; Perera, A. - Vocal; Angulo, C. - Director. Títol del treball: Deep 
Learning: Creating bridges between DMPs in autoencoders and Recurrent Neural Networks. 
Tipus de treball: Treball de fi de màster. Data de lectura: 09/10/2017. Entitat: Universitat 
Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Coll Pujals, Dídac. Col·laboradors: Griño, R. - Vocal; Vinagre, M. - Director; 
Quevedo, J. - President; Carrasco, J. - Vocal; Aranda, J. - Director. Títol del treball: Simulation of 
the assistance of an exoskeleton on lower limbs joints using Opensim.. Tipus de treball: Treball de 
fi de màster. Data de lectura: 09/10/2017. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Rodoreda Perales, Carlos. Col·laboradors: Cortés, Juan - Director; Rosell, J. - 
Ponent; Griño, R. - President; Ocampo-Martinez, C.A. - Vocal; Eduardo Prieto-Araujo - Vocal. 
Títol del treball: Development and integration of algorithms for manipulationwith dual-arm robot 
systems. Tipus de treball: Treball de fi de màster. 
Data de lectura: 06/10/2017. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Pujols Jutglà, David. Col·laboradors: Rosell, J. - Director; Grau, A. - President; 
García-Villoria, A. 
- Vocal; Rosell, J. - Vocal. Títol del treball: Design and simulation of an automated warehouse 
solution for a dough and pastry factory. Tipus de treball: Treball de fi de màster. Data de lectura: 
05/10/2017. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Nadar, Maher. Col·laboradors: Frigola, M. - Ponent; Frigola, M. - Secretari; 
Catala, A. - Secretari; Angulo, C. - Director; Martin, E.X. - Director; Benitez, R. - Vocal; Grau, A. - 
President. Títol del treball: Deep learning for sewer defects detection in RGB images. Tipus de 
treball: Treball de fi de màster. Data de lectura: 05/10/2017. Entitat: UPC 
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Autor del treball: Grabulosa Olivé, Jordi. Col·laboradors: Parra, X. - Secretari; Raya, C. - Director; 
Miret, J. - Vocal; Muñoz, L. - President. Títol del treball: Aplicació de control domòtic. Tipus de 
treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 05/10/2017. Entitat: Universitat Politècnica de 
Catalunya. 

 

 

Autor del treball: Farrés I rocabert, Anna. Col·laboradors: Benitez, R. - Vocal; Giraldo, B. - 
President; Angulo, C. - Vocal; Angulo, C. - Director. Títol del treball: Artificial Neural Network 
system applied to Human Resource Management. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de 
lectura: 02/10/2017. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Figueres Simo, Aleix. Col·laboradors: Ruiz, F. - Vocal; Angulo, C. - Director; 
Marti, P. - President; Sarrate, R. - Vocal. Títol del treball: Intelligent Drone Mapping Software. 
Tipus de treball: Treball de fi de màster. Data de lectura: 29/09/2017. Entitat: Universitat 
Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Riera Chiquito, Abrahan Alfredo. Col·laboradors: Puig, V. - Director; Grau, A. - 
President; Angulo, C. - Vocal; Lupon, E. - Vocal. Títol del treball: Multivariable control of a steam 
boiler. Tipus de treball: Treball de fi de màster. Data de lectura: 29/09/2017. Entitat: Universitat 
Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Yang, Ruicong. Col·laboradors: Serra, M. - Vocal; Tornil-Sin, S. - President; 
Puig, V. - Director; Busquets-Monge, S. - Vocal. Títol del treball: Diagnosis and Fault-tolerant 
Control of Wind Turbines using the Takagi-Sugeno Approach. Tipus de treball: Treball de fi de 
màster. Data de lectura: 29/09/2017. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Ubach, S.. Col·laboradors: Ocampo-Martinez, C.A. - Director; Sarrate, R. - 
Vocal; Grau, A. - President; Manich, S. - Vocal. Títol del treball: Energy efficiency assessment in 
industrial manufacturing devices. Tipus de treball: Treball de fi de màster. Data de lectura: 
29/09/2017. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Gonzalez Fernandez, Candido. Col·laboradors: Arcal, J. - Vocal; Garcia-
Almiñana, Daniel - President; Figueras, J. - Director; Font, I. - Secretari. Títol del treball: Estudio 
de simulación digital discreta de un proceso de ensamblaje robotizado. Tipus de treball: Projecte 
de fi de carrera. Data de lectura: 28/09/2017. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Berenguer Pardal, Manuel. Col·laboradors: Sarrate, R. - Director; Domenech, J. - 
President; Arcal,J. - Vocal; Suñe, A. - Secretari. Títol del treball: Proyecto de renovación de una 
estación de molido en una fábrica del sector de alimentación. Tipus de treball: Projecte de fi de 
carrera. Data de lectura: 28/09/2017. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Trifon, Diana. Col·laboradors: Casals, P. - Vocal; Perez, R. - Vocal; Martinez, A. 
- President; Angulo, C. - Director. Títol del treball: Detection and classification of Bio-fluids in real 
life environments. Tipus de treball: Treball de fi de màster. Data de lectura: 27/09/2017. Entitat: 
Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Badia Martinez, Marc. Col·laboradors: Heredero-Peris, D. - Vocal; Costa-
Castelló, R. - Vocal; Costa-Castelló, R. - Director; Rosell, J. - President. Títol del treball: Control 
no lineal del sistema Twin Rotor. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 
27/09/2017. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Rajanna, Mohan Reddy. Col·laboradors: Casals, A. - President; Puig, V. - 
Director; Busquets- Monge, S. - Vocal; Aranda, J. - Vocal. Títol del treball: Control of an 
Autonomous Vehicle. Tipus de treball: Treball de fi de màster. Data de lectura: 27/09/2017. 
Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Gayet Del estal, Sergio. Col·laboradors: Pedra, J. - Vocal; Rosell, J. - President; 
Costa-Castelló, R.- Vocal; Costa-Castelló, R. - Director. Títol del treball: Modelado y control de una 
pila PEM de alta temperatura para cogeneración. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de 
lectura: 27/09/2017. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 
 

 

Autor del treball: Almeida Arteaga, Natali. Col·laboradors: Planas, R. - Vocal; Bordonau, J. - 
Vocal; Ponsa, P. - President; Angulo, C. - Director. Títol del treball: Facial Recognition System 
applied to Multipurpose Assistance robot for Social Human-robot Interaction (MASHI). Tipus de 
treball: Treball de fi de màster. Data de lectura: 26/09/2017. Entitat: Universitat Politècnica de 
Catalunya. 
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Autor del treball: Alvarado Vargas, Juan Elwin. Col·laboradors: Angulo, C. - Director; Bordonau, J. - 
Vocal; Planas,R. - Vocal; Ponsa, P. - President. Títol del treball: Design and Implementation of an 
Automatic Speech Recognition Interface for a Multipurpose Assistant Robot (MASHI). Tipus de 
treball: Treball de fi de màster. Data de lectura: 26/09/2017. Entitat: UPC 

 

Autor del treball: Anchuela Fernández, Verónica. Col·laboradors: Martinez, F. J. - Vocal; Ordás, 
S. - Director; del Valle, LJ. - President; Ordás, S. - Vocal; Aymerich, F.X. - Secretari. Títol del 
treball: Problemàtica de la contaminación acústica submarina provocada por el tráfico marítimo: 
Propuesta de soluciones. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 26/09/2017. 
Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 
 

Autor del treball: Pliego Prim, Ignacio. Col·laboradors: Angulo, C. - President; Perera, A. - Vocal; 
Perera, A. - Director; Pacha, Juan R - Vocal. Títol del treball: PROGRAMMING AN 
INTELLIGENT PERSONAL ASSISTANT FOR BIOMEDICAL DATABASE ANALYSIS. Tipus de 
treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 26/09/2017. Entitat: Universitat Politècnica de 
Catalunya. 

 

Autor del treball: Gallostra Acín, Javier. Col·laboradors: Martinez, A. - Vocal; Lupon, E. - 
President; Thomas, F. - Director; Moreno-Eguilaz, J.M. - Vocal; Moreno-Eguilaz, J.M. - Director. 
Títol del treball: Reconstruction of scenes using a hand-held range imaging camera. Tipus de 
treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 26/09/2017. Entitat: Universitat Politècnica de 
Catalunya. 

 

Autor del treball: Casajuana Grau, Sergi. Col·laboradors: Leseduarte, M. C. - Vocal; Ferrer-
Arnau, Ll. - Director; Mon, J. - President; Morcego, B. - Director; Ferrer-Arnau, Ll. - Secretari. 
Títol del treball: Estudi d'implementació d'intercanvi de dades de sistemes electrònics 
d'automòbils mitjançant fibra plàstica. Tipus de treball: Projecte de fi de grau. Data de lectura: 
26/09/2017. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Sarmiento Carnevali, María Laura. Col·laboradors: Barreras Toledo, Félix - 
Vocal; Chen, Rui - President; Batlle, C. - Director; Costa-Castelló, R. - Secretari; Serra, M. - 
Director. Títol del treball: Modelling and Control of PEM Fuel Cells. Tipus de treball: Tesi 
doctoral. Data de lectura: 22/09/2017. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Kanaan-Izquierdo, S.. Col·laboradors: Perera, A. - Director; Imhof, Petra - 
Vocal; Gomis, P. - Secretari. Títol del treball: Multiview pattern recognition methods for data 
visualization, embedding and clustering. Tipus de treball: Tesi doctoral. Data de lectura: 
22/09/2017. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Vallmitjana, A.. Col·laboradors: Soriano Fradera, Jordi - Secretari; Rodellar, J. - 
President; Benitez, R. - Director. Títol del treball: Multiscale Image Analysis of Calcium 
Dynamics in Cardiac Myocytes. Tipus de treball: Tesi doctoral. Data de lectura: 22/09/2017. 
Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. URL del text: http://hdl.handle.net/10803/461083. 

 

Autor del treball: Goldhoorn, Alex. Col·laboradors: Sanfeliu, A. - Director; Andrade-Cetto, J. - 
President; Alquezar, 
R. - Director; Matellán Olivera, Vicente - Secretari. Títol del treball: Searching and Tracking of 
Humans in Urban Environments with Humanoid Robots. Tipus de treball: Tesi doctoral. Data de 
lectura: 21/09/2017. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. URL del text: 
http://hdl.handle.net/10803/460689. 

 

Autor del treball: Sánchez Alvarez, Patricia. Col·laboradors: Gomis, P. - Director; Gomis, P. - 
Vocal; Vidal, J. - Vocal; Caminal, P. - Director; Vallverdu, M. - President. Títol del treball: Anàlisi 
de la variabilitat del ritme cardíac durant la Marató de Barcelona 2016. Tipus de treball: Treball 
de fi de grau. Data de lectura: 21/09/2017. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Capelo Ramon, Daniel. Col·laboradors: Aranda, J. - Secretari; Romero, S. - 
Vocal; Sanfeliu, A. - President; Angulo, C. - Director; Manich, S. - Vocal. Títol del treball: 
Implementación de algoritmos de CV para el robot CASPER. Tipus de treball: Treball de fi de 
màster. Data de lectura: 21/09/2017. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 
 

 

Autor del treball: Pi Pérez, Joan-baptista. Col·laboradors: Sierra, C. - President; Romero, S. - Vocal; 
Cremades, L.V.- Vocal; Cremades, L.V. - Director. Títol del treball: Guía para el despliegue de la 
movilidad eléctrica urbana basada en dos casos reales, Barcelona y San Sebastián. Tipus de 
treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 19/09/2017. Entitat: Universitat Politècnica de 
Catalunya. 
 

 

http://hdl.handle.net/10803/461083
http://hdl.handle.net/10803/460689
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Autor del treball: Mansilla Casanova, Angelo Orestes. Col·laboradors: Rodriguez, M. - Vocal; del 
Valle, LJ. - President; Ordás, S. - Director; Ordás, S. - Vocal; Aymerich, F.X. - Secretari. Títol del 
treball: Estudio y diseño de ropa de seguridad laboral "smart" para el trabajo en salas de 
máquinas de buques mercantes. Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 
15/09/2017. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: López Mas, Laura. Col·laboradors: Tarres, F. - Vocal; Hornero, G. - Director; 
Raventos, M. - President; Casals, A. - Vocal; Casals, J. - Director. Títol del treball: Diseño de un 
sistema de visión por ordenador para la caracterización del color del tomate (Solanum 
lycopersicum L.). Tipus de treball: Treball de fi de màster. Data de lectura: 15/09/2017. Entitat: 
Universitat Politècnica de Catalunya. 
 
 

Direcció, tutoria o tribunal de treball acadèmic 

Autor del treball: Clemente Villalba, Jesús. Col·laboradors: Tarres, F. - Vocal; Raventos, M. - 
President; Casals, A. - Vocal; Sepulcre, F. - Director; Artigas, D. - Director. Títol del treball: Estudi 
de quelats de glicina mitjançant espectroscopia Raman. Tipus de treball: Treball de fi de màster. 
Data de lectura: 15/09/2017. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Solomando Martí, Joan. Col·laboradors: Napoles, A. - Director; Tarres, F. - 
Vocal; Raventos, M. - President; Casals, A. - Vocal; Minguella-Canela, J. - Director. Títol del 
treball: Caracterizació de propietats de composicions amb base cacau per a la Impressió en 3D. 
Tipus de treball: Treball de fi de màster. Data de lectura: 15/09/2017. Entitat: Universitat 
Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Turon Pujol, Francesc. Col·laboradors: Martinez, X. - Director; Aymerich, F.X. - 
Secretari; del Valle, LJ. - President; Martinez, X. - Vocal; Jurado, J. - Vocal. Títol del treball: 
ANALISIS Y OPTIMIZACION DE UNA ESTRUCTURA NAVAL DE MATERIAL COMPUESTO 
MEDIANTE UN CÁLCULO MULTIESCALA. 
Tipus de treball: Treball de fi de grau. Data de lectura: 14/09/2017. Entitat: Universitat Politècnica de 
Catalunya. 

 

Autor del treball: Mwangi, E.. Col·laboradors: Rinner, Bernhard - President; Barakova, Emilia - 
Vocal; Rauterberg, Mathias - Director; Marcenaro, Lucio - Vocal; Mazzon, Riccardo - Vocal; Diaz, 
M. - Director; Catala, A. - Vocal; Regazzoni, Carlo - Vocal. Títol del treball: EYEGAZE TIMING IN 
HUMAN-ROBOT INTERACTIONS. Tipus de treball: Pla de recerca. Data de lectura: 11/09/2017. 
Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Perugia, G.. Col·laboradors: Rinner, Bernhard - President; Catala, A. - Director; 
Barakova, Emilia- Vocal; Marcenaro, Lucio - Vocal; Mazzon, Riccardo - Vocal; Regazzoni, Carlo - 
Vocal. Títol del treball: ENGAGE A MODEL OF ENGAGEMENT FOR DEMENTIA. Tipus de treball: 
Pla de recerca. Data de lectura: 11/09/2017. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Pesántez Corral, José. Col·laboradors: R. Villafafila-Robles - Vocal; Quevedo, J. - 
Director; Puig, V. - President; Ruiz, F. - Vocal. Títol del treball: Estudio de un sistema de 
diagnóstico de fallos de una red de sensores. Tipus de treball: Treball de fi de màster. Data de 
lectura: 04/09/2017. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Autor del treball: Serna, LY.. Col·laboradors: Teixidó, Joaquin - Director; Caminal, P. - President; 
Escalona, Omar Jacinto - Vocal; Mañanas, M.A. - Director; Picó Marco, Jesús Andrés - Secretari. 
Títol del treball: Modelado dinámico del sistema respiratorio ante incrementos de demanda 
ventilatoria, enfermedades pulmonares y ventilación mecánica asistida. Tipus de treball: Tesi 
doctoral. Data de lectura: 04/09/2017. Entitat: Universitat Politècnica de Catalunya. 



Memòria de la unitat. Període: 01/09/2017 al 31/08/2018 
 

85 
 

 
 

9 Congressos i conferències 
 
 

Presentacions de treballs a congressos 

Gomis, P.. Electrophysiologic and autonomous modifications in Brugada syndrome during autonomic 
maneuvers. Staff meeting 2017. Any: 2017. 

 

Mwangi, E.; Barakova, E.; Diaz, M.; Catala, A.; Rauterberg, M.. Dyadic gaze patterns during child-robot 
collaborative gameplay in a tutoring interaction. RO-MAN 2018 - 27th IEEE International Symposium on 
Robot and Human Interactive Communication. Any: 2018. 

 

Rosell, J.; Akbari, A.; Ud Din, M.; Diab, M.. A knowledge-based planning framework for smart and 
autonomous manipulation robots. Workshop on Combining Task and Motion Planning in the Frame of 
Cloud Robotics. Any: 2018. URL del text: https://upcommons.upc.edu/urlFiles?idDrac=23170771. 

 

Presentacions de treballs a cursos i seminaris 

Costa-Castelló, R.. Loopshaping the lazo cerrado interactivo. IV Seminario de Innovación Docente en 
Automática. Any: 2018. 

 

Domingo, J.. Teoria i pràctica del treball en equip . Teoria i pràctica del treball en equip . Any: 2018. 
 

Domingo, J.. Teoria i pràctica del treball en equip . Teoria i pràctica del treball en equip . Any: 2017. 
 

Domingo, J.. Teoria i pràctica del treball en equip . Teoria i pràctica del treball en equip . Any: 2017. 
 

Organitzacions d'edicions de congrés 

Angulo, C. - President Comité Local. CCIA - International Conference of the Catalan Association for 
Artificial Intelligence. Any: 2017. Localitat: Deltebre. País: Espanya. 

 

Catala, A. - President Comité Organitzador. IWANN 2017 - 14th International Work-Conference on 
Artificial Neural Networks. Any: 2017. 

 

Costa-Castelló, R. - Vocal Comité Organitzador. International Conference on Modelling, Identification and 
Control. Any: 2017. Localitat: Kunming. País: Xina. 

 

Costa-Castelló, R. - Program Committee Member. 14th IEEE International Conference on Networking, 
Sensing and Control. Any: 2017. Localitat: Calabria. País: Itàlia. 

 

Costa-Castelló, R. - Secretari Comité Organitzador. XXXVIII Jornadas de Automática. Any: 2017. 
Localitat: Gijón. País: Espanya. 

 

Organitzacions d'edicions de cursos o seminaris 

Rosell, J. - Vocal Comité Organitzador. Workhsop on Combining Task And Motion Planning In The 
Frame Of Cloud Robotics - 2018 IEEE International Conference on Simulation, Modeling, and 
Programming for Autonomous Robots (SIMPAR). Any: 2018. Localitat: Brisbane. País: Austràlia. 

 

Pertinença a comitè d'edició de congrés 

Angulo, C. - Vocal. 2017 IEEE/RSJ International Conference on Intelligent Robots and Systems. 
Associate Editor. Any: 2017. Vancouver, BC. Canadà. 

 

Angulo, C. - Vocal. 26th International Joint Conference on Artificial Intelligence. Senior Program 
Committee. Any: 2017. Melbourne. Austràlia. 

 

Angulo, C. - Vocal. ISAmI'14 - 5th International Symposium on Ambient Intelligence. International 
Symposium on Ambient Intelligence. Any: 2014. Salamanca. Espanya. 
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Pertinença a comitè d'edició de congrés 

Casals, A. - Vocal. ROBOT 2017: Third Iberian Robotics Conference. Comité de Programa. Any: 
2018. Sevilla. Espanya. 

 

Grau, A. - Vocal. 2018 IEEE International Conference on Simulation, Modeling, and Programming 
for Autonomous Robots. Program committee of the 2018 IEEE International Conference on 
Simulation, Modeling, and Programming for Autonomous Robots. Any: 2018. Brisbane. Austràlia. 

 

Grau, A. - Vocal. 1st IEEE International Conference on Industrial Cyber-Physical Systems. 
International Program Committee. Any: 2018. Sant Petersburg. Rússia. 

 

Grau, A. - Vocal. 22nd IBEROAMERICAN CONGRESS ON PATTERN RECOGNITION. Program 
Committee of the 22nd CIARP. Any: 2017. Valparaiso. Xile. 

 

Pique, R. - Vocal; Bargallo, R. - Vocal; Domingo, J. - Vocal; Gamiz, J. - Vocal; Giraldo, B. - 
Vocal; Guinjoan, F. - Vocal; Gomariz, S. - Vocal; Martinez, H. - Vocal; Velasco, G. - Vocal. 25 
Seminario Anual de Automática, Electrónica Industrial e Instrumentación. Comitè Organitzador 
SAAEI2018. Any: 2018. Barcelona. Espanya. 

 

Quevedo, J. - Vocal; Nejjari, F. - Vocal; Sarrate, R. - Vocal; Escobet, T. - Vocal. SYSTOL 2016 - 
3rd Conference on Control and Fault-Tolerant Systems. Chair SYSTOL'16. Any: 2016. 
Barcelona. Espanya. 

 

Assistència a curs o seminari 

Rosa M. Fernandez-Canti. MATLAB Tools for Teaching and Research. An Introduction to 
Predictive Data Analytics. Any: 2017. Localitat: Barcelona. País: Espanya. 

 

Lopez-del Rio, A.. V Bioinformatics and Genomics Symposium. Any: 2017. 
 

Picart, S.. V Bioinformatics and Genomics Symposium. Any: 2017. 
 

Rubi, B.. Winter School on Autonomous Unmanned Aerial Systems for Marine and Coastal 
Monitoring. Any: 2018. Localitat: Porto. País: Portugal. 

 

Marti, P.. Coneix el TEA (Trastorn de l’Espectre de l’Autisme) dins l’aula. ETSEIB. Any: 2018. 
Localitat: Barcelona. País: Espanya. 

 

Griño, R.. Contextualització de les Matemàtiques (5a. sessió): Numerical Factory: un tast 
numèric sobre l'ensenyament de les matemàtiques a les enginyeries. Any: 2018. Localitat: 
Barcelona. País: Espanya. 

 

Aymerich, F.X.. Formació de Formadors. Curs d'entrenament per a instructors segons model OMI 
6.09 - FNB. Any: 2018. Localitat: Barcelona. País: Espanya. 

 

Romero, S.. Formació de Formadors. Curs d'entrenament per a instructors segons model OMI 
6.09 - FNB. Any: 2018. Localitat: Barcelona. País: Espanya. 

 

Fonollosa, J.. Formació de Formadors. Curs d'entrenament per a instructors segons model OMI 
6.09 - FNB. Any: 2018. Localitat: Barcelona. País: Espanya. 

 

Rosa M. Fernandez-Canti. Formació de Formadors. Curs d'entrenament per a instructors segons 
model OMI 6.09 - FNB. Any: 2018. Localitat: Barcelona. País: Espanya. 

 

Rosa M. Fernandez-Canti. Taller semipresèncial de formació per a formadors/es. Any: 2018. 
Localitat: Barcelona. País: Espanya. 

 

Romero, S.. Taller semipresèncial de formació per a formadors/es. Any: 2018. Localitat: Barcelona. 
País: Espanya. 

 

Fonollosa, J.. Taller semipresèncial de formació per a formadors/es. Any: 2018. Localitat: 
Barcelona. País: Espanya. 

 

Aymerich, F.X.. Formació de Formadors. Part específica per al PDI de la Facultat de Nàutica de 
Barcelona. Any: 2018. Localitat: Barcelona. País: Espanya. 

 

Romero, S.. Formació de Formadors. Part específica per al PDI de la Facultat de Nàutica de 
Barcelona. Any: 2018. Localitat: Barcelona. País: Espanya. 
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Rosa M. Fernandez-Canti. Formació de Formadors. Part específica per al PDI de la Facultat de 
Nàutica de 
Barcelona. Any: 2018. Localitat: Barcelona. País: Espanya. 

 

Fonollosa, J.. Formació de Formadors. Part específica per al PDI de la Facultat de Nàutica de 
Barcelona. Any: 2018. Localitat: Barcelona. País: Espanya. 

 

Alonso, J.F.. UPCconnect, les comunicacions unificades de la UPC. Campus Diagonal Besós. 
Any: 2018. Localitat: Barcelona. País: Espanya. 

 

Rosa M. Fernandez-Canti. Llei orgànica de protecció de dades: Estic protegint bé les dades de 
caràcter personal? Campus Nord. Any: 2018. Localitat: Barcelona. País: Espanya. 

 

Griño, R.. Contextualització de les Matemàtiques (4a. sessió): Les Matemàtiques de Google. 
Any: 2018. Localitat: Barcelona. País: Espanya. 

 

Fonollosa, J.. Eines bàsiques de ludificació a la docència i a l’organització d’activitats. Campus 
Diagonal-Besós. Any: 2018. Localitat: Barcelona. País: Espanya. 

 

Griño, R.. Contextualització de les Matemàtiques (2a sessió): Fluxos en xarxes. Any: 2018. 
Localitat: Barcelona. País: Espanya. 

 

Giraldo, B.. Coaching per a professorat universitari que imparteix docència en anglès (EEBE). 
Any: 2018. Localitat: Barcelona. País: Espanya. 

 

Blesa, J.. Coaching per a professorat universitari que imparteix docència en anglès (EEBE). Any: 
2018. Localitat: Barcelona. País: Espanya. 

 

Ponsa, P.. Coaching per a professorat universitari que imparteix docència en anglès (EEBE). Any: 
2018. Localitat: Barcelona. País: Espanya. 

 

Griño, R.. Contextualització de les Matemàtiques: sessió inaugural. Any: 2018. Localitat: Barcelona. 
País: Espanya. 

 

Rosa M. Fernandez-Canti. Disseny, desenvolupament i avaluació d’assignatures en línia i/o 
semipresencials. Any: 2018. Localitat: Barcelona. País: Espanya. 

 

Rosa M. Fernandez-Canti. Optimització del treball del professorat. Any: 2018. Localitat: Barcelona. 
País: Espanya. 

 

Fernandez, J.. Education Going Digital Hands-on Workshop . Any: 2018. Localitat: Barcelona. País: 
Espanya. 

 

Costa-Castelló, R.. Education Going Digital Hands-on Workshop . Any: 2018. Localitat: Barcelona. 
País: Espanya. 

 

Domingo, J.. Designing Engineering Education. Any: 2018. Localitat: Barcelona. País: Espanya. 
 

Rosa M. Fernandez-Canti. Education Going Digital Initial Seminar. Any: 2018. Localitat: Barcelona. 
País: Espanya. 

 

Fernandez, J.. Education Going Digital Initial Seminar. Any: 2018. Localitat: Barcelona. País: 
Espanya. 

 

Costa-Castelló, R.. Education Going Digital Initial Seminar. Any: 2018. Localitat: Barcelona. País: 
Espanya. 

 

Fonollosa, J.. La docencia como un espacio de interrogación e hipótesis (Scholarship of 
Teaching and Learning, SoTL). Any: 2018. Localitat: Barcelona. País: Espanya. 

 

Solà Soler, J.. La docencia como un espacio de interrogación e hipótesis (Scholarship of 
Teaching and Learning, SoTL). Any: 2018. Localitat: Barcelona. País: Espanya. 

 

Romero, S.. Taller pràctic sobre els Sistemes de Garantia Interna de la Qualitat (SGIQ) dels 
programes formatius de la UPC. Any: 2018. Localitat: Barcelona. País: Espanya. 

 

Rosa M. Fernandez-Canti. Taller pràctic sobre els Sistemes de Garantia Interna de la Qualitat 
(SGIQ) dels programes formatius de la UPC. Any: 2018. Localitat: Barcelona. País: Espanya. 
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Assistència a curs o seminari 

Martin, E.X.. Seminari: La direcció dels TFM del màster de secundària. Any: 2018. Localitat: 
Barcelona. País: Espanya. 

 

Rosa M. Fernandez-Canti. Jornada formativa en igualtat de gènere. Any: 2017. Localitat: 
Barcelona. País: Espanya. 

 

Rosa M. Fernandez-Canti. Auditoria Interna Norma ISO9001:2015 (FNB). Any: 2017. Localitat: 
Barcelona. País: Espanya. 

 

Rosa M. Fernandez-Canti. Prevenció i actuació contra l'assetjament sexual per als 
Responsables d'igualtat. Any: 2017. Localitat: Barcelona. País: Espanya. 

 

Cayero, J.. Continuous Writing Improvement towards Academic Publication. (Campus de 
Terrassa). Any: 2017. Localitat: Terrassa. País: Espanya. 

 

Aranda, J.. Tools and resources for the effective teaching of engineering courses in English / 
Eines i recursos per la docència efectiva en anglès en l’àmbit de l’enginyeria . Any: 2017. 
Localitat: Barcelona. País: Espanya. 

 

Impartició de conferència 

Conferenciat: Angulo, C.. Títol de la conferència: Controvèrsies sobre l’ús de les noves 
tecnologies en salut mental. Entitat: Universitat Autònoma de Barcelona (UAB). Data: 
09/11/2017. Localitat: Barcelona. País: Espanya. 

 

Conferenciat: Angulo, C.. Títol de la conferència: En mans de màquines. El futur de les 
tecnologies de la cura. Entitat: Obra Social "La Caixa". Data: 2017. Localitat: Barcelona. País: 
Espanya. 

 

Conferenciat: Costa-Castelló, R.. Títol de la conferència: Modeling, Control and Energy 
Management of PEM Fuel Cell systems. Data: 03/07/2018. Localitat: Guiyang. País: Xina. 

 

Conferenciat: Quevedo, J.. Títol de la conferència: Contributions in Fault Diagnosis and Fault 
Tolerant Control. Data: 18/07/2018. Localitat: Barcelona. País: Espanya. 
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10 Projectes  

 

Participació en projecte RDI competitiu 

Coordinador científic: Anguera, M.; Benitez, R.; Chacón, S.; Sánchez, J.. Codi d'entitat 
finançadora: PSI2015- 71947-REDT. AVANCES METODOLÓGICOS Y TÉCNOLÓGICOS EN 
EL ESTUDIO OBSERVACIONAL DEL COMPORTAMIENTO DEPORTIVO. 01/12/2015. 
30/11/2017. Durada [AA/MM/DD]: 2/0/0. Finançament: 
30.00 €. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Universitat Politècnica de Catalunya. Entitat 
finançadora: Ministerio de Economia y Competitividad. 

 

Coordinador científic: Benitez, R.. Participants: Escudero, G.; Vallmitjana, A.; Velazquez, S.. 
DPI2013-44584-R - Análisis automático de datos experimentales en fisiología cardiaca. 
01/01/2014. 31/12/2017. Durada [AA/MM/DD]: 4/0/0. Finançament: 68.97 €. Àmbit: Estatal. 
Entitat on es desenvolupa: Universitat Politècnica de Catalunya. Entitat finançadora: MINECO. 
Secretaria de Estado de Investigación, Desarrollo e Innovación.. 

 

Coordinador científic: Castell, N.. Participants: Fernandez, J.; Martin, E.X.; Tost, D.; Sarda, J.; 
Vinyals, J.; Vidal, E.; Gibert, Karina. Codi d'entitat finançadora: 2016-1-FR01-KA203-023932. 
eHealth Eurocampus. 15/09/2016. 14/09/2019. Durada [AA/MM/DD]: 3/0/0. Finançament: 
71679.00 €. Àmbit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: Universitat Politècnica de Catalunya. 
Entitat finançadora: European Commission. 

 

Coordinador científic: Castilla, M.. Participants: Garcia de Vicuña, J.; Miret, J.; Guzman, R.; 
Camacho, A.; Moreira, C.; Gouveia, C.; Gomes, M.; Coelho, P.; Fernandes, J.; Melgarejo, O.; 
Canziani, F.; Mercado, P.; Molina, M.. Codi d'entitat finançadora: ELAC2014/ESE-0034 
(European Union Era-net project). Efficient energy management in industrial microgrids with high 
penetration of PV technology. 01/09/2015. 31/08/2018. Durada [AA/MM/DD]: 3/0/0. Finançament: 
341506.00 €. Àmbit: Internacional. Entitat on es desenvolupa: Universitat Politècnica de 
Catalunya. Entitat finançadora: Consejo Nacional de Investigaciones Científicas y Técnicas 
(República Argentina); Fundaçao para a Ciência e a Tecnologia; MINECO. Secretaria de Estado 
de Investigación, Desarrollo e Innovación.; Ministerio de Ciencia, Tecnología e Innovación 
Productiva. Entitats participants: Universitat Politècnica de Catalunya;      Waira Energia SAC; 
Instituto de Engenharia de Sistemas e Computadores - Tecnologia e Ciência; Universidad 
Nacional de San Juan; Instituto Politecnico de Tomar. 

 

Coordinador científic: Cortes, U.. Participants: Martinez, A.; Barrue, C.; Martin, M.; Martin, E.X.; 
Cabre, J.; Planas, R.. Codi d'entitat finançadora: COMRDI15-1-0024-13. La diabetis com 
accelerador de deteriorament cognitiu i malaltia d'alzheimer: abordatge i adherència. 15/10/2016. 
14/10/2019. Durada [AA/MM/DD]: 3/0/0. Finançament: 
53084.00 €. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Universitat Politècnica de Catalunya. 
Entitat finançadora: ACC10, Generalitat de Catalunya. 

 

Coordinador científic: Creemers, T.. Participants: Serra, M.; Rosas-Casals, M.; Garrido, N.. 
Codi d'entitat finançadora: H2020-640954-GRACEFUL. Global systems Rapid Assessment 
tools through Constraint FUnctional Languages. GRACeFUL. 01/02/2015. 31/01/2018. Durada 
[AA/MM/DD]: 3/0/0. Finançament: 357.311 €. Àmbit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: 
Institut de Robòtica i Informàtica Industrial. Entitat finançadora: Commission of European 
Communities. Entitats participants: CHALMERS TEKNISKA HOEGSKOLA AB; 
FRAUNHOFER- GESELLSCHAFT ZUR FOERDERUNG DER ANGEWANDTEN 
FORSCHUNG E.V; STICHTING KATHOLIEKE UNIVERSITEIT; ASSOCIATION POUR LA 
RECHERCHE ET LE DÉVELOPPEMENT DES 
MÉTHODES ET PROCESSUS INDUSTRIELS; STICHTING DELTARES; Katholieke Universiteit 
Leuven. 

 

Coordinador científic: Jane, R.. Participants: Giraldo, B.; Torres, A.; Solà Soler, J.; Sarlabous, L.. 
Codi d'entitat finançadora: DPI2015-68820-R. Biomarcadores fisiológicos multimodales para la 
monitorización no-invasiva y cuidado a domicilio de pacientes EPOC con comorbilidades. 
01/01/2016. 31/12/2018. Durada [AA/MM/DD]: 3/0/0. Finançament: 234740.00 €. Àmbit: Estatal. 
Entitat on es desenvolupa: Institut de Bioenginyeria de Catalunya (IBEC). Entitat finançadora: 
MINECO. Secretaria de Estado de Investigación, Desarrollo e Innovación.. Entitats participants: 
Universitat Politècnica de Catalunya; King's College London; Hospital Universitari Germans Trias 
i Pujol; Charité - Universitätsmedizin Berlin. 
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Coordinador científic: Perera, A.. Participants: Maqueda, M.; Caminal, P.; Gomis, P.; Vallverdu, 
M.. Codi d'entitat finançadora: TEC2014-60337-R. Impacto del entrenamiento en deportistas de 
élite en la función cardíaca, regulación neural y regulación genética asociada. 01/01/2015. 
31/12/2017. Durada [AA/MM/DD]: 3/0/0. 
Finançament: 105000.00 €. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Universitat Politècnica de 
Catalunya. Entitat finançadora: Ministerio de Economía, Industria y Competitividad. 

 

Participació en projecte RDI competitiu 

Coordinador científic: Porta, J.. Participants: Celaya, E.; Ros, L.; Bordalba, R.; Ruiz De Angulo, 
V.; Thomas, F.; Rull, A.; Grosch, P.. Codi d'entitat finançadora: DPI2014-57220-C2-2-P. 
RobCab: Control strategies for cable- driven robot for low-gravity simulation. 01/01/2015. 
31/12/2017. Durada [AA/MM/DD]: 3/0/0. Finançament: 
139200.00 €. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robòtica i Informàtica 
Industrial. Entitat finançadora: Gobierno de España Ministerio de Ciencia e Innovación. 

 

Coordinador científic: Varona, J.. Participants: Ponsa, P.. EVALUACION IMPLICITA DE 
SISTEMAS INTERACTIVOS EN CONTEXTOS DE SALUD Y BIENESTAR. 01/01/2017. 
31/12/2019. Durada 
[AA/MM/DD]: 3/0/0. Finançament: 107085.00 €. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: 
Universitat de Les Illes Balears (UIB). Entitat finançadora: MINECO. Secretaria de Estado de 
Investigación, Desarrollo e Innovación.. 
Entitats participants: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Coordinador científic: Vilanova, R.. Participants: Ponsa, P.. CONTROL Y ESTRATEGIAS DE 
OPERACION PARA MITIGACION DE EMISION DE GASES DE EFECTO INVERNADERO: 
APLICACION A PLANTAS DE TRATAMIENTO DE AGUAS RESIDUALES. 01/01/2017. 
31/12/2019. Durada [AA/MM/DD]: 3/0/0. 
Finançament: 183557.00 €. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Universitat Autònoma de 
Barcelona (UAB). Entitat finançadora: MINECO. Secretaria de Estado de Investigación, Desarrollo 
e Innovación.. Entitats participants: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Coordinador científic: Vilanova, R.. Participants: Ponsa, P.. DESARROLLO DE ESTRATEGIAS 
DE CONTROL AVANZADO PARA EDAR: CRITERIOS GLOBALES DE COSTE/CALIDAD PARA 
LA ELIMINACION DE NUTRIENTES Y MINIMIZACION DE IMPACTO MEDIOAMBIENTAL. 
01/01/2014. 31/12/2017. Durada 
[AA/MM/DD]: 4/0/0. Finançament: 40000.00 €. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: 
Universitat Autònoma de Barcelona (UAB). Entitat finançadora: MICINN. Entitats participants: 
Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Coordinador científic: Sanfeliu, A.. Codi d'entitat finançadora: H2020-780086-SciRoc. European 
Robotics League plus Smart Cities Robot Competitions. 01/02/2018. 31/01/2022. Durada 
[AA/MM/DD]: 4/0/0. Finançament: 
31625.00 €. Àmbit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robòtica i Informàtica 
Industrial. Entitat finançadora: Commission of European Communities. Entitats participants: 
Politecnico di Milano; The Open University; UNIVERSITY OF THE WEST OF ENGLAND, 
BRISTOL; UNIVERSITA DEGLI STUDI DI ROMA LA SAPIENZA; HOCHSCHULE BONN-
RHEIN-SIEG; FUNDACION ANDALUZA PARA EL DESARROLLO AEROESPACIAL; 
EUROBOTICS AISBL; NATO SCIENCE AND TECHNOLOGY ORGANISATION; ASSOCIACAO 
DO INSTITUTO SUPERIOR TECNICO PARA INVESTIGACAO E DESENVOLV; EUROBOTICS 
AISBL. 

 

Coordinador científic: Sanfeliu, A.. Codi d'entitat finançadora: EQC2018-004914-P. Barcelona 
Robotic Urban Lab. 01/01/2018. 31/12/2019. Durada [AA/MM/DD]: 2/0/0. Finançament: 
89596.92 €. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robòtica i Informàtica 
Industrial. Entitat finançadora: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION. 

 

Coordinador científic: Quevedo, J.. Participants: Puig, V.; Nejjari, F.; Sarrate, R.; Perez, R.; 
Escobet, T.; Morcego, B.; Comasolivas, R.; Escobet, A.. Codi d'entitat finançadora: DPI2017-
88403-R. Seguridad y control en vehiculos autonomos. 01/01/2018. 31/12/2020. Durada 
[AA/MM/DD]: 3/0/0. Finançament: 193600.00 €. Àmbit: Estatal. 
Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica 
Industrial . Entitat finançadora: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION. 
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Coordinador científic: Quevedo, J.. Codi d'entitat finançadora: INTERREG-POCTEFA EFA 
153/16 SMART. Supervisión inteligente para el mantenimiento predictivo de Sistemas 
industriales. 01/01/2018. 01/01/2021. Durada [AA/MM/DD]: 3/0/1. Finançament: 81022.00 €. 
Àmbit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i 
Informàtica Industrial . Entitat finançadora: Commission of European Communities. Entitats 
participants: UPC; ECOLE NATIONALE D'INGENIEURS DE TARBES; EL INSTITUTO 
TECNOLÓGICO DE ARAGÓN; INGENIA-CAT, S.L.; METALLICADOUR. 

 

Coordinador científic: Doria-Cerezo, A.; Griño, R.. Participants: Biel, D.; Arias, A.; Guinjoan, F.; 
Olm, Josep M.. Codi d'entitat finançadora: DPI2017-85404-P. Advanced control of on-board dc 
multibus systems in vehicles. 
01/01/2018. 31/12/2021. Durada [AA/MM/DD]: 4/0/0. Finançament: 187550.00 €. Àmbit: Estatal. 
Entitat on es desenvolupa: Institut d'Organització i Control de Sistemes Industrials. Entitat 
finançadora: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION. 
d'entitat finançadora: DPI2017-83989-R. Análisis multimodal para la evaluación y rehabilitación 
de trastornos neurológicos discapacitantes. 01/01/2018. 31/12/2020. Durada [AA/MM/DD]: 3/0/0. 
Finançament: 217800.00 €. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria 
de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . Entitat finançadora: AGENCIA ESTATAL DE 
INVESTIGACION. 

 

Coordinador científic: Benitez, R.. Participants: Ayala, D.; Tost, D.. Codi d'entitat finançadora: 
SAF2017-88019-C3- 3-R. Análisis de datos multiescala en cardiología traslacional: de los 
mecanismos báscios a la contracción cardiaca. 01/01/2018. 31/12/2020. Durada [AA/MM/DD]: 
3/0/0. Finançament: 48400.00 €. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Departament 
d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . Entitat finançadora: AGENCIA 
ESTATAL DE INVESTIGACION. 

 

Coordinador científic: Perera, A.. Participants: Caminal, P.; Vallverdu, M.; Gomis, P.; Fonollosa, 
J.; Kanaan- Izquierdo, S.. Codi d'entitat finançadora: DPI2017-89827-R. Rendimiento en altura 
en atletas de élite: análisi de factores genéticos, metabólicos y neruocardiovasculares en 
entrenamiento. 01/01/2018. 31/12/2020. Durada [AA/MM/DD]: 3/0/0. Finançament: 90750.00 €. 
Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i 
Informàtica Industrial . Entitat finançadora: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION. 

 

Coordinador científic: Ocampo-Martinez, C.A.. Codi d'entitat finançadora: 2017 DI 050. Control 
strategies for high- speed compression systems: application to fuel-cell-based vehicles. 
01/01/2018. 01/01/2021. Durada [AA/MM/DD]: 3/0/1. Finançament: 8472.00 €. Àmbit: Autonòmic. 
Entitat on es desenvolupa: Institut de Robòtica i Informàtica Industrial. Entitat finançadora: 
AGAUR. Agència de Gestió d'Ajuts Universitaris i de Recerca. 

 

Coordinador científic: Royo, S.. Participants: Caum, J.; Pladellorens, J.; Lupón, M.; Pizarro, C.; 
Espinola, M.; Sanabria, F.; Ares, M.; Perchoux, J.; Bosch, T.. Codi d'entitat finançadora: 
FIS2017-89850-R. Sensores láser mejorados en medios dispersores mediante polarización. 
01/01/2018. 31/12/2020. Durada [AA/MM/DD]: 3/0/0. Finançament: 163350.00 €. Àmbit: Estatal. 
Entitat on es desenvolupa: CD6 - Centre de Desenvolupament de Sensors, Instrumentació i 
Sistemes. Entitat finançadora: AGENCIA ESTATAL DE INVESTIGACION. 

 

Coordinador científic: Catala, A.. Codi d'entitat finançadora: PECT ENVELLIMENT ACTIU I 
SALUDABLE I DEP. Acció territorial:/'Estratègia de prevenció de caigudes a la comarca del 
Garraf. 01/01/2018. 31/12/2020. 
Durada [AA/MM/DD]: 3/0/0. Finançament: 328536.52 €. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es 
desenvolupa: CENTRE TECNOLOGIC DE VILANOVA I GELTRU. Entitat finançadora: GENCAT-
DEP.GOVERN.I ADMIN.PÚBLIQUES. 

 

Coordinador científic: Casals, A.. Codi d'entitat finançadora: H2020-779813-SARAS. Smart 
Autonomous Robotic Assistant Surgeon. 01/01/2018. 31/12/2020. Durada [AA/MM/DD]: 3/0/0. 
Finançament: 408721.25 €. Àmbit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: Departament 
d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . Entitat finançadora: Commission 
of European Communities. Entitats participants: Universitat Politècnica de Catalunya; OXFORD 
BROOKES UNIVERSITY; Università degli Studi di Ferrara; Università degli Studi di Modena e 
Reggio Emilia; UNIVERSITY OF DUNDEE; UNIVERSITA DEGLI STUDI DI VERONA (UNIVR); 
ACMIT GMBH; MEDINEERING GMBH; OSPEDALE SAN RAFFAELE SRL. 
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Coordinador científic: Perera, A.. Participants: Fonollosa, J.. Codi d'entitat finançadora: H2020-
780262- SHARE4RARE. Social media platform dedicated to rare diseases, using collective 
intelligence for the generation of awarness and advanced knowledge on this large group of 
diseases. 01/01/2018. 31/12/2020. Durada [AA/MM/DD]: 3/0/0. Finançament: 187500.00 €. 
Àmbit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i 
Informàtica Industrial . Entitat finançadora: Commission of European Communities. Entitats 
participants: FUNDACIO SANT JOAN DE DEU; FUNDACIO SANT JOAN DE DEU (FSJD); 
ASSERTA GLOBAL HEALTHCARE; MELANOMA PATIENT NETWORK EUROPE 
(MPNESUPPORT); THE SYNERGIST; OMADA INTERACTIVA SLL (OMADA); STICHTING 
UNITED PARENT PROJECTS MUSCULAR DYSTROPHY; UNIVERSITY OF NEWCASTLE 
UPON TYNE (UNEW); HOSPITAL SANT JOAN DE DEU (HSJD). 

 

Coordinador científic: Velasco, M.. Codi d'entitat finançadora: 2017 DI 042. Optimització de 
recursos intralogístics en entorns industrials per al seu ús en vehicles autònoms. 13/12/2017. 
13/12/2020. Durada [AA/MM/DD]: 3/0/1. 
Finançament: 33960.00 €. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Departament 
d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . Entitat finançadora: AGAUR. 
Agència de Gestió d'Ajuts Universitaris i de Recerca. 

 

Coordinador científic: Sanfeliu, A.. Codi d'entitat finançadora: H2020-730994-TERRINet. The 
European Robotics Research Infrastructure Network. 01/12/2017. 30/11/2021. Durada 
[AA/MM/DD]: 4/0/0. Finançament: 306060.00 €. Àmbit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: 
Institut de Robòtica i Informàtica Industrial. Entitat finançadora: Commission of European 
Communities. Entitats participants: SCUOLA SUPERIORE DI STUDI INIVERSITARI E DI 
PERFEZIONAMENTO SANT´ANNA; SCUOLA SUPERIORE DI STUDI INIVERSITARI E DI 
PERFEZIONAMENTO SANT ANNA. 

 

Coordinador científic: Sanfeliu, A.. Codi d'entitat finançadora: H2020-776293-GAUSS. Galileo-
EGNOS as an Asset for UTM Safety and Security. 01/11/2017. 31/10/2020. Durada [AA/MM/DD]: 
3/0/0. Finançament: 165406.00 €. 
Àmbit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robòtica i Informàtica Industrial. 
Entitat finançadora: Commission of European Communities. Entitats participants: EVERIS 
AEROESPACIAL Y DEFENSA SL; EVERIS AEROESPACIAL Y DEFENSA SL. 

 

Coordinador científic: Puig, V.. Participants: Quevedo, J.; Escobet, T.; Escobet, A.; Perez, R.; 
Nejjari, F.; Sarrate, R.. Codi d'entitat finançadora: COMRDI16-1-0060-04. Solucions de seguretat 
i ciber-seguretat en utilities per a protecció d'infraestructures crítiques. 01/09/2017. 31/07/2020. 
Durada [AA/MM/DD]: 2/11/0. Finançament: 
100869.91 €. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de 
Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . Entitat finançadora: ACC10. 

 

Coordinador científic: Puig, V.. Participants: Cembrano, M.; Quevedo, J.; Saludes, J.; Perez, R.. 
Codi d'entitat finançadora: COMRDI16-1-0057-04. Models predictius i gestió de la demanda 
(modem). 01/09/2017. 31/07/2020. Durada [AA/MM/DD]: 2/11/0. Finançament: 64859.09 €. 
Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, 
Automàtica i Informàtica Industrial . Entitat finançadora: ACC10. 

 

Coordinador científic: Quevedo, J.. Participants: Escobet, A.; Ocampo-Martinez, C.A.; Nejjari, F.; 
Perez, R.; Sarrate, R.; Tornil-Sin, S.; Escobet, T.; Puig, V.. Codi d'entitat finançadora: 
COMRDI16-1-0054-03. ACTIV4.0: Operació i gestió avnaçada d'actius. 01/09/2017. 31/07/2020. 
Durada [AA/MM/DD]: 2/11/0. Finançament: 
102800.69 €. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de 
Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . Entitat finançadora: ACC10. 

 

Coordinador científic: Sanfeliu, A.. Participants: Torras, C.; Andrade-Cetto, J.; Thomas, F.; 
Moreno-Noguer, F.; Cembrano, M.; Garrell, A.; Porta, J.; Lopez, A.; Foix, S.; Vilchez, V.; 
Hernandez, S.. Codi d'entitat finançadora: MDM-2016-0656. Unidad de Excelencia María de 
Maeztu. 01/07/2017. 30/06/2021. Durada [AA/MM/DD]: 4/0/0. Finançament: 2000000.00 €. 
Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robòtica i Informàtica Industrial. Entitat 
finançadora: MIN DE ECONOMIA Y COMPETITIVIDAD. 

 

Coordinador científic: Perera, A.. Codi d'entitat finançadora: 2016 DI 080. Desenvolupament i 
millora d'algoritmes i tècniques de desenvolupament de fàrmacs fent servir tècniques de Deep 
Learning. 07/03/2017. 06/03/2020. Durada [AA/MM/DD]: 3/0/0. Finançament: 33960.00 €. Àmbit: 
Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i 
Informàtica Industrial . Entitat finançadora: AGAUR.  
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Coordinador científic: Olm, Josep M.. Participants: Arias, A.; Batlle, C.; Biel, D.; Doria-Cerezo, A.; 
Fossas, E., E. Fossas, E. Fossas-Colet, Enric Fossas, Enric Fossas-Colet; Franch, J.; Griño, R.; 
Arocas, J.; Cardoner, R.; Repecho, V.. Codi d'entitat finançadora: 2017 SGR 872. Control 
Avançat de Sistemes d'Energia. 01/01/2017. 31/12/2020. 
Durada [AA/MM/DD]: 4/0/0. Finançament: 20000.00 €. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es 
desenvolupa: Institut d'Organització i Control de Sistemes Industrials. Entitat finançadora: 
AGAUR. Agència de Gestió d'Ajuts Universitaris i de Recerca. 

 

Coordinador científic: Puig, V.. Participants: Quevedo, J.; Cembrano, M.; Ocampo-Martinez, C.A.; 
Costa-Castelló, R.; Escobet, T.; Nejjari, F.; Serra, M.; Blesa, J.; Husar, A.; Creemers, T.. Codi 
d'entitat finançadora: 2017 SGR 482. Sistemes Avançats de Control. 01/01/2017. 31/12/2020. 
Durada [AA/MM/DD]: 4/0/0. Finançament: 62280.00 €. 
Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, 
Automàtica i Informàtica Industrial . Entitat finançadora: AGAUR. Agència de Gestió d'Ajuts 
Universitaris i de Recerca. 

 

Coordinador científic: Sanfeliu, A.. Codi d'entitat finançadora: 2017 SGR 257. Visió Artificial i 
Sistemes Intel·ligents. 01/01/2017. 31/12/2020. Durada [AA/MM/DD]: 4/0/0. Finançament: 
62280.00 €. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robòtica i Informàtica 
Industrial. Entitat finançadora: AGAUR. Agència de Gestió d'Ajuts Universitaris i de Recerca. 

 
 

Coordinador científic: Angulo, C.. Codi d'entitat finançadora: 2017 SGR 574. Intelligent Data 
sciencE and Artificial Intellidence. 01/01/2017. 31/12/2019. Durada [AA/MM/DD]: 3/0/0. 
Finançament: 36000.00 €. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Departament 
d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . Entitat finançadora: AGAUR. 
Agència de Gestió d'Ajuts Universitaris i de Recerca. 

 

Coordinador científic: Serra, M.. Participants: Costa-Castelló, R.; Husar, A.; Batlle, C.. Codi 
d'entitat finançadora: H2020-735969-INN-BALANCE. Innovative cost improvements for balance 
of plant components of automotive PEMFC systems. 01/01/2017. 31/12/2019. Durada 
[AA/MM/DD]: 3/0/0. Finançament: 240125.00 €. Àmbit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: 
Institut de Robòtica i Informàtica Industrial. Entitat finançadora: Commission of European 
Communities. Entitats participants: FUNDACION AYESA; AVL LIST GMBH; BROSE 
FAHRZEUGTEILE GMBH & CO. KOMMANDITGESELLSCHAFT WURZBURG; CELEROTON 
AG; DEUTSCHES ZENTRUM FUER LUFT UND RAUMFAHRT EV; POWERCELL SWEDEN 
AB; STEINBEIS INNOVATION GGMBH; VOLVO PERSONVAGNAR AB. 

 

Coordinador científic: Rosell, J.; Suarez, R.. Participants: Mas, Orestes; Peña-Pitarch, E.; 
Martinez, J.; Alcelay, J. I.; de Felipe, J.J.; A. Al Omar; Roa, M.; Nuño, E.; Basañez, L.. Codi 
d'entitat finançadora: DPI2016-80077-R. Robots autónomos diestros como co-trabajadores con 
operadores humanos. 30/12/2016. 29/12/2020. Durada [AA/MM/DD]: 4/0/0. Finançament: 
223850.00 €. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Institut d'Organització i Control de 
Sistemes Industrials. Entitat finançadora: MIN DE ECONOMIA Y COMPETITIVIDAD. 

 

Coordinador científic: Sanfeliu, A.. Participants: Serratosa, F.; Climent, J.; Grau, A.; Alquezar, R.; 
Manzanares, M.; Bolea, Y.; Villamizar, M.A.; Garrell, A.; Carmona, J. M.. Codi d'entitat 
finançadora: DPI2016-78957-R. Colaboración robots-humanos para el transporte de productos en 
zonas urbanas. 30/12/2016. 29/12/2019. Durada [AA/MM/DD]: 3/0/0. Finançament: 217800.00 €. 
Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robòtica i Informàtica Industrial. Entitat 
finançadora: MIN DE ECONOMIA Y COMPETITIVIDAD. 

 

Coordinador científic: Rubio, A.; Moll, F.. Participants: Calomarde, A.; Altet, J.; Aragones, X.; 
Mateo, D.. Codi d'entitat finançadora: TEC2016-75151-C3-2-R. Dispositivos, circuitos y 
arquitecturas fiables y de bajo consumo para IoT.. 30/12/2016. 29/12/2019. Durada [AA/MM/DD]: 
3/0/0. Finançament: 243815.00 €. Àmbit: Estatal. Entitat      on es desenvolupa: Departament 
d'Enginyeria Electrònica. Entitat finançadora: MIN DE ECONOMIA Y COMPETITIVIDAD. 
 

 

Coordinador científic: Ruiz, F.; Sanchez, M.. Participants: Aguado, J.; Prats, F.; Afsordegan, A.; 
Montserrat, J.; Jennifer, N.. Codi d'entitat finançadora: TIN2016-80049-C2-2-R. Estructuras 
matemáticas para la valoración lingüística en procesos de decisión: soluciones avanzadas para 
la gestión del turismo en las ciudades inteligentes.. 30/12/2016. 29/12/2019. Durada 
[AA/MM/DD]: 3/0/0. Finançament: 47069.00 €. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: 
MATEMÀTIQUES. Entitat finançadora: MIN DE ECONOMIA Y COMPETITIVIDAD. 
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Coordinador científic: Serra, M.. Participants: Costa-Castelló, R.; Husar, A.. Codi d'entitat 
finançadora: RIS3CAT COMRDI15-1-0037-06. Combustibles sintètics. 01/11/2016. 31/10/2019. 
Durada [AA/MM/DD]: 3/0/0. 
Finançament: 40002.99 €. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robòtica i 
Informàtica Industrial. Entitat finançadora: ACC10. 

 

Coordinador científic: Martinez, A.. Codi d'entitat finançadora: RIS3CAT COMRDI15-1-0024-13. 
La diabetis com accelerador de deteriorament cognitiu i malaltia d'alzheimer: abordatge i 
adherència. 15/10/2016. 14/04/2020. 
Durada [AA/MM/DD]: 3/6/0. Finançament: 79626.79 €. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es 
desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . Entitat 
finançadora: ACC10. 

 

Coordinador científic: Mañanas, M.A.. Codi d'entitat finançadora: Indicadores de respuesta clínica 
EEG. Sistema de indicadores de respuesta clínica basados en EGG para la evaluación de terapias 
de psicoestimulación cognitiva para la enfermedad de Alzheimer. 01/10/2016. 30/03/2018. Durada 
[AA/MM/DD]: 1/5/30. Finançament: 38109.00 €. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: 
Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . Entitat finançadora: 
FUNDACIÓN BBVA. 

 

Coordinador científic: Serra, M.. Participants: Costa-Castelló, R.; Husar, A.. Codi d'entitat 
finançadora: RIS3CAT COMRDI15-1-0036-11. Reducció energètica i flexibilitat en edificis en 
rehabilitació. 01/06/2016. 31/12/2018. 
Durada [AA/MM/DD]: 2/7/0. Finançament: 24998.13 €. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es 
desenvolupa: Institut de Robòtica i Informàtica Industrial. Entitat finançadora: ACC10. 
measures by novel eye tracking technology. 02/05/2016. 30/04/2019. Durada [AA/MM/DD]: 2/11/29. 
Finançament: 27360.00 €. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria 
de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . Entitat finançadora: AGAUR. Agència de Gestió 
d'Ajuts Universitaris i de Recerca. 

 

Coordinador científic: Vallverdu, M.. Codi d'entitat finançadora: 2015 DI 033. Development of new 
algorithms for depth of anesthesia and pain assessment improvement integrating cerebral blood 
flow measurements. 02/05/2016. 01/05/2019. Durada [AA/MM/DD]: 3/0/0. Finançament: 27360.00 
€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, 
Automàtica i Informàtica Industrial . Entitat finançadora: AGAUR. Agència de Gestió d'Ajuts 
Universitaris i de Recerca. 

 

Coordinador científic: Cortes, U.; Catala, A.. Participants: Diaz, M.; Cortes, A.. Codi d'entitat 
finançadora: H2020- 691001-MinD. and social engagement. 01/03/2016. 29/02/2020. Durada 
[AA/MM/DD]: 4/0/0. Finançament: 7957.00 €. Àmbit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: C.E.T. 
ATENCIÓ A DEPENDÈNCIA I VIDA AUTO. Entitat finançadora: Commission of European 
Communities. Entitats participants: Université du Luxembourg; TECHNISCHE UNIVERSITAET 
DRESDEN; University of Wolverhampton; UNIVERSITEIT TWENTE; FUNDACIÓ EURECAT; 
FUNDACIÓ EURECAT; FUNDACION INTRAS; NOTTINGHAMSHIRE HEALTHCARE NHS 
FOUNDATION TRUST; PANTON BV; PIBARQUITECTURASIX SLP; ALEXIANER ST. HEDWIG 
KLINIKEN BERLIN GMBH; ALZHEIMER EUROPE; STICHTING ZORGGROEP SINT 
MAARTEN. 

 

Coordinador científic: Biel, D.. Participants: Doria-Cerezo, A.; Olm, Josep M.; Griño, R.; 
Repecho, V.. Codi d'entitat finançadora: RIS3CAT COMRDI15-1-0043-02. Eines per a la 
gestionabilitat de les plantes de generació elèctrica amb fonts renovables. 01/03/2016. 
15/10/2018. Durada [AA/MM/DD]: 2/7/15. Finançament: 5683.59 €. Àmbit: Autonòmic. Entitat on 
es desenvolupa: Institut d'Organització i Control de Sistemes Industrials. Entitat finançadora: 
ACC10. 
 

 

Coordinador científic: Sanfeliu, A.. Codi d'entitat finançadora: H2020-687534-LOGIMATIC. Tight 
integration of EGNSS and on-board sensors for port vehicle automation. 01/03/2016. 28/02/2019. 
Durada [AA/MM/DD]: 3/0/0. Finançament: 108750.00 €. Àmbit: Europeu. Entitat on es 
desenvolupa: Institut de Robòtica i Informàtica Industrial. Entitat finançadora: Commission of 
European Communities. Entitats participants: AGENCIA ESTATAL CONSEJO SUPERIOR DE 
INVESTIGACIONES CIENTIFICAS; D'APPOLONIA SPA; CENTRE FOR RESEARCH       AND 
TECHNOLOGY HELLAS; AGENCIA ESTATAL CONSEJO SUPERIOR DE INVETSIGACIONES 
CIENT¿¿FICAS; AGENCIA ESTATAL CONSEJO SUPERIOR DE INVETSIGACIONES 
CIENTÍFICAS; ASOCIACION ESPAÑOLA DE NORMALIZACION Y CERTIFICACION; 
DIEVROPAIKI ETAIRIA SYMBOULON METAFORON ANAPTIXIS KAI PLIROFORIKIS AE; 
EMERSON INDUSTRIAL 
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AUTOMATION IBERIA SA; THESSALONIKI PORT AUTHORITY SA; Asociación Española de 
Normalización y Certificación; AGENCIA ESTATAL CONSEJO SUPERIOR DE 
INVETSIGACIONES CIENTFICAS; ASOCIACION ESPANOLA DE NORMALIZACION Y 
CERTIFICACION. 

 

Coordinador científic: Sanchez, F.; Segalas, J.. Participants: Segalas, J.; Sanchez, F.; Geli, A.M.; 
Villamandos, F.; Vaquero, M.; Azcárate, P.; Limón, D.; Cardeñoso, J.; Muñoz, J.; Barrón, À.; 
Romero, S.; Cerrillo, R.; Aramburuzabala, P.; Horta-Bernús, R.; Busquets, P.; Hernandez, M.; 
Hernández, M.; Sánchez, S.; Cebrián, G.; Serrate, S.; López, E.; Albareda, S.; Vidal, S.; Fuertes, 
M.; Fernández, M.; Heras, R.; Ruiz, J.; Jurado, M.; Valderrama, R.; Solís, C.; Gomera, A.; 
Navarrete, A.; Ramírez, C.; Tejedor, G.; Climent, J.; Sureda, B.; Cabre, J.; Martin, C.; Lopez, D.; 
Vidal, E.; Perez-Poch, A.. Codi d'entitat finançadora: EDU2015-65574-R. Educación e 
innovación social para la sostenibilidad. Formación en las Universidades españolas de 
profesionales como agentes de cambio para afrontar los retos de la sociedad.. 01/01/2016. 
30/06/2019. Durada [AA/MM/DD]: 3/6/0. 
Finançament: 62920.00 €. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Institut Universitari de 
Recerca en Ciència i Tecnologies de la Sostenibilitat . Entitat finançadora: MIN DE ECONOMIA 
Y COMPETITIVIDAD. 

 

Coordinador científic: Costa-Castelló, R.; Serra, M.. Participants: Torres, R.; Batlle, C.; Bianchi, F.; 
Creemers, T.; Riera, J.; Ramos, G.; Feroldi, D.; Husar, A.; Luna, J.; Sanz, V.. Codi d'entitat 
finançadora: DPI2015-69286-C3-2-R. Estimación,diagnosis y control para la mejora de la 
eficiencia de la vida útil de las pilas de combustible tipo PEM.. 01/01/2016. 31/12/2019. Durada 
[AA/MM/DD]: 4/0/0. Finançament: 171820.00 €. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Institut 
de Robòtica i Informàtica Industrial. Entitat finançadora: MIN DE ECONOMIA Y 
COMPETITIVIDAD. 

 

Coordinador científic: Castilla, M.; Garcia de Vicuña, J.. Participants: Martín, H.; Matas, J.; Miret, 
J.; De La Hoz, J.; Guzman, R.; Borrell, A.; Ortega, C.; pellitero, C.. Codi d'entitat finançadora: 
ENE2015-64087-C2-1-R. Gestión y control de microrredes de corriente alterna e interconexión 
con buses de continua en microrredes híbridas. 
01/01/2016. 30/06/2019. Durada [AA/MM/DD]: 3/6/0. Finançament: 152460.00 €. Àmbit: Estatal. 
Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria Electrònica. Entitat finançadora: MIN DE 
ECONOMIA Y COMPETITIVIDAD. 

 

Coordinador científic: Casals, A.. Participants: Martinez, A.; Aranda, J.; Fernandez, J.; Frigola, 
M.; Martin, E.X.; Muñoz, L.; Amat, J.. Codi d'entitat finançadora: DPI2015-70415-C2-1-R. 
Estrategias distribuidas de control y cooperación persona-robot en entornos asistenciales. 
01/01/2016. 31/07/2019. Durada [AA/MM/DD]: 3/7/0. 
Finançament: 181500.00 €. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria 
de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . Entitat finançadora: MIN DE ECONOMIA Y 
COMPETITIVIDAD. 

 

Coordinador científic: Cortes, U.. Participants: Barrue, C.; Cortes, A.; Oliva, L.; Vazquez-
Salceda, J.. Codi d'entitat finançadora: H2020-690211-CAREGIVERSPRO-MMD. Self-
management interventions and mutual assistance community services, helping patients with 
dementia and caregivers connect with others for evaluation, support and inspiration to improve 
the care ex. 01/01/2016. 30/04/2019. Durada [AA/MM/DD]: 3/4/0. Finançament: 531381.64 
€. Àmbit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: Departament de Ciències de la Computació. 
Entitat finançadora: Commission of European Communities. Entitats participants: FUNDACIO 
UNIVERSITARIA DEL BAGES; UPC; UNIVERSITY OF HULL; CENTRE FOR RESEARCH AND 
TECHNOLOGY HELLAS; CENTRE HOSPITALIER UNIVERSITAIRE DE ROUEN; 
COOPERATIVA SOCIALE COOSS MARCHE ONLUS SOCIETA COOPERATIVA PER 
ANZIONI; MOBILESDINAMICS SL; Q-PLAN INTERNATIONAL ADVISORS EPE. 

 

Coordinador científic: Costa-Castelló, R.. Codi d'entitat finançadora: H2020-675318-INCITE. 
Innovative controls for renewable sources Integration into smart energy systems. 01/12/2015. 
30/11/2019. Durada [AA/MM/DD]: 4/0/0. Finançament: 213804.58 €. Àmbit: Europeu. Entitat on 
es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . 
Entitat finançadora: Commission of European Communities. Entitats participants: Technische 
Universiteit Delft; Alma Mater Studiorum - Università di Bologna; VLAAMSE INSTELLING VOOR 
TECHNOLOGISCH ONDERZOEK N.V.; Université Grenoble Alpes; FUNDACIO INSTITUT DE 
RECERCA DE L'ENERGIA DE CATALUNYA (IREC); EFACEC ENERGIA - MAQUINAS E 
EQUIPAMIENTOS ELECTRICOS SA; GERENAL ELECTRIC DEUTSCHLAND HOLDING 
GMBH; Université 
Grenoble Alpes; Université Grenoble Alpes. 
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Coordinador científic: Ocampo-Martinez, C.A.. Codi d'entitat finançadora: H2020-675318-INCITE. 
Innovative controls for renewable sources Integration into smart energy systems. 01/12/2015. 
30/11/2019. Durada [AA/MM/DD]: 4/0/0. Finançament: 235537.70 €. Àmbit: Europeu. Entitat on es 
desenvolupa: Institut de Robòtica i Informàtica Industrial. Entitat finançadora: Commission of 
European Communities. Entitats participants: Technische Universiteit Delft; VLAAMSE 
INSTELLING VOOR TECHNOLOGISCH ONDERZOEK N.V.; Université Grenoble Alpes; 
FUNDACIO INSTITUT DE RECERCA DE L'ENERGIA DE CATALUNYA (IREC); ALMA MATER 
STUDIORUM-UNIVERSITA DI BOLOGNA; EFACEC ENERGIA - MAQUINAS E 
EQUIPAMIENTOS ELECTRICOS SA; GENERAL ELECTRIC DEUTSHLAND HOLDING GMBH; 
Université 
Grenoble Alpes; Université Grenoble Alpes. 

 

Coordinador científic: Castilla, M.. Participants: Guzman, R.; Camacho, A.; Garcia de Vicuña, J.; 
Miret, J.; De La Hoz, J.; Matas, J.; Martín, H.. Codi d'entitat finançadora: PCIN-2015-001. Gestión 
eficiente de la energia en microrrdes industriales con alta penetración de teconología PV. 
01/09/2015. 31/08/2018. Durada [AA/MM/DD]: 3/0/0. Finançament: 116400.00 €. Àmbit: Estatal. 
Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria Electrònica. Entitat finançadora: MIN DE 
ECONOMIA Y COMPETITIVIDAD. 

 

Coordinador científic: Perera, A.. Codi d'entitat finançadora: 2015 DI 008. Desenvolupament i 
millora d'algoritmes i tècniques de disseny computacional de fàrmacs fent servir tècniques 
d'intel·ligència artificial. 22/07/2015. 
21/07/2018. Durada [AA/MM/DD]: 3/0/0. Finançament: 27360.00 €. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es 
desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . Entitat 
finançadora: AGAUR. Agència de Gestió d'Ajuts Universitaris i de Recerca. 

Coordinador científic: Sanfeliu, A.. Codi d'entitat finançadora: H2020-644271-AEROARMS. Aerial 
robotic system integrating multiple arms and advanced manipulation capabilities for inspection and 
maintenance. 01/06/2015. 
31/05/2019. Durada [AA/MM/DD]: 4/0/0. Finançament: 377887.50 €. Àmbit: Europeu. Entitat on 
es desenvolupa: Institut de Robòtica i Informàtica Industrial. Entitat finançadora: Commission of 
European Communities. Entitats participants: Universidad de Sevilla; Centre National de la 
Recherche Scientifique; FUNDACION ANDALUZA PARA EL DESARROLLO AEROESPACIAL; 
ALSTOM INSPECTION ROBOTICS AG; CREATE CONSORZIO DI RICERCA PER L'ENERGIA 
E LE APPLICAZIONI TECHN ELEC; DEUTSCHES ZENTRUM FUER LUFT- UND RAUMFAHRT 
EV; ELEKTRA UAS GMBH; TUV NORD SYSTEMS GMBH AND CO KG; SENSIMA 
INSPECTION SARL. 

 

Coordinador científic: Catala, A.. Codi d'entitat finançadora: SUBVENCIÓ-
Exp.20140431FUNDACIÓ LA MARAT. Bloqueig en la malaltia de parkinson:millora de la qualitat 
de vida amb un sistema de control automàtic. 05/03/2015. 30/09/2018. Durada [AA/MM/DD]: 
3/6/26. Finançament: 86562.50 €. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: C.E.T. 
ATENCIÓ A DEPENDÈNCIA I VIDA AUTO. Entitat finançadora: LA FUNDACIÓ LA MARATÓ DE 
TV3. Entitats participants: ASSOCIACAO FRAUNHOFER PORTUGAL RESEARCH; FUNDACIÓ 
QUIRON; FUNDACI¿¿ QUIRON; FUNDACI¿ QUIRON. 

 

Coordinador científic: Mañanas, M.A.. Participants: Ramos, J.; Alonso, J.F.; Pages, A.; Soler, V.; 
Fernandez, M.; Romero, S.; Silva, F.; Bachiller, A.; Riu, P.J.. Codi d'entitat finançadora: H2020-
643535-WOMEN-UP. Cost effective self-management of urinary incontinence addressed to 
women. 01/02/2015. 31/05/2019. Durada [AA/MM/DD]: 4/4/0. Finançament: 846095.00 €. Àmbit: 
Europeu. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i 
Informàtica Industrial . Entitat finançadora: Commission of European Communities. Entitats 
participants: UPC; Universitat Politècnica de Catalunya (UPC); ACADEMISCH MEDISCH 
CENTRUM BIJ DE UNIVERSITEIT VAN AMSTERDAM; BAP HEALTH OUTCOMES RESEARCH 
SL; EVROPSKA UROGYNEKOLOGICKA SPOLECNOST; FUNDACIO PRIVADA CLINIC PER A 
LA RECERCA BIOMEDICA; MEGA ELEKTRONIIKKA OY; POHJOIS-SAVON 
SAIRAANHOITOPIIRIN KUNTAYHTYMA; UNIVERSITATEA BABES BOLYAI; YOUREHAB AG. 

 

Coordinador científic: Cortes, U.. Participants: Barrue, C.; Cortes, A.; Bejar, J.; Martin, M.. Codi 
d'entitat finançadora: TEC2014-56256-C2-2-P. Rehabilitación personalizada y adaptativa en 
tratamientos post-ictus: el i- Walker. 01/01/2015. 31/12/2017. Durada [AA/MM/DD]: 3/0/0. 
Finançament: 30008.00 €. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Departament de Ciències de 
la Computació. Entitat finançadora: MIN DE ECONOMIA Y COMPETITIVIDAD. 
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Coordinador científic: Caminal, P.; Perera, A.. Participants: Vallverdu, M.; Gomis, P.; Kanaan-
Izquierdo, S.; Brunel, H.; Clarià, F; Perera, A.; Brotons, D.; Calvo, M.; Picart, S.. Codi d'entitat 
finançadora: TEC2014-60337-R. Impacto del entrenamiento en deportistas de élite en la función 
cardíaca, regulación neural y regulación. 01/01/2015. 
30/09/2018. Durada [AA/MM/DD]: 3/9/0. Finançament: 127050.00 €. Àmbit: Estatal. Entitat on es 
desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . Entitat 
finançadora: MIN DE ECONOMIA Y COMPETITIVIDAD. 

 

Coordinador científic: Quevedo, J.. Participants: Comasolivas, R.; Sanz, G.; Soldevila, A.; 
Escobet, A.; Escobet, T.; Saludes, J.; De Las Heras, S.A.; Puig, V.; Perez, R.; Sarrate, R.; Pep 
Cugueró Escofet; Morcego, B.; Masip-Alvarez, A.; Blesa, J.; Nejjari, F.; Ocampo-Martinez, C.A.; 
Pascual, J.; Rotondo, D.; Cayero, J.; Sanchez, H.; Salazar, J.C.; Sanjuan, A.; Rubi, B.. Codi 
d'entitat finançadora: DPI2014-58104-R. CONTROL BASADO EN LA SALUD Y LA RESILIENCIA 
DE INFRAESTRUCTURAS CRITICAS Y SISTEMAS COMPLEJOS. 01/01/2015. 30/06/2018. 
Durada [AA/MM/DD]: 3/6/0. Finançament: 284471.00 €. Àmbit: Estatal. Entitat on es 
desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . Entitat 
finançadora: MIN DE ECONOMIA Y COMPETITIVIDAD. 

 

Coordinador científic: Vidal, Y.; Pozo, F.. Participants: Mujica, L.E.; Tutivén, C.; Zapateiro, M.. 
Codi d'entitat finançadora: DPI2014-58427-C2-1-R. Desarrollo y validación de sistemas de 
detección de fallos y diseño de estrategias de control tolerante a fallos con aplicación a plantas 
de energía eólica offshore. 01/01/2015. 31/12/2018. Durada [AA/MM/DD]: 4/0/0. Finançament: 
134431.00 €. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: MATEMÀTIQUES. Entitat finançadora: 
MIN DE ECONOMIA Y COMPETITIVIDAD. Entitats participants: Ikerlan Centro d Investigación 
 
Coordinador científic: Romero, S.; Mañanas, M.A.. Participants: Rosa M. Fernandez-Canti; 
Chaler, J.; Carme, U.; Rojas, M.; Lafuente Rodés, M.; Guitart Pinedo, M.; Tàrrega Mestre, L.; 
Hernández, A.M.; Marateb, H.R.; Alonso, J.F.. Codi d'entitat finançadora: DPI2014-59049-R. 
Diseño de métodos para la evaluación de procesos de deterioro neurológico y neuromuscular 
asociados al envejecimiento. 01/01/2015. 31/12/2018. Durada [AA/MM/DD]: 4/0/0. Finançament: 
133100.00 €. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, 
Automàtica i Informàtica Industrial . Entitat finançadora: MIN DE ECONOMIA Y 
COMPETITIVIDAD. 

 

Coordinador científic: Vallverdu, M.. Codi d'entitat finançadora: 2014 DI 013. Development of a 
system for monitoring the responses to nociceptive stimuli during anesthesia based on 
neurophysiological signals. 11/12/2014. 11/06/2018. Durada [AA/MM/DD]: 3/6/1. Finançament: 
27360.00 €. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de 
Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . Entitat finançadora: AGAUR. Agència de Gestió 
d'Ajuts Universitaris i de Recerca. 

 

Coordinador científic: Mañanas, M.A.. Codi d'entitat finançadora: Fortalecimiento plataforma 
tecnológica. Fortalecimiento de plataforma tecnológica para la formación especializada en el 
área de la salud y el desarrrollo de tecnología biomédica. 04/09/2014. 04/09/2017. Durada 
[AA/MM/DD]: 3/0/1. Finançament: 22120.00 €. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: 
Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . 
Entitat finançadora: CORPORACIÓN RUTA N MEDELLIN. 

 

Coordinador científic: Griño, R.. Participants: Fossas, E., E. Fossas, E. Fossas-Colet, Enric 
Fossas, Enric Fossas- Colet; Guinjoan, F.; Doria-Cerezo, A.; Olm, Josep M.; Arias, A.; Arocas, 
J.; Biel, D.; Repecho, V.. Codi d'entitat finançadora: DPI2013-41224-P. Técnicas de control para 
la mejora de la estabilidad en redes eléctricas con convertidores electrónicos operando a 
potencia constante. 01/01/2014. 31/12/2017. Durada [AA/MM/DD]: 4/0/0. Finançament: 
145200.00 €. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Institut d'Organització i Control de 
Sistemes Industrials. Entitat finançadora: MIN DE ECONOMIA Y COMPETITIVIDAD. 

 

Coordinador científic: Benitez, R.. Participants: Escudero, G.; Arboleda, J.; Velazquez, S.; 
Marimon, X.; Vallmitjana, A.; Nolla-Colomer, C.; Anayurt, S.. Codi d'entitat finançadora: DPI2013-
44584-R. Análisis automático de datos experimentales en fisiología cardiaca. 01/01/2014. 
31/12/2017. Durada [AA/MM/DD]: 4/0/0. Finançament: 
68970.00 €. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, 
Automàtica i Informàtica Industrial . Entitat finançadora: MIN DE ECONOMIA Y 
COMPETITIVIDAD. 
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Coordinador científic: Marti, P.. Participants: Velasco, M.. Codi d'entitat finançadora: TEC2013-
46938-R. Control en red de tiempo real en generación distribuida. 01/01/2014. 31/12/2017. 
Durada [AA/MM/DD]: 4/0/0. 
Finançament: 23474.00 €. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria 
de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . Entitat finançadora: MIN DE ECONOMIA Y 
COMPETITIVIDAD. 

 

Coordinador científic: Rubio, A.; Mateo, D.. Participants: Moll, F.; Aragones, X.; Altet, J.; Reverter, 
F.; Calomarde, A.; Nunes, D.; Perez, J.; Pouyan, P.. Codi d'entitat finançadora: TEC2013-45638-
C3-2-R. Aproximación multinivel al diseño orientado a la fiabilidad de circuitos integrados 
analógicos y digitales. 01/01/2014. 31/12/2018. Durada [AA/MM/DD]: 5/0/0. Finançament: 
261481.00 €. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria Electrònica. 
Entitat finançadora: MIN DE ECONOMIA Y COMPETITIVIDAD. 

 

Coordinador científic: Quevedo, J.. Participants: Escobet, T.; Puig, V.; Romera, J.; Palà-
Schönwälder, P.; Pep Cugueró Escofet. Codi d'entitat finançadora: FP7-613968-EnReMilk. 
Integrated engineering approach validating reduced water and energy consumption in milk 
processing for wider food supply chain replication. 01/01/2014. 31/12/2017. Durada [AA/MM/DD]: 
4/0/0. Finançament: 514716.10 €. Àmbit: Europeu. Entitat on es desenvolupa: Departament 
d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . Entitat finançadora: Commission of 
European Communities. Entitats participants: Universitat Politècnica de Catalunya; Stichting 
Dienst Landbouwkundig Onderzoek; UNIVERSITAET HOHENHEIM; LEI Wageningen UR; 
ISTITUTO NAZIONALE DI ECONOMIA AGRARIA; ASIO spol. s r.o.; Dipl. Ing. (FH) Joachim 
Lippold Energie und Ökologie Consultants; DANTECH UK LTD; HELIX GmbH; HECKMANN 
MASCHINENBAU UND VERFAHRENSTECHNIK GMBH; FRAUNHOFER-GESELLSCHAFT ZUR 
FOERDERUNG DER ANGEWANDTEN; C. VAN 'T RIET DAIRY TECHNOLOGY BV,; 
EILENBURGER ELEKTROLYSE- UND UMWELTTECHNIK GMBH; FUNDACION ESADE; 
G.C.M. GRUPPO CASEARIO MERIDIONALESRL; JOACHIM LIPPOLD; SCHWARZWALDMILCH 
GMBH FREIBURG. 

 

Coordinador científic: Sanfeliu, A.. Participants: Sole, F.; Casanovas, J.; Grau, A.; Bolea, Y.; Puig-
pey, A.. Codi d'entitat finançadora: FP7-601116-ECHORD PLUS PLUS. European clearing house 
for open robotics development plus plus. 01/10/2013. 31/01/2019. Durada [AA/MM/DD]: 5/4/0. 
Finançament: 926668.00 €. Àmbit: Europeu. 
Entitat on es desenvolupa: Institut de Robòtica i Informàtica Industrial. Entitat finançadora: 
Commission of European Communities. Entitats participants: Universitat Politècnica de 
Catalunya; UNIVERSITY OF THE WEST OF ENGLAND, BRISTOL; TECHNISCHE 
UNIVERSITAET MUENCHEN; SCUOLA SUPERIORE DI STUDI UNIVERSITARI E DI 
PERFEZIONAMENTO SANT'ANNA; COMISSARIAT A L'ENERGIE ATOMIQUE ET AUX 
ENERGIES ALTERNATIVES. 

 

Participació en projecte RDI no competitiu 

Coordinador científic: Mañanas, M.A.. Y-00160. Data d'inici: 29/02/2012. Data de fi: 27/11/2032. 
Durada [AA/MM/DD]: 20/8/30. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Departament 
d'Enginyeria Electrònica. Entitat finançadora: FUNDACIÓ UNIVERSITAT ROVIRA VIRGILI. 

 

Coordinador científic: Rosell, J.. Conveni cotitularitat IDIBELL. Data d'inici: 29/02/2012. Data de 
fi: 04/07/2032. Durada [AA/MM/DD]: 20/4/6. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: 
Departament d'Enginyeria Electrònica. Entitat finançadora: 
FUND.PRIV.INST.INV.BIOMED.BELLVITGE. 

 

Coordinador científic: Guasch, A.. Participants: Figueras, J.. Estudio de simulación operacional de 
la nueva terminal ferroviaria intermodal en el puerto de Barcelona. Data d'inici: 18/07/2018. Data 
de fi: 30/11/2018. Durada [AA/MM/DD]: 0/4/13. Finançament: 23000.00 €. Àmbit: Internacional. 
Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica 
Industrial . Entitat finançadora: VIIA. 

 

Coordinador científic: Sanfeliu, A.. Coordinació técnica y soporte para la competición Seat 
Autonomous Driving Cup 2018. Data d'inici: 01/07/2018. Data de fi: 31/12/2018. Durada 
[AA/MM/DD]: 0/6/0. Finançament: 18000.00 €. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: 
Institut de Robòtica i Informàtica Industrial. Entitat finançadora: FUNDACIO C INNOVACIO I TEC 
CIT UPC. 
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Coordinador científic: Perera, A.. H-07042. Data d'inici: 01/04/2018. Data de fi: 30/06/2018. 
Durada [AA/MM/DD]: 0/3/0. Finançament: 2262.45 €. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es 
desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . Entitat 
finançadora: FUNDACIO C INNOVACIO I TEC CIT UPC. 

 

Coordinador científic: Martinez, A.. Designing and developing an intelligent electric rllator based 
on previus development , prootyped by both UPC and Topro. Data d'inici: 01/02/2018. Data de fi: 
01/02/2020. Durada [AA/MM/DD]: 2/0/1. Finançament: 598494.72 €. Àmbit: Internacional. Entitat 
on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . 
Entitat finançadora: Topro Industri AS. 

 

Coordinador científic: Castilla, M.. Participants: Camacho, A.. 22 kW paralleled battery charger. 
Data d'inici: 15/01/2018. Data de fi: 31/07/2018. Durada [AA/MM/DD]: 0/6/17. Finançament: 
37800.00 €. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria 
Electrònica. Entitat finançadora: Lear Corporation Holding Spain, SLU. 

 

Coordinador científic: Griño, R.. Costa, R. Donació/'Dynamic Systems/'. Data d'inici: 01/01/2018. 
Data de fi: 31/12/2018. Durada [AA/MM/DD]: 1/0/0. Finançament: 17390.00 €. Àmbit: Autonòmic. 
Entitat on es desenvolupa: Institut d'Organització i Control de Sistemes Industrials. Entitat 
finançadora: THE MATHWORKS, S.L.. 

 

Coordinador científic: Planas, R.. Ales robotitzades Pegàs. Data d'inici: 13/03/2017. Data de fi: 
12/09/2017. Durada [AA/MM/DD]: 0/6/0. Finançament: 43484.00 €. Àmbit: Autonòmic. Entitat on 
es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . 
Entitat finançadora: JOSEP SUCARRATS I GARRIGA. 

 

Coordinador científic: Quevedo, J.. Rendiment xarxa 2016. Data d'inici: 25/01/2017. Data de fi: 
31/12/2017. Durada [AA/MM/DD]: 0/11/7. Finançament: 17910.00 €. Àmbit: Autonòmic. Entitat on 
es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . 
Entitat finançadora: ATLL Concessionària de Generalitat. 

 

Coordinador científic: Ocampo-Martinez, C.A.. Desarrollo de nuevos sistemas de control 
aplicables a las nuevas tecnologías de fabricación avanzada que se estan desarrollando dentro 
de su unidad I+D (Ikergune). Data d'inici: 01/09/2016. Data de fi: 31/08/2019. Durada 
[AA/MM/DD]: 3/0/0. Finançament: 128220.00 €. Àmbit: Estatal. 
Entitat on es desenvolupa: Institut de Robòtica i Informàtica Industrial. Entitat finançadora: ETXE-
TAR, S.A.L.. 

 

Coordinador científic: Puig, V.. AQUA Canal Isabel II: Col·laboració en tasques sobre projecte de 
detectabilitat de fuites i trencaments en sectors de distribució. Data d'inici: 20/06/2016. Data de 
fi: 19/06/2018. Durada [AA/MM/DD]: 2/0/0. Finançament: 23850.00 €. Àmbit: Estatal. Entitat on 
es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . 
Entitat finançadora: AQUA-CONSULT INGENIEROS, S.L.. 

 

Coordinador científic: Griño, R.. Participants: Cardoner, R.. Diseño y control de un convertidor 
cc-ca trifásico, aislado galvánicamente, paralelable y de potencia nominal 6 kVA. Data d'inici: 
06/05/2016. Data de fi: 30/06/2019. Durada [AA/MM/DD]: 3/1/25. Finançament: 18200.00 €. 
Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Institut d'Organització i Control de Sistemes 
Industrials. Entitat finançadora: PREMIUM, S.A.. 

 

Coordinador científic: Benitez, R.. Anàlisis de dades fisiològiques experimentals incloent la 
detecció de patrons en imatges de microscòpia de fluorescencia. Data d'inici: 01/05/2016. Data 
de fi: 01/05/2019. Durada [AA/MM/DD]: 3/0/1. Finançament: 16800.00 €. Àmbit: Estatal. Entitat on 
es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . 
Entitat finançadora: CONSEJO SUPERIOR INVEST. CIENTIFICA. 

 

Coordinador científic: Puig, V.. Optimal and predictive TRC module interfaced to SWIP. Data 
d'inici: 23/05/2014. Data de fi: 31/12/2018. Durada [AA/MM/DD]: 4/7/9. Finançament: 45000.00 
€. Àmbit: Autonòmic. Entitat on es desenvolupa: Institut de Robòtica i Informàtica Industrial. 
Entitat finançadora: CETAQUA. 

 

Coordinador científic: Amat, J.. Patente sistema de predicción de fallos en redes ferroviarias. Data 
d'inici: 15/02/2010. Data de fi: 15/02/2030. Durada [AA/MM/DD]: 20/0/1. Àmbit: Autonòmic. Entitat 
on es desenvolupa: Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . 
Entitat finançadora: FERROCARRIL METROPOLITA D BARCELONA. 

 

Coordinador científic: Benitez, R.. COTITULARIDAD METODO DE DETECCION DE EVENTOS 
LOCALES DE LIBERACION DE CALCIO INTRACELULAR. Data d'inici: 22/05/2009. Data de fi: 
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22/05/2029. Durada [AA/MM/DD]: 20/0/1. Àmbit: Estatal. Entitat on es desenvolupa: 
Departament d'Enginyeria de Sistemes, Automàtica i Informàtica Industrial . Entitat finançadora: 
CONSEJO SUPERIOR INVEST. CIENTIFICA. 

 

Participació en projecte d'innovació docent 

Responsable: Sanchez, F.. Participants: Ageno, A.; Lopez, D.; Grau, A.; Cobo, E.; Bonet, M.; 
Belanche, Ll.; Soler, A.; Cabre, J.; Farre, R.; Martin, C.. Títol: Implantació de les competències 
transversals al Grau en Enginyeria Informàtica a la FIB. Data d'inici: 01/09/2010. Durada: 4 Any/s 
6 Mes/os 17 Día/es. Àmbit: Autonòmic. Tipus de projecte docent: Projecte d'Innovació Docent. 
Entitat finançadora: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Responsable: Sanchez, F.. Participants: Lopez, D.; Cabre, J.; Garcia, J.; Soler, A.; Ageno, A.; 
Belanche, Ll.; Cobo, E.; Farre, R.; Mares, P.; Martin, C.. Codi d'entitat finançadora: CAPMD2011. 
Títol: Implantació de les competències Genèriques al Grau en Enginyeria Informàtica a la FIB. 
Data d'inici: 01/09/2011. Finançament: 7600.00. Àmbit: Autonòmic. Tipus de projecte docent: 
Projecte d'Innovació Docent. Entitat finançadora: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Responsable: Domingo, J.. Participants: Perez-Poch, A.. Títol: GIAC: Grup d'Interès en 
Aprenentatge Cooperatiu. Data d'inici: 01/09/2001. Àmbit: Estatal. Tipus de projecte docent: 
Projecte d'Innovació Docent. 
 

 

Titularitat de propietat industrial-intel·lectual 

Titulars: Maqueda, M.; Roca Rodríguez, Emma; Soria, J.; Perera, A.. Genetic Biomarker Profiles 
for Endurance Sport Suitability. Breu descripció: La presente invención se dirige a métodos in 
vitro para determinar la forma 
física de un sujeto basado en la determinación de los niveles de expresión de diferentes genes. 
La invención también proporciona un método in vitro para seleccionar un sujeto que tiene un nivel 
de forma física adecuado para participar en un deporte de resistencia, para monitorizar la 
respuesta al entrenamiento de un sujeto durante un entrenamiento de un ejercicio de resistencia y 
para seleccionar un programa de entrenamiento 
personalizado dirigido a mejorar la forma física de un sujeto, basado en la 
determinación de los niveles de expresión de dichos genes, así como un kit que comprende 
reactivos para determinar dichos niveles de expresión y el uso del mismo, un programa de 
ordenador y un método implementado por ordenador.. Número de registre: EP17382799.9. Tipus 
propietat industrial: Patent invenció. Data registre: 27/11/2017. País registre: Espanya. Àmbit: 
Europeu. Entitat titular: Universitat Politècnica de Catalunya. 
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11 Reconeixements personals  

 

 

Premis i reconeixements 

Premiats: Barreiro, J.; Ocampo-Martinez, C.A.; Quijano, N.. Nom del premi (edició): Annual 
European PhD Award on Control for Complex and Heterogeneous Systems. Any: 2018. 
Motiu/treball reconegut: Annual recognition of the best PhD thesis in the fiel of automatic control 
around Europe.. Data de resolució: 02/07/2018. Resultat: Primer premi. Entitat que ho concedeix: 
European Embedded Control Institute. 

 

Premiats: Catala, A.. Nom del premi (edició): Comunicaciones hoy. Any: 2017. Motiu/treball 
reconegut: Revista "Comunicaciones hoy" Entregados los 10º Premios Comunicaciones Hoy. 
Categoría Sanidad: Finalistas: (Medicsen. App de gestión de la diabetes; Hospital Clinic 
Barcelona. Proyecto de Impresión 3D, i, Hospital Quirón Teknon, Universidad Politécnica de 
Cataluña y Telefónica I+D por su proyecto Rempark (sistema monitorización pacientes con 
Parkinson) 
Ganador: Hospital Quirón Teknon, UPC y Telefónica I+D 
Projecte Europeu FP7-287677-REMPARK. Data de resolució: 01/03/2018. Resultat: Primer premi. 

 

Premiats: Estela, M. Rosa; M.D. Alvarez; Guaus, E.; Hervada-Sala, C.; Macanás, J.; Masip-
Alvarez, A.; Morillo, M.; Nejjari, F.; Poblet-Puig, J.; Puigvi, M.; Salan, N.; Valls, S.. Nom del 
premi (edició): 21è Premi UPC a la Qualitat en la Docència Universitària 2018. Any: 2018. 
Motiu/treball reconegut: MOOC El Lenguaje de la Ingeniería. Resultat: Primer premi. Entitat 
que ho concedeix: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Premiats: Guzman, R.. Nom del premi (edició): PREMI EXTRAORDINARI DE DOCTORAT UPC. 
Any: 2018. Motiu/treball reconegut: Premi a les millors tesis de la promoció 2015/2016.. Data de 
resolució: 21/09/2018. 
Resultat: Menció. Entitat que ho concedeix: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Premiats: Jofre, L.; Siebeneich, A.; Serra, D.; Bachofner, M.; Chalhoub, G.; Roca, E.; Sayrol, E.; 
Estrada, M.; Griño, R.; Teniente, E.; Marti, M.; Moreno, J.; Gijón, M.; Nogueira, J.; González, S.. 
Nom del premi (edició): Premi nacional de recerca. Any: 2017. Motiu/treball reconegut: CARNET 
és la primera plataforma de coneixement i de col·laboració entre la indústria i la universitat –
fundada per SEAT, la Universitat Politècnica de Catalunya (UPC) i Volkswagen Group Research– 
que pren la ciutat de Barcelona com a camp de proves per assajar noves solucions tecnològiques 
que millorin la qualitat de vida dels ciutadans en l’àmbit de la mobilitat. Està obert a la participació 
d’institucions i d’empreses que vulguin donar resposta als reptes de la mobilitat urbana. La 
iniciativa, coordinada pel Centre d’Innovació i Tecnologia de la UPC (CIT UPC), compta amb el 
suport d’altres socis empresarials, com ara Altran, Applus+ Idiada, el Clúster de la Indústria 
d'Automoció de Catalunya (CIAC), ELISAVA, Kineo, Ficosa, PTV Group, el RACC, Rucker Lypsa i 
la col·laboració de l’Ajuntament de Barcelona.. Data de resolució: 27/12/2017. Resultat: Primer 
premi. Entitat que ho concedeix: Fundació Catalana per a la Recerca i la Innovació (Fcri). 

 

Premiats: Ocampo-Martinez, C.A.; Barreiro, J.; Quijano, N.. Nom del premi (edició): ISA 
Transactions best paper award. Any: 2017. Motiu/treball reconegut: ISA Transactions Best Paper 
Award recognizes the best technical paper published in ISA Transactions, the ISA professional 
journal dedicated to the science and engineering of measurement and automation, during the 
previous year. By showcasing advances that bridge the theory and practice gap, ISA 
Transactions plays an important role in enhancing the visibility and reputation of automation and 
control professionals. 

 

The recipients of the ISA Transactions Best Paper Award are Julian Barreiro-Gomez, Ph.D.; 
Carlos Ocampo- Martinez, Ph.D.; and Nicanor Quijano, Ph.D.; for their paper titled, "Dynamical 
tuning for MPC using population games: A water supply network application," published in ISA 
Transactions, Vol. 69, pages 175-186, July 2017. Data de resolució: 26/09/2018. Resultat: Primer 
premi. 

 

Premiats: Ocampo-Martinez, C.A.; Quijano, N.; Barreiro, J.. Nom del premi (edició): CEA 
Springer. Any: 2017. Motiu/treball reconegut: Mejor tesis doctoral 2017 en el área de Ingeniería 
de Control a la tesis "THE ROLE OF POPULATION GAMES IN THE DESIGN OF 
OPTIMIZATION-BASED CONTROLLERS: A LARGE-SCALE 
INSIGHT". Data de resolució: 06/09/2017. Resultat: Primer premi. Entitat que ho concedeix: 
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Comité Español de Automática. 
 

Premis i reconeixements 

Premiats: Perugia, G.; Rodriguez-Martin, D.; Diaz, M.; Catala, A.; Barakova, E.; Rauterberg, M.. 
Nom del premi (edició): IEEE INTERNATIONAL SYMPOSIUM ON ROBOT AND HUMAN 
INTERACTIVE 
COMMUNICATION, ROMAN 2017. Any: 2017. Motiu/treball reconegut: Millor artícle de recerca. 
Data de resolució: 01/09/2017. Resultat: Primer premi. Entitat que ho concedeix: Robotics 
Society of Japan and Korea Robotics Society. 

 

Premiats: Sama, A.. Nom del premi (edició): Premis Extraordinaris de Doctorat, Convocatoria 
2016. Any: 2017. Motiu/treball reconegut: Tesis doctoral. Data de resolució: 27/07/2016. 
Resultat: Primer premi. Entitat que ho concedeix: Universitat Politècnica de Catalunya. 

 

Premiats: Segovia, P.; Blesa, J.; K. Horváth; Rajaoarisoa, L.H.; Nejjari, F.; Puig, V.; Duviella, E.. 
Nom del premi (edició): 4th International Conference on Control, Decision and Information 
Technologies (CoDIT'17). Any: 2017. Motiu/treball reconegut: Best Paper Award for the paper 
entitled: "Fault Detection and Isolation in Flat Navigations Canals". Data de resolució: 07/04/2017. 
Resultat: Primer premi. Entitat que ho concedeix: Organizing Committee of CoDIT'17. 

 

Obtenció d'ajut-beca 

Perceptors: Rubi, B.. Nom de l'ajut o beca: FI AGAUR. Entitat: : Agència de Gestió d'Ajuts 
Universitaris de Recerca. Data de concessió: 01/04/2017. Import de l'ajut: 14400.00. 
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12 Estades i altres activitats  

 

Estades a centres RDI 

Participant: Ayza, J.. Tipus de participació: Doctorant. Nom del centre: Laboratoire d`Automatique 
et d`Analises des yistemes. Finalitat de l'estada: Recerca. Tasques contrastables: Detección de 
fallos y ensamblado automático. Data d'inici: 01/01/1975. 

 

Realització d'altres activitats 

Participant: Catala, A.. Títol de la activitat: Automática y Comunicaciones Industriales. Descripció: 
Responsable de la Comunidad Virtual de ICTnet "Automática y Comunicaciones 
Industriales"http://www.ictnet.es/esp.comunid/atec-pro/automat. Data d'inici: 23/04/1998. 

 

Participant: Rosa M. Fernandez-Canti. Títol de la activitat: Tutories a l'ETSETB. 
Descripció: tutoria activa individualitzada d'estudiants. Data d'inici: 01/09/2004. 

 

Participant: Rosa M. Fernandez-Canti. Títol de la activitat: Grup d'interés sobre Avaluació (GIA). 
Descripció: Grup d'interés de l'ICE dirigit pel Jaume Fabregat. Data d'inici: 01/09/2004. 

 

Participant: Fuertes, J.M.. Títol de la activitat: La docencia de la Automática en las distintas 
titulaciones. Influencia de las nuevas directrices europeas de las titulaciones universitarias. 
Descripció: Conferencia convidada en la taula rodona de les XXII Jornadas de Automática. Data 
d'inici: 13/09/2001. 

 

Participant: Fuertes, J.M.. Títol de la activitat: La docencia de la Automática en las distintas 
titulaciones. Influencia de las nuevas directrices europeas de las titulaciones universitarias. 
Descripció: Conferencia convidada en la taula rodona de les XXII Jornadas de Automática. Data 
d'inici: 13/09/2001. 

 

Participant: Fuertes, J.M.. Títol de la activitat: Automática y Comunicaciones Industriales. 
Descripció: Responsable de la Comunidad Virtual de ICTnet: "Automática y Comunicaciones 
Industriales" . http://www.ictnet/esp/comunid/atec-pro/automat. Data d'inici: 23/04/1998. 

 

Participant: Grau, A.. Títol de la activitat: Responsable de la Comunidad de "Automatas y 
Comunicaciones Industriales" del ICT. Descripció: Comunidad con mas de 2500 
suscriptores en temas de automatica y comunicaciones industriales. Data d'inici: 
01/01/2004. 

 

Participant: Grau, A.. Títol de la activitat: Tutor de la Agencia Española para la Cooperacion 
Iberoamericana, AECI. Data d'inici: 01/01/1998. 

 

Participant: Planas, R.. Títol de la activitat: Visita a la fàbrica SEAT a Martorell amb els alumnes 
de 3er. curs d´Enginyeria en Automàtica i Electrònica Industrial. Data d'inici: 11/06/1996. 

 

Participant: Puig, J.. Títol de la activitat: Presentació de la ponència "La adición, otro gran 
invento". Descripció: La presentació va tenir lloc a l´Aula Gran de l´ETSEIT. Data d'inici: 
04/11/1995. 

 

Participant: Quevedo, J.. Títol de la activitat: President i rapporteur del Tribunal de la tesis 
doctoral de Jesus Maria Romero Uriarte. Descripció: Visión por ordenador de escenas 3D. Data 
d'inici: 02/03/1996. 

 

Participant: Quevedo, J.. Títol de la activitat: Elecció com a Director del Departament ESAII-UPC. 
Data d'inici: 20/12/1995. 

 

Participant: Quevedo, J.. Títol de la activitat: Membre i rapporteur del tribunal de la tesis doctoral 
de S.J. Morales. Descripció: Commande adaptative multivariable:application a un procede de 
traitement thermique rapide. Data d'inici: 20/12/1995. 

 

Participant: Vallverdu, M.. Títol de la activitat: Participació en l'elaboració del Pla Estrategic del 
Dept. d'ESAII. Component Comú.. Data d'inici: 01/06/2003. 

 

Participant: Vallverdu, M.. Títol de la activitat: Tutoria Doctoral Dirigida (ESAII-CREB): Manuel 
Palacios. Data d'inici: 01/01/2003. 

http://www.ictnet.es/esp.comunid/atec-pro/automat
http://www.ictnet.es/esp.comunid/atec-pro/automat


 

Realització d'altres activitats 

Participant: Vallverdu, M.. Títol de la activitat: Tutoria Doctoral Dirigida (ESAII-CREB): 
Oscar Tibaduisa. Data d'inici: 01/01/2002. 

 

Participant: Vallverdu, M.. Títol de la activitat: organitzadora i coordinadora de la 
Intensificació en Enginyeria Biomèdica en la titulació de 1er cicle a la EUETIB (UPC-
CEIB). Data d'inici: 26/06/2001. 

 

Participant: Vallverdu, M.. Títol de la activitat: Representant del director del Departament 
d'ESAII a la EUETIB. Data d'inici: 26/06/2001. 

 

Participant: Vallverdu, M.. Títol de la activitat: Tutoria Doctoral Dirigida (ESAII-CREB): 
Anna Costa Vilar. Data d'inici: 01/01/1998. 

 

Participant: Vallverdu, M.. Títol de la activitat: Responsable de Laboratori de la Divisió de 
Senyals i Sistemes Biomèdics del Centre de Recerca en Enginyeria Biomèdica. Data 
d'inici: 01/08/1997. 

 

Participant: Vallverdu, M.. Títol de la activitat: Tutoria Doctoral Dirigida (ESAII-CREB): 
Francisco Morillas. Data d'inici: 01/01/1996. 


